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Planejamento Classico € uma subarea da Inteligéncia Artificial que aborda tarefas
de busca em espagos de estados (normalmente PSPACE-completas). Tarefas de
busca possuem um estado inicial, estados-objetivo e transicbes com custos
nao-negativos que conectam pares de estados. Uma solugédo para uma tarefa de
Planejamento Classico € uma sequéncia de transigdes que liga o estado inicial a um
dos estados-objetivos. O objetivo da subarea é desenvolver algoritmos com
desempenho suficientemente bom para resolver tarefas de planejamento arbitrarias.
Para guia-los em sua busca pelo espacgo de estados, estes algoritmos dependem de
fungdes heuristicas que estimam a distancia até o estado-objetivo. Estudos recentes
tém obtido bons resultados utilizando Redes Neurais Artificiais como funcdes
heuristicas. Tais redes sao treinadas e aprendem a estimar as distancias dentro de
um espago de estados. Contudo, estas abordagens possuem limitagbes, como a
necessidade de se treinar uma rede para cada espaco de estados. Neste trabalho,
investigamos a capacidade de generalizacdo de Redes Neurais como fungdes
heuristicas em BlocksWorld, um dominio de Planejamento Classico amplamente
estudado na literatura que consiste em mover blocos dispostos em uma mesa até
alcancar uma configuragdo-objetivo. Queremos explorar a capacidade de tais
modelos de fazer boas predicbes neste dominio independente tanto do
estado-objetivo quanto do tamanho do problema. Para isso, alimentamos a rede
com informacdes parciais de forma a permitir que o conhecimento por ela adquirido
possa ser reaproveitado em diferentes cenarios. Neste estudo, buscamos investigar
qual a distribuicdo de samples adequada e quais parametros ideais (nUmero de
parametros, profundidade e largura) para a rede alcancar predi¢gdes quase perfeitas,
préximas ao ideal. Experimentos preliminares mostram que nossa abordagem é
promissora, permitindo a utilizagdo de uma unica rede para guiar a busca em mais
de uma tarefa de planejamento.



