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Ao observar os dados referentes a posicao e orientagéo obtidos através de

uma plataforma inercial de baixo custo e os analisarmos em comparacao aos dados
ja conhecidos, fornecidos pelo manipulador robético utilizado, temos a possibilidade
de avaliar a eficacia da nova medigdo, bem como, considerar a utilizagdo da mesma
para obter informagdes precisas sobre os movimentos dos membros de um corpo
humano. Este projeto tem como objetivo o estudo da utilizagdo de plataformas
inerciais para fazer a estimativa da movimentagédo de membros do corpo humano,
através da fusao dos dados obtidos pelas plataformas inerciais de baixo custo e de
modelos estocasticos dos movimentos do corpo humano. Para isso, apés a
comparagao e o estudo das opg¢oes, foi selecionado o sensor BNOO055 para ser
utilizado e foram obtidos os modelos matematicos referentes ao mesmo e aos
movimentos do corpo humano, bem como, obteve-se o procedimento para a fuséo
de dados e fez-se a implementagdo do mesmo. Tendo como conclusdo, que apesar
de minhas dificuldades iniciais com o Ubuntu, sistema operacional que eu havia
usado poucas vezes, programas novos para mim € um primeiro contato com o
estudo de sensores inerciais, a aplicacado do sensor BNO055 demonstra ser
promissora ao fazer a estimativa da posicao e orientacdo dos membros de um corpo
humano, ainda sendo necessaria a realizagao de mais testes para confirmar a
precisao do sensor para a estimativa da movimentacao de membros do corpo
humano.



