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Titulo: Desenvolvimento de sistema de tragcdo com recuperacao de energia para uso
veicular.

Resumo:

O projeto tem por fim a elaboracdo do sistema de controle e poténcia com
recuperacdo de energia para uma maquina elétrica de uso veicular, possibilitando
ensaios experimentais, levantamento das curvas de rendimento, rotagdo méaxima,
entre outros parametros. A primeira etapa do projeto foi realizar a leitura do manual
do inversor, que sera a unidade de poténcia empregada nesta aplicacao,
observando os limites operacéo, tanto da rede de alimentacdo quanto das entradas
l6gicas. Concomitante foram realizadas rotinas basicas com a dSPACE, unidade
responsavel pelo controle. Apos o estudo foi constatado a necessidade de elaborar
um circuito para ajustar os niveis de tensao, pois a dSPACE trabalha na faixa de 5
volts enquanto o inversor na faixa dos 15 volts nos sinais logicos, além de
alimentacdo simétrica nos sensores de corrente e 24 volts para o sistema de
resfriamento. Utilizando o optoaclopador 6N137 devido ao baixo tempo de subida e
descida, foi possivel estabelecer uma conexdo apropriada da unidade de controle
com a de poténcia, além de desenvolver também um circuito de alimentacéo para o
inversor. Com o0s problemas descritos anteriormente solucionados, foi feita uma
aplicacé@o bésica da verséo final, utilizando uma modulagéo simplificada e em malha
aberta, fatores que serao corrigidos para a versao final, que € esperado um controle
orientado ao campo (FOC), modulacdo SVPWM e utilizagdo de sensores
necessarios para o controle e para seguranca. Durante esse periodo também foram
feitos testes de bancada do projeto “Suspensédo ativa com atuador linear”,
analisando os diferentes tipos de controle (escalar, Pl e PID) e diferentes grandezas
de referéncia (velocidade, posicdo e malha aberta). A partir dos resultados obtidos
nos testes foram feitas validagGes para analisar o desempenho de cada topologia,
além de ajustar os ganhos dos controles Pl e PID, afim de diminuir os erros e ter

uma resposta mais rapida.



