UNIVERSIDADE FEDERAL DO RIO GRANDE DO SUL
INSTITUTO DE GEOCIENCIAS
BACHARELADO EM ENGENHARIA CARTOGRAFIA E DE AGRIMENSURA

Monique Tiburski Koppe

REGULARIZACAO FUNDIARIA URBANA NO ESTADO DO RIO GRANDE DO SUL
LOTEAMENTO CAMPO DE POUSO EM TRAMANDAI

Porto Alegre
2022



Monique Tiburski Koppe

REGULARIZACAO FUNDIARIA URBANA NO ESTADO DO RIO GRANDE DO SUL
LOTEAMENTO CAMPO DE POUSO EM TRAMANDAI

Trabalho de Conclusdo de  Curso
apresentado como requisito parcial a
obtencdo do titulo de bacharela em
Engenharia Cartografica e Agrimensura do
Instituto de Geociéncias da Universidade
Federal do Rio Grande do Sul.

Orientador: Prof. Dr. Ronaldo dos Santos da
Rocha

Porto Alegre
2022



CIP - Catalogagao na Publicagao

Koppe, Monique Tiburski

REGULARIZACAQD FUNDIARIA URBANA NO ESTADO DO RIO
GRENDE DO SUL - LOTEAMENTC CAMPO DE POUSCQ EM TRAMANDAT
/ Monique Tiburski Koppe. -- 2022.

125 f£.

Orientador: Dr. Ronaldo dos Santos da Rocha.

Trabalho de conclusdoc de cursc (Graduacgdo) =--
Universidade Federal do Rio Grande do Sul, Instituto
de Geociéncias, Cursc de Engenharia Cartografica,
Porto Alegre, BR-RS, 2022,

1. Regularizacgdo Fundidria Urbana. 2. Engenharia
Cartografica e de Agrimensura. 3. GNSS. 4. Cadastro
urbanc. 5. Levantamento topografico. I. Rocha, Dr.
Ronaldo dos Santos da, orient. II. Titulo.

Elaborada pelo Sistema de Geragao Automatica de Ficha Catalografica da UFRGS com os
dados fornecidos pelo(a) autor(a).




Monique Tiburski Koppe

REGULARIZACAO FUNDIARIA URBANA NO ESTADO DO RIO GRANDE DO SUL
LOTEAMENTO CAMPO DE POUSO EM TRAMANDAI

Trabalho de Concluséo de  Curso
apresentado como requisito parcial a
obtencdo do titulo de bacharela em
Engenharia Cartogréfica e Agrimensura do
Instituto de Geociéncias da Universidade
Federal do Rio Grande do Sul.

Orientador: Prof. Dr. Ronaldo dos Santos da

Rocha

Aprovada em:Porto Alegre,18 de maio de 2022.

BANCA EXAMINADORA:

Prof.° Dr. Ronaldo dos Santos da Rocha - Orientador
UFRGS

Geodgrafo Eder Luis da Silva Rodrigues
UFRGS

Prof.2 Dra. Andrea Lopes lescheck
UFRGS



DEDICATORIA

Dedico este presente trabalho
aos meus familiares, por todo
apoio e ajuda nesta caminhada.
Principalmente ao meu pai, e
meu esposo por todo incentivo e

ajuda.



AGRADECIMENTOS
Meus sinceros agradecimentos ao professor Ronaldo dos Santos da Rocha, pela
oportunidade de aprendizado e apoio na realizacédo deste trabalho de conclusao de
Ccurso.
Agradeco também as pessoas que de alguma forma me ajudaram durante a
realizacdo do trabalho, ao Jones e o Eder, pela ajuda em campo. Também quero
agradecer a Carine Spies dos Reis, do Tribunal de Justica de Tramandai, pelas

informagdes fornecidas.



RESUMO

Nos dias atuais ter uma moradia decente representa muito na qualidade de vida de
cada pessoa. O ambiente familiar € a base e estrutura para o crescimento do ser
humano. Um dos problemas mais sérios do nosso pais, além da pobreza e a fome, e
a situacao das moradias irregulares, existem muitas comunidades que se encontram
em situacdes irregulares, e cada vez mais, acaba se agravando. Uma solucao
encontrada para este problema das moradias irregulares, € a realizacdo da
regularizacdo fundiaria destes imdveis. O objetivo deste trabalho é propiciar ao
Loteamento Campo de Pouso, na cidade de Tramandai/RS, a regularizacdo fundiaria,
gerando os memoriais descritivos e a planta geral da area. Para se obter estes
resultados, foi utilizado o método de levantamento com GNSS RTK e estético.
Realizando o processamento dos dados, pode-se obter o mapa dos lotes e a geragao
dos memorias. Trazer dignidade urbana para cada uma das pessoas deste
loteamento, é uma funcdo social, tdo importante quanto qualquer outra. Os
conhecimentos para a realizag&o ao longo do projeto, estédo ligados totalmente a area
da Engenharia Cartogréfica e de Agrimensura, sendo, o cadastro urbano,
levantamentos topogréaficos, geodésia, ajustamento de observacdes e cartografia,

sendo cada um aplicado e tendo sua funcéo especifica.

Palavras-chave: Engenharia Cartografica e de Agrimensura, Regularizacédo

Fundiaria Urbana, Rede Geodésica Municipal, Levantamentos topograficos.



ABSTRACT

Nowadays having a decent home represents a lot in the quality of life of each person.
The family environment is a basis and structure for human growth. One of our country's
biggest problems, in addition to poverty and hunger, and the situation of irregular
housing, there are many communities that find themselves in irregular situations, and
increasingly, they end up getting worse. A solution found to this problem of irregular
housing, is the realization of land regularization of these properties. The objective of
this work is to provide land tenure regularization to the Campo de Pouso Allotment, in
the city of Tramandai/RS, generating descriptive memorials and the general plan of
the area. To obtain these results, the GNSS RTK and static survey method was used.
Performing the data processing, it is possible to obtain the batch map and the
generation of memories. Bringing another importance from this urban lot, each one of
the people, is a social function like any other as important. The knowledge for carrying
out the project is fully connected to the area of Cartographic Engineering and
Surveying, being, the urban cadastre, topographic survey, geodesy, adjustment of
observations and cartography, each one being applied and having its specific function.

Keywords: Cartographic and Surveying Engineering, Urban Land Regularization,

Municipal Geodetic Network, Topographic Surveys.
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1 INTRODUCAO

A regularizacdo fundiaria ndo é apenas o conjunto de medidas, de vias
juridicas, ambientais e socias, visando a regularizacdo dos assentamentos que estao
irregulares. Ela também promove o acesso social a moradia, possibilitando a titulagao
para 0s ocupantes da terra.

Articula na populacdo, a preservacdo do meio ambiente, 0 acesso ao
saneamento basico e mobilidade urbana. Além de possibilitar a resolucéo de conflitos
entre vizinhos. Em nosso pais, um dos maiores problemas séo os assentamentos que
se encontram em situacao irregular. Este trabalho foi desenvolvido na regido da
cidade de Tramandai, o Loteamento Campo de Pouso, que se encontra no bairro S&o
Francisco I.

Conforme o artigo 13 da Lei Federal 13.465/2017, a Regularizacao fundiaria é
dividida em dois grupos: a regularizacao de interesse especifico (REURB-E) e a
regularizacao fundiaria de interesse social (REURB-S). Um dos principais objetivos da
REURB, é poder realizar a compatibilizacdo dos dados do registro de imdveis com o
gue é realmente encontrado. O projeto para o processo de desenvolvimento da
regularizacdo urbana pode ser iniciado por qualquer uma das partes interessadas,
podendo ser do interesse publico, de iniciativa popular da comunidade ou também de
interesse privado.

Possuindo nomenclaturas diferentes, conforme é citado no material da
Assembleia Legislativa do Rio Grande do Sul (ALRS) em seu material de apoio. S&o
identificadas outras leis existentes antes da lei REURB de 2017.

e Constituicdo Federal (1988) - A CF/88 (arts. 182 e 183), determinou a
funcdo social da propriedade, instruindo a criagéo de diretrizes por parte
dos municipios;

e Estatuto da Cidade (2001), tem-se a lei que regula os artigos 182 e 183
para estabelecer diretrizes gerais da politica urbana brasileira;

e Medida Provisoria 2.220 (2001) dispds sobre a concessao de uso
especial e criou o Conselho Nacional de Desenvolvimento Urbano
(CNDU), determinando um avango na democracia das discussdes sobre
as regularizacdes e ocupac0Oes das propriedades;

e Lei do SNHIS (2005) - lei 11.124/05 - instituiu o Sistema Nacional de

Habitagcdo de Interesse Social (SNHIS), criando o Fundo Nacional de
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Habitagc&o de Interesse Social (FNHIS) e instituiu o Conselho Gestor do
FNHIS;

e Leide Acesso aos Imoveis da Unido (2007) - A lei 11.481/07 - cuidou do
acesso aos imoveis da Unidao por beneficiarios de programas
habitacionais, facilitando o acesso a moradia para a populacdo mais
carente;

e MCMV e legitimacdo de posse (2009): a mesma lei que instituiu o
Programa Minha Casa Minha Vida (lei 11.977/09) tratou da regularizagao
fundiaria por meio do Programa Nacional de Habitacdo Urbana (PNHU),
0 programa permitiu aquisicdo de casas e apartamentos por precos

populares.

1.1 JUSTIFICATIVA

O profissional da Engenharia cartografica e agrimensura, nestes casos tem
extrema importancia por ser o profissional que possui as competéncias necessarias
para dar suporte e gerenciar as atividades. E este profissional que gera produtos
cartograficos e informacdes que permitam as familias solicitarem a regularizacédo das
propriedades onde vivem, resgatando a dignidade de um lar regularizado. O acesso a
infraestrutura bésica é propiciado tendo em vista as politicas publicas de
desenvolvimento social e humano.

O projeto foi concebido pela necessidade da prefeitura a atender as
reivindicacdes dos moradores do loteamento Campo de Pouso, em busca do titulo de
propriedade da terra. Baseando-se na Lei Federal de n° 13.465, de 11 de julho de
2017, que dispbe sobre a regularizacao fundiéria, o Tribunal de Justica do Rio Grande
do Sul, no cumprimento da lei, firmou parceria com a UFRGS, para a entéo realizacao
do projeto.

Para a geracdo dos produtos cartograficos esperados, necessita-se inicialmente
levantar os dados de localizag&o posicional dos lotes. Realizando o levantamento, a
demarcacao dos limites e dos confrontantes dos lotes, utilizando técnicas geodésicas

e de topografia.
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1.2 OBJETIVOS
1.2.1 Objetivo geral

O objetivo geral deste projeto é o levantamento planimétrico, e a geracao dos
memoriais descritivos para cada lote e a planta geral da &rea, possibilitando a
regularizacao fundiaria do loteamento Campo de Pouso, que se localiza no municipio
de Tramandai/RS.

1.2.2 Objetivos especificos

Para atingir os objetivos deste trabalho, foram definidos os seguintes objetivos
especificos:
e Demarcacao dos lotes da quadra localizada entre as ruas Av. Sen. Alberto
Pasqualini e R. Coca Barcelos em Tramandai;
e Geracdo dos memorias descritivos para cada um dos 30 lotes que serao
beneficiados;

e Geracao da planta geral da area.

1.3 LOCALIZACAO DA AREA DE ESTUDO

Tramandali, € uma cidade litoranea, localizada no Estado do Rio Grande do Sul,
teve seu inicio oficial em 26 de outubro de 1732, no ultimo censo de 2010, a populacao
era de 41.585 pessoas.

As coordenadas geograficas para a cidade de Tramandai/RS sao:

e Latitude: 30° 0’ 38” Sul,
e Longitude: 50° 9’ 8” Oeste.

O loteamento Campo de Pouso esta localizado no bairro Sdo Francisco | no
municipio de Tramandai/RS. A regido de interesse localiza-se entre as ruas Av. Sen.

Alberto Pasqualini e R. Coca Barcelos, com 30 iméveis que serdo beneficiados.
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Fonte: Elaborada pela autora




18

2 FUNDAMENTACAO TEORICA

Nesta secao do trabalho, sdo apresentados alguns conhecimentos e conteudos
do curso de Engenharia Cartografica e de Agrimensura, para a execucao do trabalho,
serdo apresentados no decorrer da elaboracdo do relatério, complementando os

aprendizados adquiridos ao longo do curso.

2.1 CADASTRO TECNICO

O cadastro Técnico Multifinalitario compreende desde as medicbes, que
representam toda a parte cartografica, até a avaliacao socioecondmica da populacéo:
a legislacéo, que envolve verificar se as leis vigentes sdo coerentes com a realidade
regional e local, e a parte econémica, em que se deve considerar a forma mais racional
de ocupacao de espaco, desde a ocupacao do solo de areas rurais até o zoneamento
urbano. (LOCH, 2007).

O cadastro para atender os requisitos citados em sua definicdo, deve ser
multidisciplinar, abrangendo desde técnicas para medicdes de imoveis, 0
mapeamento tematico: fundiario, uso do solo, geologia, planialtimétricos, solo, rede
viaria, rede elétrica. A legislacao que rege a ocupacao territorial e nessa concepc¢ao
podemos dizer que um cadastro abrangente e completo possui quatro pilares: o fiscal,
0 geomeétrico, o legal e o socioeconémico. Sendo assim ele serd composto por
conjuntos de informacdes tanto graficas quanto descritivas que servirdo de suporte ao
planejamento do municipio. E nessa abordagem de suporte ao planejamento que o
cadastro tem a caracteristica multifinalitadria uma vez que atendera as mais diversas
areas. (LOCH, 2007).

Alguns itens se fazem necessarios para a existéncia e manutencdo do Cadastro
Técnico (CEPAM, 1991), e séo eles:

e Carta de Cadastro Imobiliario ou Planta Cadastral: mapeamento que
representa a situacdo geométrica de uma propriedade em relacdo as
demais numa escala adequada;

e Base meétrica: registro do levantamento técnico, apresentando as
medic¢des, calculos, listas de coordenadas, croquis, demarcacdes das

parcelas e as amarracdes a Rede de Referéncia Cadastral Municipal;
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e Registro de Parcelas: registro publico das parcelas e lotes com as
descri¢cBes de suas caracteristicas mais importantes e predefinidas pelo
poder publico (PVG);

e Registro de Proprietario e direitos: registro legal dos proprietarios e

obrigacBes do Registro Geral de Imoveis.

A parcela é definida como a unidade bésica do Cadastro e todos os dados do
levantamento devem estar referenciados a parcela. O registro de imoveis é de extrema
importancia, pois € ele que legitima a propriedade, garantindo os direitos do
proprietario sobre o imovel e também garante a legalidade do que esta sendo
levantado, LOCH (2007).

O registro de imoéveis é de responsabilidade do municipio e normalmente é
gerada uma ficha a ser preenchida, o BIC (Boletim de Informacéo Cadastral). O BIC
€ o impresso onde sao registradas as caracteristicas relativas ao imével que sao
necessarias ao célculo e lancamento dos tributos imobiliarios. O BIC deve conter
campos suficientes para os registros de informacdes previstas no cadastro proposto
pelo municipio. O preenchimento do BIC é obrigatério para cada imovel e deve ser
preenchido de maneira muito clara. (CEPAM, 1991). O Boletim divide-se em quatro
parte bem definidas:

e A primeira, onde sdo anotados: numero de registro cadastral
correspondente ao imével, sua localizagdo, o nome do contribuinte e o
enderego para o envio de correspondéncia;

e A segunda, onde sdo anotados 0s servicos e equipamentos publicos
existentes na face da quadra onde se localiza o imével, assim como a
existéncia ou ndo de muro e passeio;

e Aterceira é destinada as caracteristicas da construcao do imével;

e A quarta, que consta no verso do BIC, destina-se ao croqui e as

dimensodes do imbvel.



20

2.2 REGULARIZACAO FUNDIARIA URBANA SOCIAL REURB-RS

A unido das medidas juridicas, urbanas, ambientais e sociais que sédo destinadas
para a incorporacdo dos centros urbanos informais do territorio urbano e que da a
titulacao da terra aos seus ocupantes, esta baseada na Lei n° 13.465, de 2017, sendo
a regularizacdo fundiaria urbana ou REURB.

O procedimento de regularizacao fundiaria urbana depende da definicdo de uma
entre duas modalidades possiveis, conforme esta caracterizada na “CARTILHA —
REGULARIZAQAO FUNDIARIA URBANA - ASPECTOS PRATICOS DA LEI
13.465/2017.”, que estd disposto no artigo 13 da lei 13.465/17, que trata das
modalidades da REURB:

¢ REURB-S € a Regularizacdo Fundiaria de Interesse Social que se
caracteriza pela regularizacdo fundiaria aplicavel aos nucleos urbanos
informais ocupados predominantemente por populacdo de baixa renda,
assim declarados em ato do Poder Executivo Municipal. As familias que
se enquadram nesta modalidade, sdo beneficiadas tendo as custas da
regularizacao do seu terreno cobertas pelo poder publico.

e REURB-E é a Regularizacdo Fundiaria de Interesse Especifico que se
caracteriza pela regularizacdo fundiaria aplicavel aos nucleos urbanos
informais ocupados por populacdo ndo qualificada na hipotese de que
trata o inciso | do referido dispositivo legal. A custa com a regularizag&o
da propriedade dos beneficiarios enquadrados nesta modalidade séo

direcionadas aos requerentes privados.
2.3 PROCESSO DE LOTEAMENTO

Para a realizacéo deste trabalho, inicialmente, deve-se caracterizar os lotes de
acordo com as suas caracteristicas geomeétricas e de distancias para realizar o
processo de escrituracdo da propriedade do lote.

Dessa forma, o municipio de Tramandai tem legislacdo prépria para tratar o
loteamento, desmembramento e remembramento de &reas urbanas, conforme a lei
complementar municipal N° 23/2017 que dispbe sobre o parcelamento e o
remembramento do solo para fins urbanos e de outras providéncias.

O departamento municipal responsavel por homologar e armazenar 0s

loteamentos em Tramandai exige o memorial descritivo para registrar o lote e a
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propriedade, seguindo 21 legislagcOes federais. A prefeitura e o registro possuem um
modelo de memorial descritivo para padronizar os registros de lotes de propriedades
na cidade.

De acordo com o registro de imdveis de Tramandai, essa € a descri¢cdo basica
gue atende aos requisitos do artigo 176, 81°, inciso I, letra "b", da Lei Federal nimero
6015/73:

‘UM TERRENO URBANO situado no Municipio de
Tramandai-RS, no Bairro ------ , Loteamento --------- ,
constituido do lote nimero --- da quadra numero ----, setor
----, N0 quarteirdo formado pela Avenida ---- e pelas Ruas -
----, cCOm a area de ----- m2, medindo --- metros de frente, a
leste, no alinhamento da Rua ----- , € --- metros na face
oposta, a oeste, na divisa com o lote ----; por ---- metros de
extensdo em ambos os lados, dividindo-se pelo lado sul,
com o lote -- --, e pelo lado norte, com o lote ----- , distando

a face norte ---- metros da esquina com a Rua -------

Neste trabalho apresentamos um modelo de memorial descritivo com as
coordenadas de cada vértice de lote, além das distancias e azimutes,

complementando o modelo apresentado pelo Registro de Imoveis de Tramandai.
2.4 GEODESIA

A Geodésia é definida por como ciéncia que estuda a forma e dimensfes
terrestres, bem como a interagéo com as forcas gravitacionais. Num conceito moderno
citam-se, ainda, as variacdes temporais, resultado da existéncia de bases monitoras
continuas, que efetuam o monitoramento terrestre. Neste quesito € possivel dividir a
Geodésia em trés areas, Geodésia geométrica, Geodésia fisica e Geodésia celeste
(GEMAEL, 1999).

A Geodésia geométrica é a que define a forma, o tamanho e a geometria da
terra, utilizando os meétodos classicos de medicdo sobre a superficie terrestre,
utilizando a obtencéo de angulos e distancias, através da realizac&o de procedimentos
de triangulacéo, trilateracdo e poligonacdo. A geodésia fisica envolve os estudos

referentes ao campo da gravidade e suas aplicacbes geodésicas, desenvolvendo
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modelos para determinacdo da melhor figura geométrica representante da superficie
terrestre. A geodésia celeste trata do posicionamento de pontos terrestres através de
medidas efetuadas tendo como base satélites, sejam eles naturais ou artificiais. Tem
grande relevancia através do desenvolvimento da astronomia e mais recentemente
com a introducdo de metodologias GNSS, assim é possivel determinar a forma

geométrica da terra e suas alteracdes ao longo do tempo (GEMAEL, 1999).

2.4.1 Sistema de Posicionamento Global — GNSS

O GNSS é composto por diversas tecnologias de posicionamento, entre elas o
GPS (Global Positioning System), projetado pelos Estados Unidos na década de 1970
e o sistema russo GLONASS (Global Navigational Satellite System). Ainda existem
outros dois sistemas, o Galileo, desenvolvido pela Agéncia Espacial Européia e em
desenvolvimento pela China o COMPASS. Também integra o0 GNSS o sistema de
ampliacdo de alcance dos satélites denominado SBAS (Satellite Based Augmentation
System). O SBAS é composto pelos seguintes sistemas regionais: WAAS, EGNOS,
MSAS e GAGAN (sistemas estacionarios, atendem porc¢des especificas do globo e
nao € gratuito) (MONICO, 2008).

O principio basico de funcionamento do GNSS consiste na medida de distancias
entre o operador e quatro satélites. Conhecendo as coordenadas dos satélites no
sistema de referéncia apropriado, € possivel calcular as coordenadas da antena do
usudrio no mesmo sistema de referéncia dos satélites (MONICO, 2008). O
posicionamento é feito pelo ajustamento de quatro parametros, trés referentes a
posicao e um ao erro do ndo sincronismo entre os reldgios do satélite e do receptor.
Este sendo um dos motivos para ter pelo menos quatro satélites que devem estar
disponiveis para realizar medidas simultaneas pelos receptores, obtendo as posi¢cdes
conhecidas.

Cada um dos satélites transmite duas ondas portadoras simultaneamente, a
onda L1 e a onda L2, permitindo ao usuario a correcdo da maioria dos efeitos
provocados pela ionosfera. Os receptores geodésicos séo capazes de captar as duas
frequéncias emitidas pelos satélites (L1 e L2) e, dessa forma, minimizar os erros de
posicionamento.

Segundo MONICO (2008), o posicionamento GNSS pode ser realizado por

diferentes métodos e procedimentos:
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¢ Posicionamento relativo: onde as coordenadas dos vértices sdo determinadas
a partir de um ou mais vértices de coordenadas conhecidas. E necessario que dois ou
mais GNSS recebam dados simultaneamente, e pelo menos um ocupe um vértice de
referéncia.

e Relativo estatico: todos 0s receptores ativos devem permanecer estaticos

durante o levantamento;

e Relativo estatico-rapido: a diferenga basica entre o método relativo estatico é o
tempo de rastreio, normalmente abaixo de 20 minutos;

e Relativo cinemético: o receptor GNSS ocupa o vértice de interesse por um
periodo curto, sendo uma transi¢ao entre os dois métodos anteriores. Neste caso sera
necessario medir dados no deslocamento entre um vértice de interesse e outro;

eRelativo cinematico: um dos receptores, no minimo, ainda permanece no
vértice de referéncia, e um ou mais receptores que coletam dados dos vértices de
interesse permanece em movimento, de acordo com o intervalo de gravagao
configurado;

¢ RTK e DGPS: baseia-se na transmissao instantanea de dados de corre¢éo dos
sinais dos satélites dos receptores GNSS ocupando os vértices de referéncia para os
receptores ocupando o0s vértices de interesse, dando assim, a possibilidade de
conhecer as coordenadas em tempo real dos vértices ocupados.

¢ Posicionamento por Ponto Preciso: as coordenadas dos vértices de interesse
séo obtidas por meio absoluto, sem necessitar do uso de um receptor em um vértice
de referéncia. O IBGE disponibiliza um servigo que processa esses dados.

Para este projeto os métodos que serdo utilizados, sdo: o método estatico e o
método RTK.

2.4.1.1 Posicionamento Relativo Estatico

Na realizacao deste trabalho, foi utilizado uma das técnicas geodésicas para a
obtencédo de resultados, sendo 0 método de posicionamento estatico, que € um dos
mais utilizados para a determinacdo de coordenadas se tratando de levantamentos
geodésicos de alta precisdo. O posicionamento relativo estatico ocorre quando as
coordenadas sao determinadas com relagao a um referencial materializado por um ou

mais vértices com coordenadas conhecidas. No posicionamento relativo, a posicéo de
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um ponto é determinada com relacéo a de outros, cujas coordenadas sao conhecidas,
por meio de estacdes estabilizadas e fixadas constantemente (MONICO, 2008).

Neste caso, os elementos que compdem a linha base (linha que liga a estacao
de referéncia a estagao de interesse), ou seja, AX, AY e AZ, sdo estimados e, ao serem
acrescidos as coordenadas da estagcdo-base ou de referéncia, proporcionam as
coordenadas da estacdo desejada. Nesse tipo de posicionamento, dois ou mais
receptores rastreiam, simultaneamente, os satélites visiveis por um periodo de tempo
gue pode variar de 1 de minuto a 4 horas, de acordo com normas especificadas pelo
IBGE (MONICO, 2008).

2.4.1.2 Posicionamento RTK (Real Time Kinematic)

O levantamento por RTK ou Real Time Kinematic (Cinematico em Tempo Real)
€ constituido de um conjunto ou, normalmente, um par de receptores GNSS que se
comunicam entre si por radio. Um dos receptores € instalado em uma base de
coordenadas conhecidas e um ou mais receptores, chamados de Rovers, séao
instalados nos pontos de interesse a serem levantados. A comunicacgao por radio entre

0S receptores permite a correcao das coordenadas em tempo real.
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Figura 3 - Esquema de funcionamento de um sistema de RTK
Fonte: Mundo GEO
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Neste trabalho utilizamos os métodos de determinacdo de coordenadas dos
vértices dos lotes com rastreio GNSS e complementado com levantamento de

distancias, alinhamentos e ortogonalidades.

2.4.2 Sistema Geodésica Brasileiro

O sistema geodésico brasileiro (SGB), composto por redes altimétricas,
planimétricas e gravimétricas, foi desenvolvido com o intuito de estabelecer um
sistema de referéncia posicional para uso nacional. Com a modernizacao do sistema
posicional e o surgimento da tecnologia de satélites artificiais “GNSS”, o sistema vem
sofrendo grande mudanca. Segundo IBGE (2005) destaca, em uma das suas
resolucdes a modificacdo do sistema geodésico, até entdo topocéntrico (Datum
situado sobre a superficie terrestre) para um sistema geocéntrico (referenciado ao
centro de massa terrestre) o SIRGAS 2000, referenciado a data 2000,4 e compativel
com a tecnologia GNSS, no brasil essa tecnologia permitiu o estabelecimento do
arcabouco de apoio ao mapeamento sistematico daquela area IBGE (2005).

A materializagdo da RBMC (Rede Brasileira de Monitoramento Continuo)
ocorre por intermédio das estacdes (receptores) que realizam levantamento
posicionais 24 horas diarias. Estes receptores coletam e armazenam continuamente
observacdes do codigo e da fase da onda portadora, transmitidos pelos satélites das
constelacdes GPS ou GLONAS, e assim fornecendo aos seus usuarios as correcoes
posicionais. Além disso, os estados mantém redes estaduais, materializadas com
pinos com dispositivo de centragem forgada, especialmente projetados e cravados em
pilares estaveis, todos esses padronizados pelo IBGE.

Na grande parte do territorio brasileiro o Datum altimétrico que o abrange esta
localizado em Imbituba, litoral catarinense, o sistema altimétrico é referenciado a
superficie equipotencial marinha, ou seja, referenciado aos marégrafos. Atividades de
densificagdo sao realizadas pela monumentagcdo de Referencias de Nivel (RN) que
podem conter informacdes resultantes apenas de nivelamentos geométricos ou,
também, de levantamentos gravimétricos (BLACHUT, 1979).

As estacOes que serdo utilizadas neste projeto, sdo as estacdes da RBMC de
POAL, IMBITUBA e SAO LEOPOLODO.
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2.4.3 Rede Geodésica Municipal

Segundo a NBR14166 - Rede de Referéncia Cadastral Municipal — Uma rede
geodésica municipal local pode ser destinada a:

e Apoiar a elaboracao e atualizacao de plantas cadastrais municipal,

e Amarrar, de um modo geral, todos os servigcos de topografia, visando as
incorporacdes as plantas cadastrais do municipio;

e Referenciar todos o0s servicos topograficos de demarcacdo, de
anteprojetos, de projetos, de implantacdo e acompanhamento de obras
de engenharia em geral, de urbanizacéo, de levantamentos de obras
como construidas e de cadastros imobiliarios para registros publicos e
Multifinalitario.

Todo o servico de topografia para o estabelecimento de uma Rede de Geodésica
Municipal necessita-se de definicdo e materializacdo de controles horizontal e vertical
respectivamente planimetria e altimetria, conforme BLACHUT (1979), obtidos por
métodos independentes.

Sobre a rede de controle vertical, a mesma deve estar amarrada ao datum
vertical Marégrafo de Imbituba (referéncia altimétrica nacional). Todos os pontos de
apoio da rede municipal que se deseja implantar devem, portanto, ser amarrados
diretamente as referéncias de nivel (RRNN) do datum vertical. De acordo com a
Associacao Brasileira de Normas Técnicas, NBR 13133, as extensdes maximas e
precisdes para a planimetria e a altimetria de rede de referéncia cadastral municipal

sao apresentadas na tabela abaixo.
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Metodologia Desenvolvimento
Nivelamento
geomeétrico e
Classe dos Materializagao
Extensdo| Lado Lado Ndmero vértices
Angular Linear maxima | minimo | médio | maximo de
L) | (Aoim) | (dpeg) | vértices (N)
Método das diregbes| Leituras reciprocas 03 km 100m | =200 m 16 12 mm \'{E
com centragem (vante e ré) com (P) (P) (P) (P) (I N para
forcada, trés séries | distanciometro principal) Marcos
| PRC | de leituras eletrénico ou
conjugadas direta e | Classe 2. 01 km 50m | 2100 m 11 16 mm \."'E pinos
inversa, horizontal e (S) (S) (S) (S) (I N para
vertical Tendnolitn secundaria)
classe 3.
Método das diregbes] Leituras reciprocas
duas séries de (vante e ré) com
leituras conjugadas | distanciGmetro Marcos
direta e inversa, eletrbnico classe 20 mm JE
Il PRC | horizontal e vertical. | 1 ou medidas com 650 m 40m =80m 9 ou
Teodolito classe 2. trena aferida e
aplicagdo de (' N) pinos
corregbes de
dilatacdo, tensdo,
catenaria e reducio
ao horizonte.

Tabela 1 - Rede de referéncia cadastral municipal - Poligonais
Fonte: ABNT, 2004.

2.5 CARTOGRAFIA

Segundo a definicdo estabelecida em 1991 pela Associacdo Cartogréafica
Internacional (ACl), a cartografia € a “Ciéncia que trata da organizagao, apresentacao,
comunicacao, e utilizacdo da geo informacédo, sob uma forma que pode ser visual,
numeérica ou tatil, incluindo todos os processos de elaboracdo, apos a preparagado dos
dados, bem como o estudo e utilizagdo dos mapas ou meios de representagdo em
todas as suas formas”.

Num ambito voltado mais para geodésia, a representacéo de fendbmenos, dados
geograficos de uma determinada regido, leva em consideracao quesitos como escala
e projecdo. Uma das principais questdes encontra-se em como localizar um fenbmeno
geograficamente, ou seja, em qual sistema de coordenadas deve-se representar um
fendbmeno. Esta representacao pode ser realizada através de definicdo de um espaco

tridimensional por meio de por meio de planos, o que define as coordenadas num
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sistema cartesiano 3D, como as coordenadas definidas por X, Y e Z, adotando-se um
ponto de referéncia. Numa definicdo geografica, realiza-se a representacdo de um
dado de uma determinada regido em um espaco reduzido, fazendo-se valer de
guesitos como escala e projecdo. Uma das principais questdes encontra-se em como
localizar um fendmeno geograficamente, ou seja, em qual sistema de coordenadas
deve-se representar um fendbmeno. A primeira percepcao vem em mente a definicao
de um espaco tridimensional por meio de planos, o que define as coordenadas num
sistema cartesiano 3D, como as coordenadas definidas por X, Y e Z, adotando-se um
ponto de referéncia.

Outra forma de definicdo geogréfica, € a baseada em angulos que definem as
coordenadas geograficas, latitude e longitude, tendo como base um modelo
matematico representativo do globo terrestre, nesta definicdo seus referenciais sédo
dados em paralelos e meridianos, havendo como origem a intersec¢cdo do meridiano
de Greenwich com a Linha do Equador. A latitude descreve o angulo entre o plano
equatorial e o plano paralelo ao qual o ponto de interesse pertenca, variando de 0 a
90 graus, enquanto a longitude indica o angulo entre o plano meridiano de Greenwich
e o plano meridiano do ponto de interesse, variando de 0 a 180 graus. A definicdo
tridimensional posicional do ponto da-se através da obtencdo de uma diferenca
altimétrica do ponto em relacdo ao modelo matematico definido, isto €, uma altitude
geometrica.

Com a constante evolucdo da tecnologia, mapas digitais sdo cada vez mais
adquiridos e utilizados, mas o uso de mapa de papel ainda é de grande vantagem
para inumeros trabalhos, dessa forma, abre-se espaco para o estudo das projecdes
cartograficas. Segundo ROCHA (1998), deve se levar em consideracao, na escolha
da projecao cartografica a ser usada alguns fatores:

* Localizagao da regido (Equador, Polos, Hemisférios);

* Forma da regiao;

* Dimensbes da regiao;

 Finalidade do trabalho.

2.5.1 Sistema de projecdo cartogréfica

Cartas geograficas e topogréficas sdo representacfes planas da superficie da

terrestre, estes tipos de representacdes sao obtidos a partir do uso de um Sistema de
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Projecdo Cartogréfica, ou seja, obter uma imagem plana de uma superficie de
referéncia terrestre elipsoidal (SILVA, |; SEGANTINE, P.C.L, 2016).

Podem se definir também as projecdes cartograficas como fun¢gées matematicas
gue relacionam pontos de uma superficie, dita de referéncia esférica ou elipsoidal, a
uma superficie de projecao plana, ROCHA (1998).

CRUZ (2002) salienta que muitas sdo as formas de projetar-se a superficie
terrestre, cada qual com sua aplicabilidade, vantagem e desvantagem, entre elas
ressalta-se a cilindrica, a conica e a azimutal.

A projecdo a ser utilizada neste projeto é a projecdo Universal Transversa de
Mercator (UTM), pois é adotado pelo Sistema Geografico Nacional, além de ser pelo

facil entendimento e manipulacéo.

| _ escala
verdadeira

escala escala escala
maior quea [menor quea fmaior quea
verdadeira verdadeira verdadeira

B D

cilindro transversal
interceptando o globo
terrestre

superficie resultando

Figura 4 - Projecao cilindrica transversa secante.
Fonte: SILVA, I; SEGANTINE, P.C.L, (2016).

A Projecdo Universal Transversa de Mercator (UTM) € uma das mais usuais.
Trata-se de uma projecédo cilindrica modificada, que € secante nos polos terrestres.
Esta € muito utilizada em servicos geodésicos militares brasileiros. Cruz (2002)
destaca que tal projecao apresenta 60 fusos de 6° de longitude, numerados a partir
do antimeridiano de Greenwich. Cada fuso representa um sistema Unico de

coordenadas planas, tendo meridiano central igual a 500.000 m, sendo adota valor
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10.000.000 m para a linha do Equador para projecdes sulinas. Ao se optar por tal
projecdo, deve-se considerar a seguinte distribuicdo de distorcoes:
e Zona de reducédo nas proximidades do meridiano central;
e Linhas de secancia - cerca de 180 km a leste e a oeste do meridiano
central, correspondendo, respectivamente, a coordenada 320.000 m e
680.000 m;
e Zona de ampliacdo — das linhas de secancia afastando-se do meridiano
central.

Neste trabalho utilizamos as coordenadas dos vértices na projecdo UTM.
2.5.2 Padrao de exatidao cartografica - PEC

Os padrbes de qualidade cartografica sdo definidos segundo Decreto n° 89.817
de 20 de julho de 1984. Estes foram elaborados para estabelecer um padrdo de
avaliacdo da exatiddo cartografica resultante de uma carta, sendo definidos,
resumidamente, os trés padroes:

e Classe A — apresenta padrao de exatidao planimétrico de 0,5 milimetros e
altimétrico igual a metade da equidistancia entre as curvas de nivel
apresentadas;

e Classe B — apresenta padrao de exatidao planimétrico de 0,8 milimetros e
altimétrico igual a trés quintos da equidistancia entre as curvas de nivel
apresentadas;

e Classe C — apresenta padrdo de exatidao planimétrico de 1 milimetro e
altimétrico igual a trés quartos da equidistancia entre as curvas de nivel
apresentadas.

Com a modernizacao e a evolucéo dos sistemas computacionais a cartografia

digital vem ganhando espaco, o que leva a conceituacdo de um PEC-PCD. Um padréo

gue avalie a exatiddo de representacdes cartogréaficas digitais.
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1:10.000 1:25.000 1:50.000 1:100.000 1:250.000

pect PEC-
T M pec | ep |Pec | er | Pec | P |Pec | EP [ PEC | EP | PEC | EP | PEC | EP | PEC | EP

(m) | (m) | (m) [ (m) | (m) | (m) [ (m) | (m) [ (m) [ (m) { (m) [ (m) | (m) | (m) | (m) | (m)

A® | 028 | 017 | 056 | 0,34 | 140 | 0B85 | 280 | 1,70 | 7,00 | 425 | 14,00 | 8,51 | 28,00 | 17,02 | 70,00 | 42,55

A B | 050 | 030 ( 100 | 060 ( 250 | 1,50 | 500 | 3,00 | 1250 | 7,50 | 25,00 | 15,00 | 50,00 | 30,00 | 125,00 75,00

B cm 0,80 0,50 1,60 1,00 | 4,00 2,50 | 8,00 5,00 | 20,00 | 12,50 | 40,00 | 25,00 | 80,00 | 50,00 | 200,00 | 125,00

Cc DM 1,00 | 060 | 200 | 1,20 | 500 | 3,00 | 10,00 | 600 | 25,00 | 15,00 | 50,00 | 30,00 | 100,00 | 60,00 | 250,00 | 150,00

Tabela 2 - Tabela dos padrdes de acuracia posicional das geometrias dos produtos
cartogréficos digitais.
Fonte: Decreto n°® 89.817

Com a rapida evolucdo e modernizacdo dos sistemas computacionais a
cartografia digital vem passando a ter um maior destaque e visibilidade, o que leva a
conceituacdo de um PEC-PCD. Um padrao que avalie a exatiddo de representagdes
cartograficas digitais. Conforme um estudo feito por ROCHA (2002), em sua tese de
doutorado, pode-se avaliar a qualidade geométrica de uma carta digital. Para a
avaliacdo de um produto digital diversas etapas sao envolvidas, tais como qualidade
geomeétrica, de atributos, consisténcia l6gica, completitude e atualidade. Vale ressaltar
gue os parametros de avaliacdo de cada item estdo diretamente relacionados a
necessidade que o mapa digital venha a cumprir, isto €, a avaliacdo da qualidade
devera tomar por conhecimento qual o preceito a ser alcancado.

Com a transicdo que esta sendo realizada para o modelo digital, notam-se
esforcos de revisdo deste padrédo de referéncia (PEC), cuja denominacdo passaria a
ser Padrédo de Acuracia e Precisdo para Produtos Cartograficos Digitais (PAP-PCD).
Em 2006, a Comissédo Nacional de Cartografia apresentou a Especificacdo Técnica
para a Estruturacdo de Dados Vetoriais (ETEDGV), iniciativa que objetivava
padronizar as classes de mapeamento da producdo cartogréfica de referéncia no
Brasil CONCAR (2007).

2.6 AJUSTAMENTO DE OBSERVACOES

O ajustamento de observacdes € um método onde se permite a solucdo de

problemas baseado em analises estatisticas e de qualidade, ramo da matematica
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aplicada que tem como objetivo determinar a solucdo Unica para problemas onde o
namero de observacfes (ou medidas) € redundante e o sistema de equacdes
inconsistente, bem como a estimativa da precisdo da solugcdo adotada. A
inconsisténcia do sistema de equacdes € causada pelas flutuagdes probabilisticas das
observacoes, e faz com que um determinado subconjunto de dados proporcione
valores diferentes de um outro subconjunto para a mesma medida. A solucéo Unica
nestes problemas é determinada pelo Método dos Minimos Quadrados (MMQ)
desenvolvido independentemente por GAUSS (1795) e LEGENDRE (1805).

Conceito de erro é a diferenca entre um valor observado para uma quantidade e
seu valor verdadeiro. E possivel indicar incondicionalmente que nenhuma observacéo
€ exata, todas observacdes contém erro, o valor verdadeiro de uma observacdo nunca
€ conhecido e, portanto, o erro exato presente é sempre desconhecido, GHILANI
(2013).

O principio dos minimos quadrados (MMQ) torna-se aplicavel a um conjunto
redundante de observacdes que é representada por uma distribuicdo normal, devido
as propriedades estocasticas das observacfes. Nesse quesito busca-se uma solucéo
Unica para um conjunto de observacoes, isto €, encontrar solucdo final que apresente
0 menor residuo. Estdo presentes os métodos de ajustamento em diversas aplicacfes
geodésicas. Quando se adotam bases fixas no posicionamento pelo sistema GNSS e
ajustam-se a partir das componentes das linhas processadas, as coordenadas das
estacles de interesse. Também na poligonacéo, para o ajuste de fechamento obtido
em uma poligonal enquadrada ou fechada, MCCORMAC (2010).

As aplicacbes dos métodos de ajustamento estdo presentes em diversas
aplicacdes geodésicas. Como por exemplo, no posicionamento GNSS, quando se
adotam bases fixas e ajustam-se, a partir das componentes das linhas processadas,
as coordenadas das estacOes de interesse. No ajuste de uma rede de nivelamento,
guando se realizou o transporte de altitudes de referenciais conhecidos, RRNN, para
bases de interesse. Bem como, na poligonacdo, quando se ajusta o resultado de

fechamento obtido em uma poligonal fechada ou enquadrada (VEIGA, 2012).
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3 RECURSOS HUMANOS, MATERIAIS E LOGISTICA

3.1 RECURSOS HUMANOS

Para que o0s servicos sejam executados da maneira mais eficaz, correta e

produtiva é necessario que a equipe de trabalho seja selecionada corretamente.

A equipe definida para a execugédo do trabalho foi composta pelos seguintes

profissionais:

1 Engenheiro Cartografo para planejamento e execucdo, orientando as
diversas etapas de levantamentos, cadastro técnico e mapeamento cadastral
urbano;

1 graduanda do curso de Engenharia Cartografica e Agrimensura, para o
planejamento e execuc¢ao destas etapas;

1 Motorista (fornecido pela Universidade) para transportes de pessoas,
equipamentos e materiais;

2 auxiliares para a execucao e auxilio na etapa de coleta de dados;

3.2 EQUIPAMENTOS

3.2.1 Receptores GNSS

Dois receptores Topcon Hiper Lite+ (L1/L2), cujas caracteristica apresentadas

pela Topcon (2012) sé&o:

Receptor GNSS de 40 canais, de dupla frequéncia;

Apresenta tecnologia RTK, com alcance de radio interno de até 2,5km;
Apresenta as vantagens de um equipamento sem cabos conectores,
trabalhando com tecnologia Bluetooth e wireless;

Radio UHF interno e controlado via Bluetooth com as controladoras Topcon
para posicionamento RTK;

Rastreia as constelagcdes GPS, GLONASS e GALILEO;

Tecnologia Bluetooth para transferéncia de dados;
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e Acuracia no posicionamento estatico 3mm + 0,5 ppm horizontal e 5mm + 0,5
ppm vertical;

e Acuracia no posicionamento RTK/KinematiclOmm + 1 ppm horizontal e 15mm
+ 1 ppm vertical,

e Acuracia no posicionamento DGPS melhor que 0,25m no modo pos

processado é pior que 0,50m em tempo real.

3.2.2 Materiais diversos

Na execucéao das diversas etapas, seja de planejamento, das sessdes de rastreio,
dos levantamentos topogréaficos e cadastrais, analise e interpretacdo dos dados,
edicdo e finalizacdo dos produtos cartograficos, foram utilizados os seguintes

equipamentos:

e tripés;

e bipés;

e radios comunicadores;

e trenas de 20 e 30 metros;

e veiculos para deslocamentos da equipe de levantamento e cadastro;
3.2.3 Computador e softwares

O computador utilizado para a realizacdo do projeto é um DELL, com
processador Intel(R) Core(TM) i7-8550U CPU @ 1.80GHz 1.99 GHz, RAM 8,00 GB.
Com sistema operacional Windows 11 Home Single Language, versao 21H2.

O software utilizado para o processamento dos dados foi Topcon Tools. O
software utilizado para os desenhos dos lotes foi o AutoCad e o software QGis foi

utilizado para a geracao da planta geral da area.

4 METODOLOGIA
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4.1 FLUXOGRAMA

Para o desenvolvimento do trabalho foram estipuladas algumas etapas, como
mostra na figura 7, de maneira a transformar o servigo realizado de forma mais

organizada e dinamica.

Reconhecimento da Densificar o tﬁ Levantamento dos vértices \ ' :rgcestsameqt: de
area de estudo Rede Geodésica o dos lotes g ados topograficos
w

Planta Topografica Graficagédo dos lotes

Gerar memorial
descritivo

Elaboragdo do
relatorio

Apresentagido e
defesa do TCC

Figura 5 — Fluxograma

Fonte: Elaborado pela autora

As etapas séao:

e Reconhecimento da area de estudo: foi realizado um pré-reconhecimento da
area de estudo pelo Google Earth, para definicdo de planejamento do projeto;

e Densificar a Rede Geodésica: Feito o planejamento no Google Earth da
localizac&o que seria alocado o piquete para ser usado como base;

e Levantamento da gleba principal: Realizado o levantamento com equipamento
GNSS dos vértices dos lotes;

e Processamento de dados: O processamento dos dados foi realizado no
software Topcon Tools;

e Graficacao: A etapa de desenho, foi realizada no software AutoCad,;

e Planta Topogréfica: A geracdo da planta topogréfica foi realizada no software
QGis;
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e Geracdo dos memoriais descritivos: Os memoriais descritivos foram
elaborados conforme solicitado pelo Registro de Iméveis de Tramandai;

e Elaboracdo do relatorio acrescido de alguns detalhes cartograficos julgados
necessarios;

e Apresentacédo e defesa do TCC,;

e Correcao do TCC.

4.2 LEVANTAMENTO DOS VERTICES E CONFRONTANTES DO LOTES

O método que foi utilizado para realizar o levantamento dos vértices dos lotes foi
o0 RTK e rastreio estético, sendo uma técnica de levantamentos considerada rapida,
coletando as coordenadas dos pontos de interesse. Na maioria dos casos, algumas
feicbes possuem um facil acesso e sem muitas obstru¢des para atrapalhar o sinal.

Os produtos mais esperados deste trabalho sdo os memoriais descritivos,
podendo através deles, realizar o encaminhamento junto ao cartorio e possibilitando
a realizacdo da regularizagéo fundiaria. Serdo entregues 30 memoriais descritivos,
contendo as distancias, os limites, os confrontantes e os vértices.

Para a determinacéo das coordenadas da base foi realizado um rastreio estatico,
com duracéao de cerca de seis horas e quarenta minutos no primeiro dia, € no segundo
dia com duragéo aproximadamente oito horas de rastreio. As estacdes de rastreio da
RBMC que foram utilizadas para o processamento e 0 ajustamento destes dados
foram as estacOes de: Porto Alegre, S&o Leopoldo e Imbituba. ApGs realizar o
processamento e o ajustamento dos dados para a determinacéo das coordenadas da
base, em cada um dos dias, foi realizada uma analise de qual dos dias possuia menor

desvio padréo nos resultados.
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5 RESULTADOS OBTIDOS
5.1 PROCESSAMENTO E AJUSTAMENTO DOS DADOS NO TOPCON TOOLS

Para a realizacao dos processamentos dos dados obtidos em campo com GNSS,
foi utilizado o software Topcon Tools. Para a determinacdo das coordenadas da base
foi realizado um rastreio estatico, com duracdo de aproximadamente de seis horas e
guarenta minutos no primeiro dia, e no segundo dia com duracdo de aproximadamente
oito horas de rastreio. As estacfes de rastreio da RBMC do IBGE que foram utilizadas
para o processamento e 0 ajustamento destes dados foram as estacdes de: Porto
Alegre, S@o Leopoldo e Imbituba. Apds fixar os pontos das estacdes, substituir as
coordenadas e inserir os desvios padrbes, foi realizado o processamento e o
ajustamento. Apos a determinacao das coordenadas da base, em cada um dos dias,
foi realizada uma andlise de qual dos dias possuia menor desvio padrdo nos
resultados.

Comparando os resultados obtidos nos dois dias de rastreio estatico para a base,
como mostra nas tabelas a seguir, optou-se por utilizar os dados obtidos com o
rastreio do dia 18/02/2022, por possuir um menor desvio padréo nas coordenadas da
base.

Grid Grid Easting | Elevation Std Dev |Std Dev e | Std Dev | Std Dev
Name . Control
Northing (m) (m) (m) n (m) (m) u(m) | Hz(m)

POAL | 6673004,054 | 488457544 | 76,745 | Both | 0,001 | 0,002 | 0,002 | 0,002
IMBT | 6874555,73 | 730029,463 | 31,406 | Both | 0,001 | 0,001 | 0,004 | 0,001
BASE CP1| 6680047,893 | 581626,48 | 9,276 | None | 0,014 | 0,018 | 0,041 | 0,023
RSSL | 6704142,402 | 485268,813 | 81,182 | Both | 0,001 | 0,001 | 0,004 | 0,001

Tabela 3 - Tabela de resultados de processamento da base do dia 17/02/2022.

Fonte: Elaborado pela autora.

Grid Northing | Grid Easting | Elevation Std Dev n | Std Dev e | Std Dev u | Std Dev Hz
Name Control
(m) (m) (m) (m) (m) (m) (m)
BASE CP EST| 6680047,829 581626,381 9,457 MNone 0,009 0,014 0,024 0,016
IMBT 6874555,73 730029,463 31,406 Both 0,001 0,001 0,004 0,001
POAL 6673004,054 488457,544 76,745 Both 0,001 0,002 0,002 0,002
RSSL 6704142 ,402 485268,813 81,268 Both 0,001 0,001 0,004 0,001

Tabela 4 — Tabela de resultados de processamento da base do dia 18/02/2022.

Fonte: Elaborado pela autora.
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a IMBT

A RSSL

BASE CP EST
4 POAL d

Figura 6 — Distribuicdo das estacbes da RBMC com a base estatica.

Fonte: Elaborado pela autora.

Na sequéncia apds ser definida as coordenadas da base, foi inserido estes
dados no rastreio dos pontos coletados com RTK. Realizado o processamento, foi
identificado alguns pontos com desvio padréo acima da tolerancia pré-estabelecida,

passando da casa de 9 centimetros.
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Figura 7 - Processamento e ajustamento dos pontos coletados com RTK

Fonte: Elaborado pela autora.

Na tabela a seguir esté identificado todos os pontos que foram processados para

a realizagao do trabalho, mostrando suas coordenadas e seus desvios padroes.

Grid Grid Elevation SE) Std Dev | Std Dev —

Name Northing (m) | Easting (m) (m) CEE | AT e (m) u(m) Dev
8 8 (m) Hz (m)

BASE CP 6680047,829 | 581626,381 9,457 Both 0,009 0,014 0,024 | 0,017
BAS(EPRTK 6680134,092 | 581708,134 9,5 None 0,014 0,022 0,368 | 0,027

CP_01 6680144,066 | 581700,152 | 9,285 None | 0,017 | 0,024 | 0,414 | 0,029
CP_02 6680156,991 | 581677,952| 8,984 None | 0,025 | 0,025 0,536 | 0,036
CP_03 6680164,22 | 581682,669 | 8,847 None | 0,028 | 0,033 0,498 | 0,043




40

CP_04 6680150,7 |581703,176| 9,256 | None | 0,025 | 0,028 | 0,481 | 0,037
CP 05 |6680157,269 |581706,497 | 9,177 | None | 0,028 | 0,032 | 0,602 | 0,043
CP_06 | 6680170,728 |581687,499| 9,293 | None | 0,079 | 0,12 | 1,056 | 0,143
CP 07 |6680178,806 | 581693,25 | 10,201 | None | 0,033 | 0,04 | 0,621 | 0,052
CP_08 | 6680166,358 [581710,952| 9,273 | None | 0,029 | 0,026 | 0,488 | 0,039
CP_09 |6680137,435 |581696,861| 9,507 | None | 0,035 | 0,057 | 0,697 | 0,066
CP_ 010 | 6680126,314 | 581691,813| 9,369 | None | 0,025 | 0,027 | 0,536 | 0,037
CP_011 | 6680147,326 | 581680,107 | 10,858 | None | 0,034 | 0,026 | 0,472 | 0,043
CP 012 | 668014547 | 581668,72 | 9,12 None | 0,099 | 0,085 | 1,138 | 0,13
CP_013 | 6680140,861 | 581677,165| 9,515 | None | 0,057 | 0,064 | 0,713 | 0,085
CP_014 | 6680138,945 | 581678,596 | 10,029 | None | 0,059 | 0,061 | 0,696 | 0,085
CP_015 | 6680135,595 | 581682,139 | 10,215 | None | 0,02 | 0,027 | 0,445 | 0,033
CP_016 | 6680132,664 | 581687,7 | 9,339 | None | 0,162 | 0,261 | 2,742 | 0,308
CP 017 | 6680145,873 | 581682,631| 10,206 | None | 0,062 | 0,043 | 0,645 | 0,075
CP_018 | 6680148,309 | 581678,255| 11,245 | None | 0,135 | 0,127 | 1,325 | 0,185
CP_019 | 6680117,422 | 581688,095| 9,448 | None | 0,022 | 0,031 | 0,463 | 0,038
CP_020 | 6680126,635 | 581663,492 | 11,213 | None | 0,049 | 0,041 | 0,592 | 0,064
CP_021 | 6680124,64 |581668,018| 11,036 | None | 0,022 | 0,026 | 0,476 | 0,035
CP 022 | 6680137,125 | 581663,538 | 10,832 | None | 0,034 | 0,029 | 0,591 | 0,045
CP_023 | 6680142,336 | 581665,897 | 10,142 | None | 0,22 | 0,209 | 2,225 | 0,303
CP_024 | 6680130,967 | 581660,35 | 10,876 | None | 0,041 | 0,031 | 0,593 | 0,052
CP_025 | 6680133,858 | 581672,121| 10,455 | None | 0,028 | 0,029 | 0,499 | 0,04
CP_026 | 6680133,848 | 581672,127 | 10,483 | None | 0,018 | 0,025 | 0,474 | 0,031
CP 027 | 6680137,776 | 581678,119| 9,734 | None | 0,033 | 0,036 | 0,527 | 0,049
CP_028 | 6680105,917 | 581683,132| 9,416 | None | 0,042 | 0,035 | 0,616 | 0,054
CP_029 | 6680115,025 | 581676,883 | 11,271 | None | 0,022 | 0,028 | 0,485 | 0,035
CP_030 | 6680121,553 | 581661,181| 11,271 | None | 0,035 | 0,043 | 0,587 | 0,056
CP_031 | 6680122,542 | 581659,265| 11,24 | None | 0,042 | 0,044 | 0,621 | 0,061
CP_032 | 6680095,698 | 581678,306 | 10,509 | None | 0,02 | 0,035 | 0,866 | 0,04
CP_033 | 6680107,546 | 581651,291 | 11,179 | None | 0,095 | 0,13 | 1,389 | 0,161
CP 034 | 6680118,113 |581655,883 | 11,673 | None | 0,02 | 0,028 | 0,547 | 0,035
CP 035 | 6680084,91 |581673,439| 10,512 | None | 0,042 | 0,054 | 0,64 | 0,068
CP_036 | 6680093,452 | 581655,85 | 11,127 | None | 0,019 | 0,025 | 0,588 | 0,032
CP_037 | 6680098,943 | 581643,714| 11,47 | None | 0,069 | 0,07 | 0,883 | 0,099
CP_038 | 6680107,501 | 581650,754 | 10,377 | None | 0,032 | 0,041 | 0,677 | 0,052
CP_039 | 6680072,639 | 581667,883 | 9,497 | None | 0,029 | 0,055 | 1,055 | 0,062
CP_040 | 6680089,269 | 581635,086 | 10,627 | None | 0,056 | 0,083 | 0,844 | 0,1
CP_041 | 6680090,424 | 581632,996 | 10,863 | None | 0,036 | 0,038 | 0,606 | 0,052
CP_042 | 6680091,475 | 581631,083 | 11,156 | None | 0,037 | 0,036 0,6 | 0,052
CP_043 | 6680098,146 | 581635,882| 9,68 | None | 0,025 | 0,034 | 0,654 | 0,042
CP 044 | 6680098,048 | 581635,849 | 9,623 | None | 0,066 | 0,081 | 0,869 | 0,104
CP_045 | 6680055,482 | 581660,264 | 9,559 | None | 0,026 | 0,028 | 0,459 | 0,038
CP_046 | 6680045,395 | 581655,84 | 9,594 | None | 0,031 | 0,029 | 0,484 | 0,043
CP_047 | 6680069,848 | 581615,765| 9,707 | None | 0,043 | 0,062 | 0,739 | 0,076
CP_048 | 6680076,913 | 581627,635| 11,058 | None | 0,038 | 0,045 | 0,585 | 0,059
CP_049 | 6680062,388 | 581627,622 | 11,166 | None | 0,023 | 0,024 | 0,413 | 0,033
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CP_050 | 6680064,422 | 581646,758 | 11,603 | None | 0,028 | 0,034 | 0,463 | 0,044
CP_051 | 6680037,169 | 581652,383| 9,521 | None | 0,038 | 0,042 | 0,555 | 0,056
CP_052 | 6680050,268 | 581626,666 | 9,43 None | 0,02 | 0,028 | 0,46 | 0,034
CP_053 | 6680044,635 | 581623,231| 10,617 | None | 0,018 | 0,027 | 0,434 | 0,033
CP_054 | 6680051,61 |581610,921| 10,272 | None | 0,019 | 0,026 | 0,427 | 0,032
CP_055 | 6680051,611 | 581610,922 | 10,271 | None | 0,019 | 0,026 | 0,427 | 0,032
CP_056 | 6680052,761 | 581608,878 | 9,965 | None | 0,02 | 0,03 | 0,456 | 0,037
CP_057 | 6680069,648 | 581615,601| 9,851 | None | 0,097 | 0,07 | 0,924 | 0,12
CP_058 | 6680062,291 | 581627,603 | 9,558 | None | 0,019 | 0,024 | 0,453 | 0,031
CP_059 | 6680042,475 | 581627,099 | 10,784 | None | 0,029 | 0,038 | 0,521 | 0,048
CP_060 | 6680040,057 | 581626,01 | 10,444 | None | 0,02 | 0,03 0,45 | 0,036
CP_061 | 6680038,404 | 581629,536| 10,741 | None | 0,028 | 0,033 | 0,498 | 0,043
CP_062 | 6680029,087 | 581648,736| 9,558 | None | 0,023 | 0,03 | 0,463 | 0,038
CP 063 | 6680083,641 | 581625,273 | 10,701 | None | 0,073 | 0,046 | 0,709 | 0,086
CP_064 | 6680017,979 | 581643,796| 9,557 | None | 0,02 | 0,03 | 0,456 | 0,036
CP_065 | 6680035,025 | 581637,514 | 10,388 | None | 0,025 | 0,041 | 0,525 | 0,048
CP_066 | 6680020,476 | 581617,579 | 10,836 | None | 0,029 | 0,036 | 0,516 | 0,046
CP_067 | 6680018,48 |581630,668| 12,686 | None | 0,024 | 0,035 | 0,578 | 0,042
CP_068 | 6680049,471 | 581614,643 | 10,785 | None | 0,023 | 0,038 | 0,523 | 0,044
CP_069 | 6680022,163 | 581607,383 | 10,925 | None | 0,019 | 0,027 | 0,451 | 0,033
CP_070 6680051,9 |581610,051| 10,06 | None | 0,019 | 0,028 | 0,461 | 0,034
CP_071 | 6680024,761 | 581576,937 | 10,647 | None | 0,026 | 0,032 | 0,483 | 0,041
CP_072 | 6680055,505 | 581603,85 | 11,012 | None | 0,054 | 0,057 | 0,801 | 0,078
CP 073 | 6680185,048 | 581719,515| 9,261 | None | 0,019 | 0,028 | 0,437 | 0,034
CP_074 | 6680208,98 |581706,392| 10,73 | None | 0,029 | 0,057 | 0,586 | 0,064
CP_075 | 6680201,576 | 581700,944 | 10,249 | None | 0,038 | 0,048 | 0,584 | 0,061
CP_076 | 6680196,837 | 581697,458 | 10,455 | None | 0,07 | 0,132 | 1,055 | 0,15
CP_077 | 6680193,227 | 581703,673| 9,51 None | 0,089 | 0,055 | 0,745 | 0,104
CP_078 | 6680219,177 | 581713,894 | 10,439 | None | 0,045 | 0,04 | 0,559 | 0,06
CP_079 | 6680248,263 | 581734,529 | 10,864 | None | 0,073 | 0,118 | 1,061 | 0,138
CP_080 | 6680198,248 | 581725,249 | 9,098 | None | 0,019 | 0,027 | 0,48 | 0,033
CP 081 | 6680207,57 |581730,204| 9,103 | None | 0,03 | 0,027 | 0,476 | 0,041
CP_082 | 6680224,464 | 581738,548 | 9,191 | None | 0,02 | 0,026 | 0,468 | 0,033
CP 083 | 6680232,106 | 581726,52 | 10,247 | None | 0,024 | 0,03 | 0,536 | 0,038
CP_084 | 6680230,643 | 581728,674| 10,271 | None | 0,02 | 0,029 | 0,495 | 0,035
CP_085 | 6680233,812 |581723,839| 9,836 | None | 0,026 | 0,032 | 0,661 | 0,041
CP_086 | 6680215,191 | 581719,344 | 10,043 | None | 0,073 | 0,059 | 0,844 | 0,094
CP_087 | 6680241,644 | 581746,823| 8,973 | None | 0,039 | 0,037 0,6 | 0,054
CP 088 | 668024573 |581739,046| 10,993 | None | 0,052 | 0,037 | 0,645 | 0,064
CP_089 | 6680231,309 | 581728,453| 9,73 None | 0,275 | 0,299 | 2,609 | 0,407
CP_090 | 6680246,928 | 581749,722| 8,958 | None | 0,238 | 0,265 | 2,441 | 0,356
CP_091 | 6680253,783 | 581736,693 | 10,543 | None | 0,055 | 0,076 | 0,873 | 0,094
CP_092 | 6680254,103 | 581735,99 | 10,572 | None | 0,046 | 0,048 | 0,705 | 0,067
CP 093 | 6680251,851 | 581752,326| 9,028 | None | 0,248 | 0,274 2,6 | 0,369
CP_094 | 6680258,568 | 581739,452| 10,736 | None | 1,56 | 1,709 | 14,738 | 2,314
CP_095 | 6680259,377 | 581737,787 | 10,388 | None | 0,105 | 0,111 | 1,13 | 0,153
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CP_096 6680265,189 | 581742,921| 10,672 | None | 0,032 | 0,038 0,743 | 0,049

CP_097 6680257,225 | 581755,072 | 8,827 None | 0,094 | 0,095 1,098 | 0,134

CP_098 6680264,71 |581759,039| 8,792 None | 0,028 | 0,025 0,512 | 0,037

CP_099 6680261,939 | 581748,675| 10,85 None | 0,024 | 0,032 0,561 | 0,04
CP_0100 | 6680262,886 | 581747,343 | 11,044 | None | 0,026 0,03 0,493 | 0,04
CP_0101 | 6680268,241 | 581753,669 | 10,53 None | 0,024 | 0,025 0,489 | 0,034
CP_0102 | 6680270,794 | 581762,186 | 10,102 | None | 0,105 | 0,095 0,995 | 0,142
CP_0103 | 6680274,968 | 581755,257 | 10,677 | None | 0,038 | 0,041 0,584 | 0,056
CP_0104 | 6680271,909 | 581752,728 | 9,998 None | 0,023 | 0,026 0,462 | 0,034
CP_0105 | 6680270,645 | 581754,598 | 10,138 | None | 0,037 | 0,032 0,535 | 0,049
CP_0106 | 6680260,277 | 581756,192 | 9,766 None | 0,021 | 0,026 0,433 | 0,033
CP_0107 | 6680281,913 | 581765,091| 8,875 None | 0,059 | 0,035 0,738 | 0,069
LIM LOTE | 6680273,634 | 581763,234| 9,008 None | 0,015 | 0,023 0,376 | 0,027
LIM LOTE1 | 6680280,349 | 581752,622| 9,378 None | 0,015 | 0,023 0,375 | 0,027

Tabela 5 - Tabela de resultados de processamento da base do dia 18/02/2022.

Fonte: Elaborado pela autora.

Nesta tabela estao identificados os pontos que ndo foram aceitos no

processamento dos dados RTK, sendo assim necessario realizar uma nova saida de

campo, para a realizagdo de uma nova coleta de pontos.



Grid Grid .
i ) Elevation |Std Dev n |Std Dev e (Std Dev u| Std Dev
Name | Northing | Easting
(m) (m) (m) (m) Hz (m)
(m) (m)
6680134 | 581672,1 | 10,455 0,028 0,029 0,499 0,04
6680134 | 581672,1 | 10,483 0,018 0,025 0,474 0,031
6680108 | 581651,3 | 11,179 0,095 0,13 1,389 0,161
6680108 | 581650,8 | 10,377 0,032 0,041 0,677 0,052
6680098 | 581635,9 0,68 0,025 0,034 0,654 0,042
6680098 | 581635,8 | 9,623 0,066 0,081 0,369 0,104
6680070 | 581615,8 | 9,707 0,043 0,062 0,739 0,076
6680062 | 581627,6 | 11,166 0,023 0,024 0,413 0,033
6680052 | 581610,9 | 10,272 0,019 0,026 0,427 0,032
6680052 | 581610,9 | 10,271 0,019 0,026 0,427 0,032
6680070 | 581615,6| 9,851 0,097 0,07 0,924 0,12
6680062 | 581627,6| 9,558 0,019 0,024 0,453 0,031
6680052 | 581610,1| 10,06 0,019 0,028 0,461 0,034
6680231 | 581728,7 | 10,271 0,02 0,029 0,495 0,035
6680231 | 5817285 9,73 0,275 0,299 2,609 0,407
6680254 | 581736,7 | 10,543 0,055 0,076 0,873 0,094
6680254 | 581736 10,572 0,046 0,048 0,705 0,067
6680259 | 581739,5| 10,736 1,56 1,709 14,738 2,314
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Tabela 6 — Tabela com os pontos RTK néo aceitos
Fonte: Elaborado pela autora.

Para a corregdo destes erros, alguns pontos foram rastreados novamente e
outros foram calculados utilizando-se de pontos auxiliares para alinhamento e
ortogonalidade, medidos a trena.

Apoés a segunda saida de campo e com os dados dos pontos com problemas
resolvidos, ja processados no Topcon Tools, utilizamos os dados da RBMC de Porto
Alegre e S&o Leopoldo apenas para processar os dados da base, como mostrado na

figura abaixo, pois a estacao de IMBITUBA foi desativa em 22/02/2022.
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Figura 8 — Processamento e ajustamento da base e dos pontos RTK do dia
03/05/2022
Fonte: Elaborado pela autora.

Abaixo esta a tabela com as coordenadas e seus desvios padrbes para a base

de rastreio estatico realizado no dia 03/05/2022. Foram coletados alguns pontos de

meio fio para auxilio no desenho da quadra.

Ground Ground |Elevation Std Dev n |Std Dev e |Std Dev u| Std Dev
Name . . Control
Northing (m) | Easting (m) (m) (m) {m) {m) Hz (m)
BASERTKCP1 | 6680134,136 | 581708,158 9,501 None 0,057 0,046 0,209 0,073
BASE_DIAO3 | 6680045,992 |581627,102| 9,578 | Nene | 0,031 0,04 0,164 0,051
POAL 6673004,054 | 488457,544 | 76,745 | Both | 0,001 0,002 0,002 0,002
RSSL 6704142 402 | 485268,813 | 81,268 Both 0,001 0,001 0,004 0,001

Tabela 7 — Tabela de resultados de processamento da base do dia 03/05/2022.

Fonte: Elaborado pela autora.
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Fonte: Elaborado pela autora.
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Na tabela abaixo sdo apresentados os pontos que precisavam serem refeitos,

apenas 0s gue eram veértices dos lotes foram coletados. Pois os de alinhamento que

foram utilizados para apoio, ndo foram necessarios.



Name

Ground Northing
(m)

Ground
Easting

(m)

Elevation

(m)

Control

Std Dev n
(m)

Std Dev e (m)

Std Dev u (m)
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Std Dev Hz
(m)

BASE_DIAD3

6680045,947

581627,1

9,654

Both

0

0

0

0

CP2_094

6680253,718

581736,8

10,021

Mone

0,009

0,009

0,011

0,013

CP2_090

6680246,941

581749,7

9,018

Mone

0,006

0,013

0,014

0,014

CP2_093

6680251,866

581752,4

10,014

Mone

0,008

0,007

0,014

0,01

CP2_097

6680257,236

581755

8,861

Mone

0,006

0,012

0,016

0,014

CP2_102

6680270,496

581762,2

9,912

None

0,01

0,007

0,013

0,012

Tabela 8 - Tabela de resultados do processamento da base do dia 03/05/2022.

Fonte: Elaborado pela autora.

Com os dados prontos, pode-se iniciar o desenho dos lotes utilizando o

software AutoCad. Apos a conferéncia com o0s croquis, pode-se exportar para o

software QGis, para a elaboracédo da planta topografica. No software foi extraido os

vértices definitivos para os lotes. Como mostrado na tabela a seguir:

VERTICES N (m) E (m)

01 6680029,087 581648,7358
02 6680017,979 581643,7963
03 6680018,48 581630,6683
04 6680035,025 581637,5141
05 6680020,476 581617,5789
06 6680040,057 581626,0096
07 6680022,163 581607,3835
08 6680049,471 581614,6434
09 6680044,635 581623,2311
10 6680042,475 581627,0987
11 6680024,761 581576,9367
12 6680055,505 581603,85

13 6680050,268 581626,6657
14 6680037,169 581652,3828
15 6680044,661 581623,2472
16 6680069,848 581615,7649
17 6680045,395 581655,8401
18 6680080,123 581622,7221
19 6680055,482 581660,2642
20 6680072,639 581667,8833
21 6680091,475 581631,0825
22 6680100,949 581639,4654
23 6680084,91 581673,4391
24 6680110,296 581644,2274
25 6680095,698 581678,3061




26 6680120,231 581651,1504
27 6680105,917 581683,1319
28 6680117,422 581688,0946
29 6680129,055 581658,0052
30 6680137,125 581663,5378
31 6680126,314 581691,8133
32 6680138,827 581662,7355
33 6680145,47 581668,7198
34 6680140,861 581677,1649
35 6680138,945 581678,5959
36 6680137,776 581678,1194
37 6680129,774 581693,3839
38 6680150,705 581673,9519
39 6680137,435 581696,8613
40 6680156,991 581677,9519
41 6680144,066 581700,1516
42 6680164,22 581682,6686
43 6680150,7 581703,1763
44 6680170,728 581687,4991
45 6680157,269 581706,4974
46 6680178,806 581693,2502
47 6680166,358 581710,9517
48 6680193,227 581703,673
49 6680185,048 581719,5152
50 6680196,837 581697,4584
51 6680208,98 581706,3925
52 6680198,248 581725,249
53 6680219,177 581713,8944
54 6680207,57 581730,204
55 6680233,812 581723,8391
56 6680224,464 581738,5483
57 6680248,263 581734,5286
58 6680241,644 581746,8233
59 6680123,654 581653,8093
60 6680111,748 581685,6468
61 6680270,542 581762,2691
62 6680264,71 581759,039
63 6680272,312 581747,4795
64 6680280,349 581752,6223
65 6680273,634 581763,2342
66 6680257,281 581755,0643
67 6680261,939 581748,6745
68 6680262,886 581747,3428
69 6680265,189 581742,921
70 6680246,987 581749,7362
71 6680253,764 581736,7768

47



72 6680255,791 581732,8995
73 6680260,751 581735,1323
74 6680258,568 581739,452
75 6680251,912 581752,4535
76 6680267,506 581738,5241
77 6680250,6 581730,1877
78 6680255,79 581732,9015
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Tabela 9 - Tabela de coordenadas dos vértices dos lotes

Fonte: Elaborado pela autora.
5.2 GERACAO DOS MEMORIAIS DESCRITIVOS

O principal intuito deste trabalho de conclusdo de curso, € a geracado dos
produtos cartograficos mais esperados, os memoriais descritivos de cada lote do
Loteamento Campo de Pouso. Apds todos os processamentos dos dados e o desenho
dos lotes no AutoCad, pode-se realizar a confec¢cdo dos memoriais.

Com estes produtos prontos, pode-se dizer que a regularizacédo fundiaria do
Loteamento Campo de Pouso pode ser continuada e posteriormente concluida. Pois
com 0s memoriais em méaos os moradores poderédo entdo realizar a regularizagéo da
sua propriedade junto ao cartorio e a Prefeitura Municipal de Tramandai. Abaixo esta

um exemplo de memorial descritivo que foi utilizado, e os demais estdo no anexo E.



Memorial descritivo

Imovel: RUA COCA BARCELLOS, 1428
Municipio: TRAMANDAIRS
Area: 187,31 m?
Perimetro: 55,90 m

UM TERRENO URBANO situado no Municipio de Tramandai-RS, no Bairro
Sao Francisco |, Loteamento Campo de Pouso, inicia-se a descricdo deste perimetro
no vertice V0, definido pelas coordenadas E; 581.648,736 m e N: 6.680.029,087 m;
confrontando com terras de RUA COCA BARCELLOS no sentido sudoeste, seqgue por
com azimute 203° 58" 25,44 e distancia de 12,16 m até o vertice V1, definido pelas
coordenadas E: 581.643,796 m e N: 6.630.017 979 m; confrontando com terras de
AV, ALBERTO PASQUALINI, no sentido noroeste, segue por com azimute 272° 11
07.21" e distdncia de 13,14 m até o vertice V2, definido pelas coordenadas E:
581.630.868 m & N: §.680.018 480 m; confrontando com terras de AV. ALBERTO
PASQUALIMI, 121, no sentido nordeste segue por com azimute 22° 28" 4163" e
distancia de 17,91 m até o vertice V3, definido pelas coordenadas E: 581.637,514 m
e N: 6.630.035 025 m; confrontando com terras de RUA COCA BARCELLDS, 1424,
no sentido sudoeste, segue por com azimute 117° 53' 08,54" e distancia de 12,70 m
até o vertice V0, encerrando este perimetro.

Sistema Geodésico Brasileiro — SIRGAS 2000 — Sistema de Projecao UTM —
Fuso 22 S — Os azimutes e distancias foram calculados na projecao UTM.

UNIVERSIDADE FEDERAL DO RIO GRANDE DO SUL
INSTITUTO DE GEQCIENCIAS
DEFARTAMENTO DE GEODESIA
CURSO DE ENGENHARIA CARTOGRAFICA E DE AGRIMENSURA
EQUIFE

Figura 10 — Exemplo de memorial descritivo

Fonte: Elaborado pela autora.
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6 CONCLUSAO

O loteamento que foi beneficiado neste trabalho, foi o Campo de Pouso,
localizado no bairro S&o Francisco I, na cidade de Tramandai no estado do Rio Grande
do Sul. Ap6s uma criteriosa avaliagdo das informacgfes registradas, os memoriais
descritivos serdo entregues para 30 familias, podendo assim, realizar a regularizacéo
dos seus lotes com a prefeitura.

Os objetivos que foram propostos pelo presente trabalho foram obtidos. A
execucdo do levantamento deu-se de maneira tranquila, mesmo ocorrendo
imprevistos. A acurécia posicional obtida foi de 9 cm, as coordenadas foram
representadas no sistema UTM, pela facilidade de manipulacdo dos dados.

Foram realizadas duas saidas de campo para o Campo de Pouso, uma no més
de fevereiro entre os dias 17 e 20, e outra no més de maio nos dias 3 e 4. Na primeira
saida foi realizado o levantamento dos vértices dos lotes. J& na segunda saida, foram
realizadas algumas confirmacdes de duvidas, sobre qual era a real demarcacéo do
lote e também um novo levantamento para melhorar a qualidade de alguns pontos
gue no processamento inicial ndo apresentaram resultados satisfatorios.

Os memoriais descritivos seguiram as orientacoes que foram adotadas pelo
cartorio de registro de imdveis, sendo utilizado o endereco para identificacéo,
possibilitando a prefeitura realizar um banco de dados dos moradores e facilitar a
organizacao para a definicdo junto com os moradores, evitando ficar alterando cada
memorial descritivo se o dono final for alterado, em relacdo aos dados passados no
inicio do projeto.

Algumas dificuldades foram encontradas na elaboragao deste TCC. A primeira
foi a dificuldade em rastrear os pontos nos fundos dos lotes, tendo em vista que estes
fazem limite com o Horto Florestal Estadual, com mata alta. A segunda dificuldade foi
a quantidade de lixo depositada nesta regido. Como estdvamos sempre com 0S
devidos EPIs, estas dificuldades foram minimizadas. Para solucionar estes problemas
houve a necessidade de entrar em todos os lotes, ponto a ponto. Outra dificuldade foi
a quantidade de cachorros de rua, dificultando o acesso e o translado pelas vias.

Nas duas saidas de campo, tivemos casos com 0s animais. Na primeira saida,
no momento que entramos em um dos lotes, a moradora deixou o portdo aberto,
aonde entrou um cachorro Pitbull, e atacou o cachorrinho dela, o que ficamos mais

preocupados foi que ele poderia ter mordido a netinha dela que estava na motinho. Ja
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na saida, quem teve a infelicidade de ser mordida, fui eu, aonde voltei no carro buscar
equipamento e um cachorro de rua me atacou. Estes sdo os imprevistos que néo
esperamos que ocorram, mas sempre devemos ficar de olhos aberto quando estamos
em local desconhecido.

Com este trabalho, que foi realizado, e utilizando as técnicas aprendidas ao
longo do caminho, foi possivel alcancar os objetivos que foram definidos, sendo o
mapeamento topografico cadastral do loteamento Campo de Pouso em Tramandai e
a geracao de documentos cartogréficos cartoriais. Tendo como produtos finais a
planta geral da &rea e 0 memorial descritivo de cada lote, com seus enderecos e seus

confrontantes, contendo a delimitacdo, as coordenadas, 0s azimutes e as distancias.
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ANEXO A — RELATORIO DE PROCESSAMENTO DA BASE ESTATICA

Adjustment



Adjustment type: Plane + Height, Constraint

Confidence level: 95 %

Number of adjusted points: 4

Number of plane control points: 3

Number of plane weighted points: 3

Number of used GPS vectors: 5

A posteriori plane or 3D UWE: 0,9489151 , Bounds: ( 0,6055301 , 1,394633)
Number of height control points: 3

Number of height weighted points: 3

GPS Observations

Name dN (m)
BASE CP

194507,920
EST-IMBT
BASE CP

-7043,783
EST-POAL
BASE CP

24094,566
EST-RSSL
IMBT-RSSL )

170413,349
POAL-RSSL 31138,349

GPS Occupations
Point Name Original Name

BASE CP EST BASE CP EST

IMBT IMBT
POAL POAL
RSSL RSSL

Identical Points

Point 1 Point 2 Distance (m)

no data met

dHt Horz RMS

dE
™ m

148403,118 21,969 0,056

-93168,830 67,278 0,024

-96357,581 71,809 0,026

49,861 0,045
244760,680

-3188,749 4,525 0,010

Vert RMS
(m)

0,049

0,039

0,039

0,068

0,019
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Project

Project name: processamento da base final.ttp
Project folder: C:\Users\monig\Downloads\OneDrive-2022-04-25 (1)
Creation time: 15/04/2022 16:51:19

Created by:

Comment:

Linear unit: Meters

Angular unit: DMS

Projection: UTMSouth-Zone_ 22 : 54W to 48W
Datum: WGS84

Geoid:

Time Zone: GMT Standard Time

ANEXO B — RELATORIO DE PROCESSAMENTO E AJUSTAMENTO DOS
PONTOS RTK
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Project Summary

Project name: PONTOS RTK Campo de pouso final.ttp
Surveyor:

Comment:

Linear unit: Meters

Projection: UTMSouth-Zone_ 22 : 54W to 48W

Geoid:

Adjustment Summary

Adjustment type: Plane + Height, Minimal constraint
Confidence level: 95 %

Number of adjusted points: 111

Number of plane control points: 1

Number of plane weighted points: 1

Number of used GPS vectors: 115

A posteriori plane UWE: 1,59771 , Bounds: ( 0,5700877 , 1,431083)

Number of height control points: 1

Number of height weighted points: 1

A posteriori height UWE: 15,28217 , Bounds: ( 0,4076763 , 1,601874 )

Used GPS Observations

dHt

(m)
BASE CP-BASE RTK CP 86,263 81,751 0,086
BASE CP-BASE RTK CP 86,260 81,752 0,078
BASE CP-BASE RTK CP 86,268 81,755 0,028
BASE CP-BASE RTK CP 86,265 81,753 0,072
BASE CP-BASE RTK CP 86,262 81,754 -0,058
BASE CP-LIM LOTE1 232,515 126,220 -0,135
BASE RTK CP-CP_01 9,974  -7,983 -0,540
BASE RTK CP-CP_02 22,899 -30,182 0,259
BASE RTK CP-CP_03 30,127 -25,466 0,272
BASE RTK CP-CP_04 16,608 -4,958 -0,569

Name dN (m) dE (m)

Horz RMS
(m)
0,002
0,002
0,001
0,001
0,001
0,022
0,008
0,015
0,021
0,016

Vert RMS
(m)
0,003
0,003
0,003
0,003
0,003
0,083
0,012
0,026
0,022
0,020
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BASE RTK CP-CP_05

BASE RTK CP-CP_06

BASE RTK CP-CP_07

BASE RTK CP-CP_08

BASE RTK CP-CP_09

BASE RTK CP-CP_010
BASE RTK CP-CP_011
BASE RTK CP-CP_012
BASE RTK CP-CP_013
BASE RTK CP-CP_014
BASE RTK CP-CP_015
BASE RTK CP-CP_016
BASE RTK CP-CP_017
BASE RTK CP-CP_018
BASE RTK CP-CP_019
BASE RTK CP-CP_020
BASE RTK CP-CP_021
BASE RTK CP-CP_022
BASE RTK CP-CP_023
BASE RTK CP-CP_024
BASE RTK CP-CP_025
BASE RTK CP-CP_026
BASE RTK CP-CP_027
BASE RTK CP-CP_028
BASE RTK CP-CP_029
BASE RTK CP-CP_030
BASE RTK CP-CP_031
BASE RTK CP-CP_032
BASE RTK CP-CP_033

23,176
36,636
44,714
32,266
3,343
-7,778
13,234
11,378
6,769
4,853
1,502
-1,428
11,780
14,217
-16,670
-7,457
-9,452
3,032
8,244
-3,126
-0,234
-0,244
3,684
-28,176
-19,067
-12,540
-11,551
-38,395
-26,547

-1,637
-20,635
-14,884
2,817

-11,273
-16,321
-28,027
-39,415
-30,969
-29,538
-25,995
-20,435
-25,503
-29,879
-20,040
-44,643
-40,117
-44,597
-42,237
-47,784
-36,013
-36,007
-30,015
-25,003
-31,252
-46,953
-48,869
-29,828
-56,843

-0,648
-0,531
0,376
-0,552
-0,318
-0,456
1,033
-0,705
-0,310
0,204
0,390
-0,486
0,381
1,420
-0,376
1,388
1,212
1,008
0,317
1,051
0,630
0,658
-0,091
-0,409
1,447
1,447
1,415
0,685
1,354

0,021
0,088
0,028
0,018
0,038
0,016
0,021
0,080
0,051
0,051
0,012
0,192
0,044
0,115
0,017
0,036
0,014
0,022
0,189
0,028
0,019
0,010
0,026
0,030
0,014
0,031
0,034
0,018
0,099

0,031
0,065
0,033
0,021
0,039
0,025
0,019
0,071
0,040
0,038
0,016
0,177
0,034
0,081
0,018
0,030
0,020
0,030
0,142
0,030
0,022
0,019
0,025
0,032
0,021
0,030
0,032
0,051
0,088

57



BASE RTK CP-CP_034
BASE RTK CP-CP_035
BASE RTK CP-CP_036
BASE RTK CP-CP_037
BASE RTK CP-CP_038
BASE RTK CP-CP_039
BASE RTK CP-CP_040
BASE RTK CP-CP_041
BASE RTK CP-CP_042
BASE RTK CP-CP_043
BASE RTK CP-CP_044
BASE RTK CP-CP_045
BASE RTK CP-CP_046
BASE RTK CP-CP_047
BASE RTK CP-CP_048
BASE RTK CP-CP_049
BASE RTK CP-CP_050
BASE RTK CP-CP_051
BASE RTK CP-CP_052
BASE RTK CP-CP_053
BASE RTK CP-CP_054
BASE RTK CP-CP_055
BASE RTK CP-CP_056
BASE RTK CP-CP_057
BASE RTK CP-CP_058
BASE RTK CP-CP_059
BASE RTK CP-CP_060
BASE RTK CP-CP_061

-15,979
-49,183
-40,641
-35,149
-26,592
-61,454
-44,824
-43,668
-42,618
-35,946
-36,044
-78,610
-88,697
-64,244
-57,179
-71,704
-69,670
-96,924
-83,824
-89,457
-82,483
-82,481
-81,331
-64,444
-71,801
-91,618
-94,035
-95,688

-52,251
-34,695
-52,285
-64,421
-57,381
-40,251
-73,049
-75,138
-77,052
-72,252
-72,285
-47,870
-52,294
-92,370
-80,499
-80,513
-61,377
-55,752
-81,469
-84,903
-97,213
-97,213
-99,256
-92,534
-80,531
-81,036
-82,125
-78,598

1,848
0,688
1,302
1,645
0,552
-0,328
0,802
1,038
1,331
-0,145
-0,202
-0,266
-0,231
-0,118
1,233
1,341
1,778
-0,304
-0,395
0,792
0,447
0,446
0,141
0,026
-0,267
0,959
0,619
0,916

0,014
0,039
0,011
0,059
0,028
0,035
0,060
0,028
0,028
0,021
0,063
0,017
0,021
0,045
0,033
0,012
0,022
0,031
0,014
0,012
0,011
0,011
0,016
0,073
0,010
0,025
0,015
0,021

0,026
0,034
0,030
0,052
0,037
0,065
0,050
0,031
0,031
0,035
0,051
0,018
0,020
0,042
0,030
0,012
0,018
0,027
0,018
0,015
0,014
0,014
0,018
0,055
0,017
0,024
0,017
0,022
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BASE RTK CP-CP_062

BASE RTK CP-CP_063

BASE RTK CP-CP_064

BASE RTK CP-CP_065

BASE RTK CP-CP_066

BASE RTK CP-CP_067

BASE RTK CP-CP_068

BASE RTK CP-CP_069

BASE RTK CP-CP_070

BASE RTK CP-CP_071

BASE RTK CP-CP_072

BASE RTK CP-CP_073
BASE RTK CP-CP_074
BASE RTK CP-CP_075
BASE RTK CP-CP_076
BASE RTK CP-CP_077
BASE RTK CP-CP_078
BASE RTK CP-CP_079
BASE RTK CP-CP_080
BASE RTK CP-CP_081
BASE RTK CP-CP_082
BASE RTK CP-CP_083
BASE RTK CP-CP_084

105,006
-50,451

116,114
-99,068

113,617

115,612
-84,621

111,930
-82,192

109,331

-78,587

50,956
74,887
67,484
62,745
59,135
85,085
114,171
64,156
73,478
90,372
98,013
96,551

-59,399

-82,861

-64,338

-70,620

-90,556

-77,466

-93,491

100,751
-98,083

131,198

104,284
11,381
-1,742
-7,190
-10,676
-4,461
5,760
26,394
17,115
22,070
30,414
18,385
20,539

-0,267

1,024

-0,121

0,711

1,158

3,008

1,107

1,247

0,383

0,970

1,334

-0,479
0,990
0,510
0,715
-0,230
0,699
1,124
-0,642
-0,636
-0,549
0,507
0,532

0,017

0,051

0,015

0,025

0,024

0,020

0,022

0,012

0,013

0,019

0,046

0,013
0,036
0,034
0,092
0,063
0,034
0,085
0,012
0,019
0,012
0,017
0,014

0,018

0,040

0,018

0,024

0,024

0,029

0,024

0,017

0,018

0,020

0,047

0,015
0,030
0,030
0,065
0,042
0,027
0,065
0,020
0,020
0,019
0,025
0,022
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BASE RTK CP-CP_085
BASE RTK CP-CP_086
BASE RTK CP-CP_087
BASE RTK CP-CP_088
BASE RTK CP-CP_089
BASE RTK CP-CP_090
BASE RTK CP-CP_091
BASE RTK CP-CP_092
BASE RTK CP-CP_093
BASE RTK CP-CP_094
BASE RTK CP-CP_095
BASE RTK CP-CP_096
BASE RTK CP-CP_097
BASE RTK CP-CP_098
BASE RTK CP-CP_099
BASE RTK CP-CP_0100
BASE RTK CP-CP_0101
BASE RTK CP-CP_0102
BASE RTK CP-CP_0103
BASE RTK CP-CP_0104
BASE RTK CP-CP_0105
BASE RTK CP-CP_0106
BASE RTK CP-CP_0107
BASE RTK CP-LIM LOTE

BASE RTK CP-LIM
LOTE1

GPS Observation Residuals

Name

99,720

81,098

107,552
111,638
97,216

112,836
119,691
120,011
117,758
124,476
125,285
131,097
123,132
130,617
127,847
128,793
134,149
136,702
140,875
137,816
136,553
126,185
147,821
139,542

146,256

dN (m)

15,705
11,210
38,689
30,912
20,319
41,587
28,559
27,855
44,192
31,318
29,653
34,787
46,938
50,905
40,540
39,208
45,535
54,052
47,123
44,594
46,464
48,057
56,957
55,100

44,488

dE (m)

0,096
0,303
-0,766
1,253
-0,010
-0,782
0,803
0,832
-0,711
0,996
0,648
0,933
-0,913
-0,948
1,110
1,304
0,790
0,363
0,938
0,258
0,398
0,026
-0,865
-0,492

-0,122

dHt
(m)

0,020
0,056
0,029
0,036
0,254
0,222
0,056
0,038
0,230
1,448
0,094
0,026
0,082
0,016
0,018
0,018
0,014
0,087
0,031
0,013
0,025
0,012
0,039
0,003

0,003

Horz RMS
(m)

0,036
0,050
0,031
0,034
0,169
0,158
0,052
0,039
0,168
0,965
0,070
0,042
0,068
0,023
0,028
0,021
0,021
0,060
0,030
0,018
0,025
0,015
0,042
0,005

0,004

Vert RMS
(m)
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BASE CP-BASE RTK CP
BASE CP-BASE RTK CP
BASE CP-BASE RTK CP
BASE CP-BASE RTK CP
BASE CP-BASE RTK CP
BASE CP-LIM LOTE1
BASE RTK CP-CP_01
BASE RTK CP-CP_02
BASE RTK CP-CP_03
BASE RTK CP-CP_04
BASE RTK CP-CP_05
BASE RTK CP-CP_06
BASE RTK CP-CP_07
BASE RTK CP-CP_08
BASE RTK CP-CP_09
BASE RTK CP-CP_010
BASE RTK CP-CP_011
BASE RTK CP-CP_012
BASE RTK CP-CP_013
BASE RTK CP-CP_014
BASE RTK CP-CP_015
BASE RTK CP-CP_016
BASE RTK CP-CP_017
BASE RTK CP-CP_018
BASE RTK CP-CP_019
BASE RTK CP-CP_020
BASE RTK CP-CP_021
BASE RTK CP-CP_022
BASE RTK CP-CP_023

86,263
86,260
86,268
86,265
86,262
232,515
9,974
22,899
30,127
16,608
23,176
36,636
44,714
32,266
3,343
-7,778
13,234
11,378
6,769
4,853
1,502
-1,428
11,780
14,217
-16,670
-7,457
-9,452
3,032
8,244

81,751
81,752
81,755
81,753
81,754
126,220
-7,983
-30,182
-25,466
-4,958
-1,637
-20,635
-14,884
2,817
-11,273
-16,321
-28,027
-39,415
-30,969
-29,538
-25,995
-20,435
-25,503
-29,879
-20,040
-44,643
-40,117
-44,597
-42,237

0,086
0,078
0,028
0,072
-0,058
-0,135
-0,540
0,259
0,272
-0,569
-0,648
-0,531
0,376
-0,552
-0,318
-0,456
1,033
-0,705
-0,310
0,204
0,390
-0,486
0,381
1,420
-0,376
1,388
1,212
1,008
0,317

0,002
0,002
0,001
0,001
0,001
0,022
0,008
0,015
0,021
0,016
0,021
0,088
0,028
0,018
0,038
0,016
0,021
0,080
0,051
0,051
0,012
0,192
0,044
0,115
0,017
0,036
0,014
0,022
0,189

0,003
0,003
0,003
0,003
0,003
0,083
0,012
0,026
0,022
0,020
0,031
0,065
0,033
0,021
0,039
0,025
0,019
0,071
0,040
0,038
0,016
0,177
0,034
0,081
0,018
0,030
0,020
0,030
0,142
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BASE RTK CP-CP_024
BASE RTK CP-CP_025
BASE RTK CP-CP_026
BASE RTK CP-CP_027
BASE RTK CP-CP_028
BASE RTK CP-CP_029
BASE RTK CP-CP_030
BASE RTK CP-CP_031
BASE RTK CP-CP_032
BASE RTK CP-CP_033
BASE RTK CP-CP_034
BASE RTK CP-CP_035
BASE RTK CP-CP_036
BASE RTK CP-CP_037
BASE RTK CP-CP_038
BASE RTK CP-CP_039
BASE RTK CP-CP_040
BASE RTK CP-CP_041
BASE RTK CP-CP_042
BASE RTK CP-CP_043
BASE RTK CP-CP_044
BASE RTK CP-CP_045
BASE RTK CP-CP_046
BASE RTK CP-CP_047
BASE RTK CP-CP_048
BASE RTK CP-CP_049
BASE RTK CP-CP_050
BASE RTK CP-CP_051
BASE RTK CP-CP_052

-3,126
-0,234
-0,244
3,684
-28,176
-19,067
-12,540
-11,551
-38,395
-26,547
-15,979
-49,183
-40,641
-35,149
-26,592
-61,454
-44,824
-43,668
-42,618
-35,946
-36,044
-78,610
-88,697
-64,244
-57,179
-71,704
-69,670
-96,924
-83,824

-47,784
-36,013
-36,007
-30,015
-25,003
-31,252
-46,953
-48,869
-29,828
-56,843
-52,251
-34,695
-52,285
-64,421
-57,381
-40,251
-73,049
-75,138
-77,052
-72,252
-72,285
-47,870
-52,294
-92,370
-80,499
-80,513
-61,377
-55,752
-81,469

1,051
0,630
0,658
-0,091
-0,409
1,447
1,447
1,415
0,685
1,354
1,848
0,688
1,302
1,645
0,552
-0,328
0,802
1,038
1,331
-0,145
-0,202
-0,266
-0,231
-0,118
1,233
1,341
1,778
-0,304
-0,395

0,028
0,019
0,010
0,026
0,030
0,014
0,031
0,034
0,018
0,099
0,014
0,039
0,011
0,059
0,028
0,035
0,060
0,028
0,028
0,021
0,063
0,017
0,021
0,045
0,033
0,012
0,022
0,031
0,014

0,030
0,022
0,019
0,025
0,032
0,021
0,030
0,032
0,051
0,088
0,026
0,034
0,030
0,052
0,037
0,065
0,050
0,031
0,031
0,035
0,051
0,018
0,020
0,042
0,030
0,012
0,018
0,027
0,018
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BASE RTK CP-CP_053
BASE RTK CP-CP_054
BASE RTK CP-CP_055
BASE RTK CP-CP_056
BASE RTK CP-CP_057
BASE RTK CP-CP_058
BASE RTK CP-CP_059
BASE RTK CP-CP_060
BASE RTK CP-CP_061

BASE RTK CP-CP_062

BASE RTK CP-CP_063

BASE RTK CP-CP_064

BASE RTK CP-CP_065

BASE RTK CP-CP_066

BASE RTK CP-CP_067

BASE RTK CP-CP_068

BASE RTK CP-CP_069

BASE RTK CP-CP_070

BASE RTK CP-CP_071

BASE RTK CP-CP_072

BASE RTK CP-CP_073
BASE RTK CP-CP_074
BASE RTK CP-CP_075

-89,457
-82,483
-82,481
-81,331
-64,444
-71,801
-91,618
-94,035
-95,688

105,006
-50,451

116,114
-99,068

113,617

115,612
-84,621

111,930
-82,192

109,331

-78,587

50,956
74,887
67,484

-84,903 0,792
-97,213 0,447
-97,213 0,446
-99,256 0,141
-92,534 0,026
-80,531 -0,267
-81,036 0,959
-82,125 0,619
-78,598 0,916

-59,399 -0,267

-82,861 1,024

-64,338 -0,121

-70,620 0,711

-90,556 1,158

-77,466 3,008

-93,491 1,107

1,247
100,751

-98,083 0,383

0,970
131,198

1,334
104,284

11,381 -0,479
-1,742 0,990
-7,190 0,510

0,012
0,011
0,011
0,016
0,073
0,010
0,025
0,015
0,021

0,017

0,051

0,015

0,025

0,024

0,020

0,022

0,012

0,013

0,019

0,046

0,013
0,036
0,034

0,015
0,014
0,014
0,018
0,055
0,017
0,024
0,017
0,022

0,018

0,040

0,018

0,024

0,024

0,029

0,024

0,017

0,018

0,020

0,047

0,015
0,030
0,030

63



BASE RTK CP-CP_076
BASE RTK CP-CP_077
BASE RTK CP-CP_078
BASE RTK CP-CP_079
BASE RTK CP-CP_080
BASE RTK CP-CP_081
BASE RTK CP-CP_082
BASE RTK CP-CP_083
BASE RTK CP-CP_084
BASE RTK CP-CP_085
BASE RTK CP-CP_086
BASE RTK CP-CP_087
BASE RTK CP-CP_088
BASE RTK CP-CP_089
BASE RTK CP-CP_090
BASE RTK CP-CP_091
BASE RTK CP-CP_092
BASE RTK CP-CP_093
BASE RTK CP-CP_094
BASE RTK CP-CP_095
BASE RTK CP-CP_096
BASE RTK CP-CP_097
BASE RTK CP-CP_098
BASE RTK CP-CP_099
BASE RTK CP-CP_0100
BASE RTK CP-CP_0101
BASE RTK CP-CP_0102
BASE RTK CP-CP_0103
BASE RTK CP-CP_0104

62,745
59,135
85,085
114,171
64,156
73,478
90,372
98,013
96,551
99,720
81,098
107,552
111,638
97,216
112,836
119,691
120,011
117,758
124,476
125,285
131,097
123,132
130,617
127,847
128,793
134,149
136,702
140,875
137,816

-10,676
-4,461
5,760
26,394
17,115
22,070
30,414
18,385
20,539
15,705
11,210
38,689
30,912
20,319
41,587
28,559
27,855
44,192
31,318
29,653
34,787
46,938
50,905
40,540
39,208
45,535
54,052
47,123
44,594

0,715
-0,230
0,699
1,124
-0,642
-0,636
-0,549
0,507
0,532
0,096
0,303
-0,766
1,253
-0,010
-0,782
0,803
0,832
-0,711
0,996
0,648
0,933
-0,913
-0,948
1,110
1,304
0,790
0,363
0,938
0,258

0,092
0,063
0,034
0,085
0,012
0,019
0,012
0,017
0,014
0,020
0,056
0,029
0,036
0,254
0,222
0,056
0,038
0,230
1,448
0,094
0,026
0,082
0,016
0,018
0,018
0,014
0,087
0,031
0,013

0,065
0,042
0,027
0,065
0,020
0,020
0,019
0,025
0,022
0,036
0,050
0,031
0,034
0,169
0,158
0,052
0,039
0,168
0,965
0,070
0,042
0,068
0,023
0,028
0,021
0,021
0,060
0,030
0,018
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BASE RTK CP-CP_0105 136,553 46,464 0,398
BASE RTK CP-CP_0106 126,185 48,057 0,026

BASE RTK CP-CP_0107 147,821 56,957
BASE RTK CP-LIM LOTE 139,542 55,100
BASE RTK CP-LIM

LOTE1

Control Points

Name

BASE CP 6680047,829
Adjusted Points

Name

BASE RTK CP

CP_ 01
CP_02
CP_03
CP_04
CP_05
CP_06
CP_07
CP_08
CP_09
CP_010
CP_011
CP_012
CP_013
CP_014
CP_015
CP_016
CP_017

146,256 44,488

Grid Northing (m) Grid Easting (m) Elevation (m) Code

6680134,092
6680144,066
6680156,991
6680164,220
6680150,700
6680157,269
6680170,728
6680178,806
6680166,358
6680137,435
6680126,314
6680147,326
6680145,470
6680140,861
6680138,945
6680135,595
6680132,664
6680145,873

581626,381

-0,865
-0,492

-0,122

581708,134
581700,152
581677,952
581682,669
581703,176
581706,497
581687,499
581693,250
581710,952
581696,861
581691,813
581680,107
581668,720
581677,165
581678,596
581682,139
581687,700
581682,631

0,025
0,012
0,039
0,003

0,003

Grid Northing (m) Grid Easting (m) Elevation (m)
9,457

9,500
9,285
8,984
8,847
9,256
9,177
9,293
10,201
9,273
9,507
9,369
10,858
9,120
9,515
10,029
10,215
9,339
10,206

0,025
0,015
0,042
0,005

0,004

Code
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CP_018
CP_019
CP_020
CP_021
CP_022
CP_023
CP_024
CP_025
CP_026
CP_027
CP_028
CP_029
CP_030
CP_031
CP_032
CP_033
CP_034
CP_035
CP_036
CP_037
CP_038
CP_039
CP_040
CP_041
CP_042
CP_043
CP_044
CP_045
CP_046

6680148,309
6680117,422
6680126,635
6680124,640
6680137,125
6680142,336
6680130,967
6680133,858
6680133,848
6680137,776
6680105,917
6680115,025
6680121,553
6680122,542
6680095,698
6680107,546
6680118,113
6680084,910
6680093,452
6680098,943
6680107,501
6680072,639
6680089,269
6680090,424
6680091,475
6680098,146
6680098,048
6680055,482
6680045,395

581678,255
581688,095
581663,492
581668,018
581663,538
581665,897
581660,350
581672,121
581672,127
581678,119
581683,132
581676,883
581661,181
581659,265
581678,306
581651,291
581655,883
581673,439
581655,850
581643,714
581650,754
581667,883
581635,086
581632,996
581631,083
581635,882
581635,849
581660,264
581655,840

11,245
9,448

11,213
11,036
10,832
10,142
10,876
10,455
10,483
9,734

9,416

11,271
11,271
11,240
10,509
11,179
11,673
10,512
11,127
11,470
10,377
9,497

10,627
10,863
11,156
9,680

9,623

9,559

9,594
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CP_047
CP_048
CP_049
CP_050
CP_051
CP_052
CP_053
CP_054
CP_055
CP_056
CP_057
CP_058
CP_059
CP_060
CP_061
CP_062
CP_063
CP_064
CP_065
CP_066
CP_067
CP_068
CP_069
CP_070
CP_071
CP_072
CP_073
CP_074
CP_075

6680069,848
6680076,913
6680062,388
6680064,422
6680037,169
6680050,268
6680044,635
6680051,610
6680051,611
6680052,761
6680069,648
6680062,291
6680042,475
6680040,057
6680038,404
6680029,087
6680083,641
6680017,979
6680035,025
6680020,476
6680018,480
6680049,471
6680022,163
6680051,900
6680024,761
6680055,505
6680185,048
6680208,980
6680201,576

581615,765
581627,635
581627,622
581646,758
581652,383
581626,666
581623,231
581610,921
581610,922
581608,878
581615,601
581627,603
581627,099
581626,010
581629,536
581648,736
581625,273
581643,796
581637,514
581617,579
581630,668
581614,643
581607,383
581610,051
581576,937
581603,850
581719,515
581706,392
581700,944

9,707
11,058
11,166
11,603
9,521
9,430
10,617
10,272
10,271
9,965
9,851
9,558
10,784
10,444
10,741
9,558
10,701
9,557
10,388
10,836
12,686
10,785
10,925
10,060
10,647
11,012
9,261
10,730
10,249
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CP_076
CP_077
CP_078
CP_079
CP_080
CP_081
CP_082
CP_083
CP_084
CP_085
CP_086
CP_087
CP_088
CP_089
CP_090
CP_091
CP_092
CP_093
CP_094
CP_095
CP_096
CP_097
CP_098
CP_099
CP_0100
CP_0101
CP_0102
CP_0103
CP_0104

6680196,837
6680193,227
6680219,177
6680248,263
6680198,248
6680207,570
6680224,464
6680232,106
6680230,643
6680233,812
6680215,191
6680241,644
6680245,730
6680231,309
6680246,928
6680253,783
6680254,103
6680251,851
6680258,568
6680259,377
6680265,189
6680257,225
6680264,710
6680261,939
6680262,886
6680268,241
6680270,794
6680274,968
6680271,909

581697,458
581703,673
581713,894
581734,529
581725,249
581730,204
581738,548
581726,520
581728,674
581723,839
581719,344
581746,823
581739,046
581728,453
581749,722
581736,693
581735,990
581752,326
581739,452
581737,787
581742,921
581755,072
581759,039
581748,675
581747,343
581753,669
581762,186
581755,257
581752,728

10,455
9,510
10,439
10,864
9,098
9,103
9,191
10,247
10,271
9,836
10,043
8,973
10,993
9,730
8,958
10,543
10,572
9,028
10,736
10,388
10,672
8,827
8,792
10,850
11,044
10,530
10,102
10,677
9,998
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CP_0105 6680270,645 581754,598 10,138

CP_0106 6680260,277 581756,192 9,766
CP_0107 6680281,913 581765,091 8,875
LIM LOTE 6680273,634 581763,234 9,008
LIM LOTE1 6680280,349 581752,622 9,378
Adjustment

Adjustment type: Plane + Height, Minimal constraint

Confidence level: 95 %

Number of adjusted points: 111

Number of plane control points: 1

Number of plane weighted points: 1

Number of used GPS vectors: 115

A posteriori plane or 3D UWE: 1,59771 , Bounds: ( 0,5700877 , 1,431083)
Number of height control points: 1

Number of height weighted points: 1

A posteriori height UWE: 15,28217 , Bounds: ( 0,4076763 , 1,601874 )

GPS Observations

Name dN (m) dE (m) dHt (m) Horz RMS (m) Vert RMS (m)
BASE CP-BASE RTK CP 86,263 81,751 0,086 0,002 0,003
BASE CP-BASE RTK CP 86,260 81,752 0,078 0,002 0,003
BASE CP-BASE RTK CP 86,268 81,755 0,028 0,001 0,003
BASE CP-BASE RTK CP 86,265 81,753 0,072 0,001 0,003
BASE CP-BASE RTK CP 86,262 81,754 -0,058 0,001 0,003
BASE CP-LIM LOTE1 232,515 126,220 -0,135 0,022 0,083
BASE RTK CP-LIM LOTE 139,542 55,100 -0,492 0,003 0,005
BASE RTK CP-LIM LOTE1 146,256 44,488 -0,122 0,003 0,004

ANEXO C — RELATORIO DE PROCESSAMENTO E AJUSTAMENTO DA BASE E
DOS PONTOS RTK DO DIA 03/05/2022



70

Project Summary

Project name: PONTOS RTK Campo de pouso - 03mai2022.ttp
Surveyor:

Comment:

Linear unit: Meters

Projection: UTMSouth-Zone_ 22 : 54W to 48W

Geoid:

Adjustment Summary

Adjustment type: Plane + Height, Constraint

Confidence level: 95 %

Number of adjusted points: 40

Number of plane control points: 2

Number of plane weighted points: 2

Number of used GPS vectors: 44

Number of rejected GPS vectors by plane: 1

A posteriori plane UWE: 5,274849 , Bounds: ( 0,5700877 , 1,431083)
Number of height control points: 2

Number of height weighted points: 2

A posteriori height UWE: 10,2609 , Bounds: ( 0,4546061 , 1,551881 )

Used GPS Observations
dHt Horz RMS Vert RMS

Name dN (m) dE (m)
(m) (m)
BASE_DIA03-BASERTKCP1 88,144 81,055 0,664 0,010 0,013
BASE_DIA03-CP2_090 200,994 122,634 0,105 0,014 0,014
BASE_DIA03-CP2_093 205,919 125,351 1,101 0,010 0,013
BASE_DIA03-CP2_094 207,771 109,674 1,108 0,013 0,011
BASE_DIA03-CP2_097 211,288 127,962 -0,052 0,014 0,016
BASE_DIA03-CP2_102 224,549 135,167 0,999 0,012 0,013
BASE_DIA03-POAL -7041,884 ) 67,232 0,021 0,041

93169,408



BASE_DIA03-POAL

BASE_DIA03-POAL

BASE_DIA03-RSSL

BASE_DIA03-RSSL

BASE_DIA03-RSSL

BASE_DIA03-meiofio_001
BASE_DIA03-meiofio_002
BASE_DIA03-meiofio_003
BASE_DIA03-meiofio_004
BASE_DIA03-meiofio_005
BASE_DIA03-meiofio_006
BASE_DIA03-meiofio_007
BASE_DIA03-meiofio_008
BASE_DIA03-meiofio_009
BASE_DIA03-meiofio_0010
BASE_DIA03-meiofio_0011
BASE_DIA03-meiofio_0012
BASE_DIA03-meiofio_0013
BASE_DIA03-meiofio_0014
BASE_DIA03-meiofio_0015
BASE_DIA03-meiofio_0016
BASE_DIA03-meiofio_0017
BASE_DIA03-meiofio_0018
BASE_DIA03-meiofio_0019
BASE_DIA03-meiofio_0020

-7042,495

-7041,917

93169,643

93169,321

24096,398

96358,044

24096,425

96358,153

24096,126

-29,501
-27,901
-26,263
-24,214
-29,622
-23,701
-16,501
-9,533
3,304
15,542
31,910
42,773
51,185
58,473
70,435
84,404
96,435
106,167
119,040
138,511

96358,231
15,818
-4,923
-26,162
-50,808
19,190
21,861
25,102
28,023
33,772
39,239
46,576
51,339
54,891
58,288
63,425
69,650
74,931
79,219
84,933
93,542

66,503

67,104

71,580

71,702

72,524

0,568
0,450
0,344
0,201
0,438
0,480
0,495
0,490
0,673
0,481
0,532
0,524
0,571
0,431
0,378
0,363
0,475
0,381
0,332
0,292

0,024

0,044

0,047

0,021

0,023

0,013
0,013
0,010
0,012
0,012
0,013
0,013
0,014
0,014
0,014
0,012
0,013
0,011
0,014
0,012
0,012
0,013
0,013
0,015
0,015

0,044

0,032

0,035

0,043

0,043

0,018
0,012
0,022
0,014
0,018
0,013
0,016
0,014
0,015
0,017
0,022
0,021
0,022
0,021
0,016
0,019
0,015
0,018
0,021
0,016
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BASE_DIA03-meiofio_0021
BASE_DIA03-meiofio_0022
BASE_DIA03-meiofio_0023
BASE_DIA03-meiofio_0024
BASE_DIA03-meiofio_0025
BASE_DIA03-meiofio_0026
BASE_DIA03-meiofio_0027
POAL-RSSL

151,663
161,070
173,098
178,431
195,516
210,975
209,036

99,457

104,223
110,138
112,574
120,265
128,305
133,762

0,237
0,045
0,044
0,002
0,046
0,026
-0,090

31138,347 -3188,747 4,468

GPS Observation Residuals

Name

dN (m)

BASE_DIAO03-BASERTKCP1 88,144

BASE_DIA03-CP2_090
BASE_DIA03-CP2_093
BASE_DIA03-CP2_094
BASE_DIA03-CP2_097
BASE_DIA03-CP2_102

BASE_DIA03-POAL

BASE_DIA03-POAL

BASE_DIA03-POAL

BASE_DIA03-RSSL

BASE_DIA03-RSSL

BASE_DIA03-RSSL

BASE_DIA03-meiofio_001

200,994
205,919
207,771
211,288
224,549

-7041,884

-7042,495

-7041,917

dE (m)

81,055

122,634
125,351
109,674
127,962
135,167

93169,408

93169,643

93169,321

24096,398

96358,044

24096,425

96358,153

24096,126

-29,501

96358,231
15,818

dHt

(m)
0,664
0,105
1,101
1,108
-0,052
0,999

67,232

66,503

67,104

71,580

71,702

72,524

0,568

0,012
0,012
0,014
0,011
0,011
0,013
0,010
0,010

Horz RMS
(m)
0,010
0,014
0,010
0,013
0,014
0,012

0,021

0,024

0,044

0,047

0,021

0,023

0,013
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0,017
0,016
0,022
0,018
0,013
0,016
0,021
0,019

Vert RMS
(m)
0,013
0,014
0,013
0,011
0,016
0,013

0,041

0,044

0,032

0,035

0,043

0,043

0,018



BASE_DIA03-meiofio_002
BASE_DIA03-meiofio_003
BASE_DIA03-meiofio_004
BASE_DIA03-meiofio_005
BASE_DIA03-meiofio_006
BASE_DIA03-meiofio_007
BASE_DIA03-meiofio_008
BASE_DIA03-meiofio_009
BASE_DIA03-meiofio_0010
BASE_DIA03-meiofio_0011
BASE_DIA03-meiofio_0012
BASE_DIA03-meiofio_0013
BASE_DIA03-meiofio_0014
BASE_DIA03-meiofio_0015
BASE_DIA03-meiofio_0016
BASE_DIA03-meiofio_0017
BASE_DIA03-meiofio_0018
BASE_DIA03-meiofio_0019
BASE_DIA03-meiofio_0020
BASE_DIA03-meiofio_0021
BASE_DIA03-meiofio_0022
BASE_DIA03-meiofio_0023
BASE_DIA03-meiofio_0024
BASE_DIA03-meiofio_0025
BASE_DIA03-meiofio_0026
BASE_DIA03-meiofio_0027
POAL-RSSL

Name Ground Northing (m) Ground Easting (m)

-27,901  -4,923 0,450
-26,263  -26,162 0,344
-24,214  -50,808 0,201
-29,622 19,190 0,438
-23,701 21,861 0,480
-16,501 25,102 0,495
-9,533 28,023 0,490
3,304 33,772 0,673
15,542 39,239 0,481
31,910 46,576 0,532
42,773 51,339 0,524
51,185 54,891 0,571
58,473 58,288 0,431
70,435 63,425 0,378
84,404 69,650 0,363
96,435 74,931 0,475
106,167 79,219 0,381
119,040 84,933 0,332
138,511 93,542 0,292
151,663 99,457 0,237
161,070 104,223 0,045
173,098 110,138 0,044
178,431 112,574 0,002
195,516 120,265 0,046
210,975 128,305 0,026
209,036 133,762 -0,090

31138,347 -3188,747 4,468

Control Points

0,013
0,010
0,012
0,012
0,013
0,013
0,014
0,014
0,014
0,012
0,013
0,011
0,014
0,012
0,012
0,013
0,013
0,015
0,015
0,012
0,012
0,014
0,011
0,011
0,013
0,010
0,010

0,012
0,022
0,014
0,018
0,013
0,016
0,014
0,015
0,017
0,022
0,021
0,022
0,021
0,016
0,019
0,015
0,018
0,021
0,016
0,017
0,016
0,022
0,018
0,013
0,016
0,021
0,019

Elevation (m) Code
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POAL 6673004,054 488457,544 76,745

RSSL 6704142,402 485268,813 81,268

Adjusted Points

Name Ground Northing (m) Ground Easting (m) Elevation (m) Code
BASERTKCP1 6680134,136 581708,158 9,501
BASE_DIAQ3 6680045,992 581627,102 9,578
CP2_090 6680246,987 581749,736 8,942
CP2_093 6680251,912 581752,453 9,939
CP2_094 6680253,764 581736,777 9,945
CP2_097 6680257,281 581755,064 8,786
CP2_102 6680270,542 581762,269 9,836
CPAux001 6680801,444 582014,280 7,826
CPAux002 6680792,578 582006,350 7,843
CPAux003 6680791,909 581989,282 7,996
CPAux004 6680837,055 581990,667 7,337
meiofio_001 6680016,491 581642,920 9,405
meiofio_002 6680018,092 581622,179 9,287
meiofio_003 6680019,729 581600,941 9,181
meiofio_004 6680021,778 581576,294 9,038
meiofio_005 6680016,370 581646,293 9,275
meiofio_006 6680022,291 581648,964 9,317
meiofio_007 6680029,491 581652,204 9,333
meiofio_008 6680036,459 581655,126 9,327
meiofio_009 6680049,297 581660,874 9,510
meiofio_0010 6680061,535 581666,341 9,318
meiofio_0011 6680077,903 581673,678 9,370
meiofio_0012 6680088,765 581678,442 9,362
meiofio_0013 6680097,177 581681,994 9,408
meiofio_0014 6680104,466 581685,391 9,268



meiofio_0015 6680116,427 581690,528 9,216
meiofio_0016 6680130,397 581696,752 9,200
meiofio_0017 6680142,427 581702,034 9,312
meiofio_0018 6680152,159 581706,321 9,219
meiofio_0019 6680165,033 581712,036 9,169
meiofio_0020 6680184,503 581720,644 9,130
meiofio_0021 6680197,656 581726,560 9,075
meiofio_0022 6680207,063 581731,326 8,883
meiofio_0023 6680219,090 581737,240 8,881
meiofio_0024 6680224,424 581739,677 8,839
meiofio_0025 6680241,508 581747,368 8,883
meiofio_0026 6680256,967 581755,408 8,863
meiofio_0027 6680255,028 581760,864 8,747
Adjustment

Adjustment type: Plane + Height, Constraint

Confidence level: 95 %
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Number of adjusted points: 40

Number of plane control points: 2

Number of plane weighted points: 2

Number of used GPS vectors: 44

Number of rejected GPS vectors by plane: 1

A posteriori plane or 3D UWE: 5,274849 , Bounds: ( 0,5700877 , 1,431083)
Number of height control points: 2

Number of height weighted points: 2

A posteriori height UWE: 10,2609 , Bounds: ( 0,4546061 , 1,551881 )

GPS Observations
Name dN (m) dE (m) dHt (m)Horz RMS (m) Vert RMS (m)
BASE_DIA03-POAL -7041,884 -93169,408 67,232 0,021 0,041
BASE_DIA03-POAL -7042,495 -93169,643 66,503 0,024 0,044



BASE_DIA03-POAL -7041,917 -93169,321 67,104 0,044
BASE_DIA03-RSSL 24096,398 -96358,044 71,580 0,047
BASE_DIA03-RSSL 24096,425 -96358,153 71,702 0,021
BASE_DIA03-RSSL 24096,126 -96358,231 72,524 0,023
POAL-RSSL 31138,347 -3188,747 4,468 0,010

ANEXO D - CROQUIS
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ANEXO E - MEMORIAIS DESCRITIVOS
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Memorial descritivo

Imoével: RUA COCA BARCELLOS, 1428
Municipio: TRAMANDAI/RS
Area: 187,31 m?
Perimetro: 55,90 m

UM TERRENO URBANO situado no Municipio de Tramandai-RS, no Bairro
Sao Francisco |, Loteamento Campo de Pouso, inicia-se a descri¢do deste perimetro
no vértice VO, definido pelas coordenadas E: 581.648,736 m e N: 6.680.029,087 m;
confrontando com terras de RUA COCA BARCELLOS no sentido sudoeste, segue por
com azimute 203° 58' 25,44" e distancia de 12,16 m até o vértice V1, definido pelas
coordenadas E: 581.643,796 m e N: 6.680.017,979 m; confrontando com terras de
AV. ALBERTO PASQUALINI, no sentido noroeste, segue por com azimute 272° 11'
07,81" e distancia de 13,14 m até o vértice V2, definido pelas coordenadas E:
581.630,668 m e N: 6.680.018,480 m; confrontando com terras de AV. ALBERTO
PASQUALINI, 121, no sentido nordeste segue por com azimute 22° 28" 41,63" e
distancia de 17,91 m até o vértice V3, definido pelas coordenadas E: 581.637,514 m
e N: 6.680.035,025 m; confrontando com terras de RUA COCA BARCELLOS, 1424,
no sentido sudoeste, segue por com azimute 117° 53' 08,54" e distancia de 12,70 m
até o vertice VO, encerrando este perimetro.

Sistema Geodésico Brasileiro — SIRGAS 2000 — Sistema de Projecdo UTM —

Fuso 22 S — Os azimutes e distancias foram calculados na projecdo UTM.

UNIVERSIDADE FEDERAL DO RIO GRANDE DO SUL
INSTITUTO DE GEOCIENCIAS
DEPARTAMENTO DE GEODESIA
CURSO DE ENGENHARIA CARTOGRAFICA E DE AGRIMENSURA
EQUIPE
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Memorial descritivo

Imovel: AV. SENADOR ALBERTO PASQUALINI, 121
Municipio: TRAMANDAI/RS
Area: 248,96 m2
Perimetro: 65,02 m

UM TERRENO URBANO situado no Municipio de Tramandai-RS, no Bairro
Sao Francisco |, Loteamento Campo de Pouso, inicia-se a descri¢do deste perimetro
no vértice VO, definido pelas coordenadas E: 581.637,514 m e N: 6.680.035,025 m;
confrontando com RUA COCA BARCELLOS, 1428, no sentido sudoeste, segue por
com azimute 202° 28' 41,63" e distancia de 17,91 m até o vértice V1, definido pelas
coordenadas E: 581.630,668 m e N: 6.680.018,480 m; confrontando com AV.
SENADOR ALBERTO PASQUALINI, no sentido noroeste, segue por com azimute
278° 40" 12,83" e distancia de 13,24 m até o vértice V2, definido pelas coordenadas
E: 581.617,579 m e N: 6.680.020,476 m; confrontando com AV. SENADOR
ALBERTO PASQUALINI, 119, no sentido nordeste, segue por com azimute 23° 17
40,35" e distancia de 21,32 m até o vértice V3, definido pelas coordenadas E:
581.626,010 m e N: 6.680.040,057 m; confrontando com RUA COCA BARCELLOQOS,
1424, no sentido sudeste, segue por com azimute 113° 37' 27,42" e distancia de 12,56
m até o vértice VO, encerrando este perimetro.

Sistema Geodésico Brasileiro — SIRGAS 2000 — Sistema de Projecao

UTM — Fuso 22 S — Os azimutes e distancias foram calculados na proje¢édo UTM.

UNIVERSIDADE FEDERAL DO RIO GRANDE DO SUL
INSTITUTO DE GEOCIENCIAS
DEPARTAMENTO DE GEODESIA
CURSO DE ENGENHARIA CARTOGRAFICA E DE AGRIMENSURA
EQUIPE
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Memorial descritivo

Imovel: AV. SENADOR ALBERTO PASQUALINI, 119
Municipio: TRAMANDAI/RS
Area: 315,09 m2
Perimetro: 76,85 m

UM TERRENO URBANO situado no Municipio de Tramandai-RS, no Bairro
Sao Francisco |, Loteamento Campo de Pouso, inicia-se a descri¢do deste perimetro
no vértice VO, definido pelas coordenadas E: 581.627,099 m e N: 6.680.042,475 m;
confrontando com RUA COCA BARCELLOS, 1424, no sentido sudoeste, segue por
com azimute 204° 14' 50,81" e distancia de 2,65 m até o vértice V1, definido pelas
coordenadas E: 581.626,010 m e N: 6.680.040,057 m; confrontando com AV.
SENADOR ALBERTO PASQUALINI, 121, no sentido sudoeste, segue por com
azimute 203° 17' 40,35" e distancia de 21,32 m até o vértice V2, definido pelas
coordenadas E: 581.617,579 m e N: 6.680.020,476 m; confrontando com AV.
SENADOR ALBERTO PASQUALINI, no sentido noroeste, segue por com azimute
279° 23' 43,51" e distancia de 10,33 m até o vértice V3, definido pelas coordenadas
E: 581.607,384 m e N: 6.680.022,163 m; confrontando com AV. SENADOR
ALBERTO PASQUALINI, 107, no sentido nordeste, segue por com azimute 14° 53'
16,28" e distancia de 28,26 m até o vértice V4, definido pelas coordenadas E:
581.614,643 m e N: 6.680.049,471 m; confrontando com RUA COCA BARCELLOS,
1412, no sentido sudeste, segue por com azimute 119° 23' 06,75" e distancia de 9,86
m até o vértice V5, definido pelas coordenadas E: 581.623,231 m e N: 6.680.044,635
m; confrontando com RUA COCA BARCELLOS, 1424, no sentido sudeste, segue por
com azimute 119° 10' 57,87" e distancia de 4,43 m até o vértice VO, encerrando este
perimetro.

Sistema Geodésico Brasileiro — SIRGAS 2000 — Sistema de Projecéo

UTM — Fuso 22 S — Os azimutes e distancias foram calculados na projecdo UTM.

UNIVERSIDADE FEDERAL DO RIO GRANDE DO SUL
INSTITUTO DE GEOCIENCIAS
DEPARTAMENTO DE GEODESIA
CURSO DE ENGENHARIA CARTOGRAFICA E DE AGRIMENSURA
EQUIPE
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Memorial descritivo

Imovel: AV. SENADOR ALBERTO PASQUALINI, 107
Municipio: TRAMANDAI/RS

Area: 672,26 m2

Perimetro: 112,04 m

UM TERRENO URBANO situado no Municipio de Tramandai-RS, no Bairro
Séo Francisco |, Loteamento Campo de Pouso, inicia-se a descricdo deste perimetro
no vértice VO, definido pelas coordenadas E: 581.614,643 m e N: 6.680.049,471 m;
confrontando com AV. SENADOR ALBERTO PASQUALINI, 119, no sentido
sudoeste, segue por com azimute 194° 53' 16,28" e distancia de 28,26 m até o vértice
V1, definido pelas coordenadas E: 581.607,384 m e N: 6.680.022,163 m; confrontando
com AV. SENADOR ALBERTO PASQUALINI, no sentido noroeste, segue por com
azimute 274° 52' 37,87" e distancia de 30,56 m até o veértice V2, definido pelas
coordenadas E: 581.576,937 m e N: 6.680.024,761 m; confrontando com HORTO
FLORESTAL, no sentido nordeste, segue por com azimute 41° 11' 56,06" e distancia
de 40,86 m até o vértice V3, definido pelas coordenadas E: 581.603,850 m e N:
6.680.055,505 m; confrontando com RUA COCA BARCELLOS, 1412, no sentido
sudeste, segue por com azimute 119° 12' 25,81" e distancia de 12,37 m até o vértice
VO, encerrando este perimetro.
Sistema Geodésico Brasileiro — SIRGAS 2000 — Sistema de Projecéo

UTM — Fuso 22 S — Os azimutes e distancias foram calculados na projecdo UTM.

UNIVERSIDADE FEDERAL DO RIO GRANDE DO SUL
INSTITUTO DE GEOCIENCIAS
DEPARTAMENTO DE GEODESIA
CURSO DE ENGENHARIA CARTOGRAFICA E DE AGRIMENSURA
EQUIPE
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Memorial descritivo

Imével: RUA COCA BARCELLOS, 1424
Municipio: TRAMANDAI/RS
Area: 251,35 m?

Perimetro: 76,66 m

UM TERRENO URBANO situado no Municipio de Tramandai-RS, no Bairro
Séo Francisco |, Loteamento Campo de Pouso, inicia-se a descricdo deste perimetro
no vértice VO, definido pelas coordenadas E: 581.652,383 m e N: 6.680.037,169 m;
confrontando com RUA COCA BARCELLOS, no sentido sudoeste, segue por com
azimute 204° 17' 14,14" e distancia de 8,87 m até o vértice V1, definido pelas
coordenadas E: 581.648,736 m e N: 6.680.029,087 m; confrontando com RUA COCA
BARCELLOQOS, 1428, no sentido noroeste, segue por com azimute 297° 53' 08,54" e
distancia de 12,70 m até o vértice V2, definido pelas coordenadas E: 581.637,514 m
e N: 6.680.035,025 m; confrontando com AV. SENADOR ALBERTO PASQUALINI,
121, no sentido noroeste, segue por com azimute 293° 37' 27,42" e distancia de 12,56
m até o vértice V3, definido pelas coordenadas E: 581.626,010 m e N: 6.680.040,057
m; confrontando com AV. SENADOR ALBERTO PASQUALINI, 119, no sentido
nordeste, segue por com azimute 24° 14' 50,81" e distancia de 2,65 m até o vértice
V4, definido pelas coordenadas E: 581.627,099 m e N: 6.680.042,475 m; confrontando
com AV. SENADOR ALBERTO PASQUALINI,119, no sentido noroeste, segue por
com azimute 299° 10' 57,87" e distancia de 4,43 m até o vértice V5, definido pelas
coordenadas E: 581.623,231 m e N: 6.680.044,635 m; confrontando com RUA COCA
BARCELLOS, 1412, no sentido nordeste, segue por com azimute 31° 22' 18,65" e
distancia de 6,60 m até o vértice V6, definido pelas coordenadas E: 581.626,666 m e
N: 6.680.050,268 m; confrontando com RUA COCA BARCELLOS, 1412, no sentido
sudeste, segue por com azimute 116° 59' 31,24" e distancia de 28,86 m até o vértice
V0, encerrando este perimetro.
Sistema Geodésico Brasileiro — SIRGAS 2000 — Sistema de Projecao

UTM — Fuso 22 S — Os azimutes e distancias foram calculados na projecdo UTM.
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Memorial descritivo

Imoével: RUA COCA BARCELLOS, 1412
Municipio: TRAMANDAI/RS

Area: 655,21 m?

Perimetro: 132,17 m

UM TERRENO URBANO situado no Municipio de Tramandai-RS, no Bairro
Séo Francisco |, Loteamento Campo de Pouso, inicia-se a descricdo deste perimetro
no vértice VO, definido pelas coordenadas E: 581.655,840 m e N: 6.680.045,395 m;
confrontando com RUA COCA BARCELLOS, no sentido sudoeste, segue por com
azimute 202° 47' 47,38" e distancia de 8,92 m até o vértice V1, definido pelas
coordenadas E: 581.652,383 m e N: 6.680.037,169 m; confrontando com RUA COCA
BARCELLOQOS, 1424, no sentido noroeste, segue por com azimute 296° 59' 31,24" e
distancia de 28,86 m até o vértice V2, definido pelas coordenadas E: 581.626,666 m
e N: 6.680.050,268 m; confrontando com RUA COCA BARCELLOQOS, 1424, no sentido
sudoeste, segue por com azimute 211° 22' 12,03" e distancia de 6,57 m até o vértice
V3, definido pelas coordenadas E: 581.623,247 m e N: 6.680.044,661 m; confrontando
com AV. SENADOR ALBERTO PASQUALINI, 119, no sentido noroeste, segue por
com azimute 299° 12' 27,38" e distancia de 9,86 m até o vértice V4, definido pelas
coordenadas E: 581.614,643 m e N: 6.680.049,471 m; confrontando com AV.
SENADOR ALBERTO PASQUALINI, 107, no sentido noroeste, segue por com
azimute 299° 12' 25,81" e distancia de 12,37 m até o vértice V5, definido pelas
coordenadas E: 581.603,850 m e N: 6.680.055,505 m; confrontando com HORTO
FLORESTAL, no sentido nordeste, segue por com azimute 39° 43' 00,53" e distancia
de 18,65 m até o vértice V6, definido pelas coordenadas E: 581.615,765 m e N:
6.680.069,848 m; confrontando com RUA COCA BARCELLOS, 1402, no sentido
sudeste, segue por com azimute 121° 23' 26,22" e distancia de 46,95 m até o vértice
V0, encerrando este perimetro.
Sistema Geodésico Brasileiro — SIRGAS 2000 — Sistema de Projecao

UTM — Fuso 22 S — Os azimutes e distancias foram calculados na projecdo UTM.
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Memorial descritivo

Imével: RUA COCA BARCELLOS, 1402
Municipio: TRAMANDAI/RS

Area: 534,80 m2

Perimetro: 115,28 m

UM TERRENO URBANO situado no Municipio de Tramandai-RS, no Bairro
Séo Francisco |, Loteamento Campo de Pouso, inicia-se a descricdo deste perimetro
no vértice VO, definido pelas coordenadas E: 581.660,264 m e N: 6.680.055,482 m;
confrontando com RUA COCA BARCELLOS, no sentido sudoeste, segue por com
azimute 203° 40' 55,12" e distancia de 11,01 m até o vértice V1, definido pelas
coordenadas E: 581.655,840 m e N: 6.680.045,395 m; confrontando com RUA COCA
BARELLOS, 1412, no sentido noroeste, segue por com azimute 301° 23' 26,22" e
distancia de 46,95 m até o vértice V2, definido pelas coordenadas E: 581.615,765 m
e N: 6.680.069,848 m; confrontando com HORTO FLORESTAL, no sentido nordeste
segue por com azimute 34° 06' 06,91" e distancia de 12,41 m até o vértice V3,
definido pelas coordenadas E: 581.622,722 m e N: 6.680.080,123 m; confrontando
com RUA COCA BARCELLOS, 1382, no sentido sudeste, segue por com azimute
123° 16' 44,95" e distancia de 44,91 m até o vértice VO, encerrando este perimetro.
Sistema Geodésico Brasileiro — SIRGAS 2000 — Sistema de Projecao

UTM — Fuso 22 S — Os azimutes e distancias foram calculados na projecao UTM.
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Memorial descritivo

Imével: RUA COCA BARCELLOS, 1382
Municipio: TRAMANDAI/RS

Area: 703,55 m?

Perimetro: 119,12 m

UM TERRENO URBANO situado no Municipio de Tramandai-RS, no Bairro
Séo Francisco |, Loteamento Campo de Pouso, inicia-se a descricdo deste perimetro
no vértice VO, definido pelas coordenadas E: 581.667,883 m e N: 6.680.072,639 m;
confrontando com RUA COCA BARCELLOS, no sentido sudoeste, segue por com
azimute 203° 56' 42,37" e distancia de 18,77 m até o vértice V1, definido pelas
coordenadas E: 581.660,264 m e N: 6.680.055,482 m; confrontando com RUA COCA
BARCELLOS, 1402, no sentido noroeste, segue por com azimute 303° 16' 44,95" e
distancia de 44,91 m até o vértice V2, definido pelas coordenadas E: 581.622,722 m
e N: 6.680.080,123 m; confrontando com HORTO FLORESTAL, no sentido nordeste,
segue por com azimute 36° 22' 13,83" e distancia de 14,10 m até o vértice V3,
definido pelas coordenadas E: 581.631,083 m e N: 6.680.091,475 m; confrontando
com RUA COCA BARCELLOS, 1370, no sentido sudeste, segue por com azimute
117° 06' 18,12" e distancia de 41,34 m até o veértice VO, encerrando este perimetro.
Sistema Geodésico Brasileiro — SIRGAS 2000 — Sistema de Projecao

UTM — Fuso 22 S — Os azimutes e distancias foram calculados na proje¢édo UTM.
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Memorial descritivo

Imével: RUA COCA BARCELLOS, 1370
Municipio: TRAMANDAI/RS

Area: 506,28 m?2

Perimetro: 105,03 m

UM TERRENO URBANO situado no Municipio de Tramandai-RS, no Bairro
Séo Francisco |, Loteamento Campo de Pouso, inicia-se a descricdo deste perimetro
no vértice VO, definido pelas coordenadas E: 581.673,439 m e N: 6.680.084,910 m;
confrontando com RUA COCA BARCELLOS, no sentido sudoeste, segue por com
azimute 204° 21' 32,57" e distancia de 13,47 m até o vértice V1, definido pelas
coordenadas E: 581.667,883 m e N: 6.680.072,639 m; confrontando com RUA COCA
BARCELLOQOS, 1382, no sentido noroeste, segue por com azimute 297° 06' 18,12" e
distancia de 41,34 m até o veértice V2, definido pelas coordenadas E: 581.631,083 m
e N: 6.680.091,475 m; confrontando com HORTO FLORESTAL, no sentido nordeste,
segue por com azimute 41° 30' 12,37" e distancia de 12,65 m até o vértice V3,
definido pelas coordenadas E: 581.639,465 m e N: 6.680.100,949 m; confrontando
com RUA COCA BARCELLOS, 1358, no sentido sudeste, segue por com azimute
115° 16' 19,27" e distancia de 37,57 m até o vértice VO, encerrando este perimetro.
Sistema Geodésico Brasileiro — SIRGAS 2000 — Sistema de Projecao

UTM — Fuso 22 S — Os azimutes e distancias foram calculados na proje¢édo UTM.
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Memorial descritivo

Imével: RUA COCA BARCELLOS, 1358
Municipio: TRAMANDAI/RS
Area: 416,31 m2

Perimetro: 96,97 m

UM TERRENO URBANO situado no Municipio de Tramandai-RS, no Bairro
Séo Francisco |, Loteamento Campo de Pouso, inicia-se a descricdo deste perimetro
no vértice VO, definido pelas coordenadas E: 581.678,306 m e N: 6.680.095,698 m;
confrontando com RUA COCA BARCELLOS, no sentido sudoeste, segue por com
azimute 204° 16' 56,96" e distancia de 11,84 m até o vértice V1, definido pelas
coordenadas E: 581.673,439 m e N: 6.680.084,910 m; confrontando com RUA COCA
BARCELLOQOS, 1370, no sentido noroeste, segue por com azimute 295° 16' 19,27" e
distancia de 37,57 m até o vértice V2, definido pelas coordenadas E: 581.639,465 m
e N: 6.680.100,949 m; confrontando com HORTO FLORESTAL, no sentido nordeste,
segue por com azimute 26° 59' 50,64" e distancia de 10,49 m até o vértice V3,
definido pelas coordenadas E: 581.644,227 m e N: 6.680.110,296 m; confrontando
com RUA COCA BARCELLOS, 1346, no sentido sudeste, segue por com azimute
113°11'18,33" e distancia de 37,07 m até o vértice VO, encerrando este perimetro.
Sistema Geodésico Brasileiro — SIRGAS 2000 — Sistema de Projecao

UTM — Fuso 22 S — Os azimutes e distancias foram calculados na proje¢édo UTM.
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Memorial descritivo

Imével: RUA COCA BARCELLOS, 1346
Municipio: TRAMANDAI/RS
Area: 417,76 m?

Perimetro: 95,52 m

UM TERRENO URBANO situado no Municipio de Tramandai-RS, no Bairro
Séo Francisco |, Loteamento Campo de Pouso, inicia-se a descricdo deste perimetro
no vértice VO, definido pelas coordenadas E: 581.683,132 m e N: 6.680.105,917 m;
confrontando com RUA COCA BARCELLOS, no sentido sudoeste, segue por com
azimute 205° 16' 42,46" e distancia de 11,30 m até o vértice V1, definido pelas
coordenadas E: 581.678,306 m e N: 6.680.095,698 m; confrontando com RUA COCA
BARCELLOS, 1358, no sentido noroeste, segue por com azimute 293° 11' 18,33" e
distancia de 37,07 m até o vértice V2, definido pelas coordenadas E: 581.644,227 m
e N: 6.680.110,296 m; confrontando com HORTO FLORESTAL, no sentido nordeste,
segue por com azimute 34° 52' 11,70" e distancia de 12,11 m até o vértice V3,
definido pelas coordenadas E: 581.651,150 m e N: 6.680.120,231 m; confrontando
com RUA COCA BARCELLOS, 1334, no sentido sudeste, segue por com azimute
114° 06' 42,90" e distancia de 35,04 m até o veértice VO, encerrando este perimetro.
Sistema Geodésico Brasileiro — SIRGAS 2000 — Sistema de Projecao

UTM — Fuso 22 S — Os azimutes e distancias foram calculados na proje¢édo UTM.
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Memorial descritivo

Imével: RUA COCA BARCELLOS, 1334
Municipio: TRAMANDAI/RS
Area: 181,56 m?

Perimetro: 79,71 m

UM TERRENO URBANO situado no Municipio de Tramandai-RS, no Bairro
Séo Francisco |, Loteamento Campo de Pouso, inicia-se a descricdo deste perimetro
no vértice VO, definido pelas coordenadas E: 581.685,647 m e N: 6.680.111,748 m;
confrontando com RUA COCA BARCELLOS, no sentido sudoeste, segue por com
azimute 203° 19' 49,62" e distancia de 6,35 m até o vértice V1, definido pelas
coordenadas E: 581.683,132 m e N: 6.680.105,917 m; confrontando com RUA COCA
BARCELLOQOS, 1346, no sentido noroeste, segue por com azimute 294° 06' 42,90" e
distancia de 35,04 m até o vértice V2, definido pelas coordenadas E: 581.651,150 m
e N: 6.680.120,231 m; confrontando com HORTO FLORESTAL, no sentido nordeste,
segue por com azimute 37° 50' 20,97" e distancia de 4,33 m até o vértice V3, definido
pelas coordenadas E: 581.653,809 m e N: 6.680.123,654 m; confrontando com RUA
COCA BARCELLOS, 1328, no sentido sudeste, segue por com azimute 110° 30'
13,91" e distancia de 33,99 m até o vertice VO, encerrando este perimetro.
Sistema Geodésico Brasileiro — SIRGAS 2000 — Sistema de Projecao

UTM — Fuso 22 S — Os azimutes e distancias foram calculados na proje¢édo UTM.
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Memorial descritivo

Imével: RUA COCA BARCELLOS, 1328
Municipio: TRAMANDAI/RS

Area: 210,56 m?2

Perimetro: 79,27 m

UM TERRENO URBANO situado no Municipio de Tramandai-RS, no Bairro
Séo Francisco |, Loteamento Campo de Pouso, inicia-se a descricdo deste perimetro
no vértice VO, definido pelas coordenadas E: 581.688,095 m e N: 6.680.117,422 m;
confrontando com RUA COCA BARCELLOS, no sentido sudoeste, segue por com
azimute 203° 20' 08,44" e distancia de 6,18 m até o vértice V1, definido pelas
coordenadas E: 581.685,647 m e N: 6.680.111,748 m; confrontando com RUA COCA
BARCELLOS, 1334, no sentido noroeste, segue por com azimute 290° 30' 13,91" e
distancia de 33,99 m até o vértice V2, definido pelas coordenadas E: 581.653,809 m
e N: 6.680.123,654 m; confrontando com HORTO FLORESTAL, no sentido nordeste,
segue por com azimute 37° 50' 33,82" e distancia de 6,84 m até o vértice V3, definido
pelas coordenadas E: 581.658,005 m e N: 6.680.129,055 m; confrontando com RUA
COCA BARCELLOS, 1322, no sentido sudeste, segue por com azimute 111° 08'
14,02" e distancia de 32,26 m até o vértice VO, encerrando este perimetro.

Sistema Geodésico Brasileiro — SIRGAS 2000 — Sistema de Projecdo UTM —

Fuso 22 S — Os azimutes e distancias foram calculados na projecao UTM.
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Memorial descritivo

Imével: RUA COCA BARCELLOS, 1322
Municipio: TRAMANDAI/RS

Area: 299,41 m2

Perimetro: 81,95 m

UM TERRENO URBANO situado no Municipio de Tramandai-RS, no Bairro
Séo Francisco |, Loteamento Campo de Pouso, inicia-se a descricdo deste perimetro
no vértice VO, definido pelas coordenadas E: 581.691,813 m e N: 6.680.126,314 m;
confrontando com RUA COCA BARCELLOS, no sentido sudoeste, segue por com
azimute 202° 41' 42,15" e distancia de 9,64 m até o vértice V1, definido pelas
coordenadas E: 581.688,095 m e N: 6.680.117,422 m; confrontando com RUA COCA
BARCELLOS, 1328, no sentido noroeste, segue por com azimute 291° 08' 14,02" e
distancia de 32,26 m até o vértice V2, definido pelas coordenadas E: 581.658,005 m
e N: 6.680.129,055 m; confrontando com HORTO FLORESTAL, no sentido nordeste,
segue por com azimute 34° 26' 00,99" e distancia de 9,78 m até o vértice V3, definido
pelas coordenadas E: 581.663,538 m e N: 6.680.137,125 m; confrontando com RUA
COCA BARCELLOS, 1310, no sentido sudeste, segue por com azimute 110° 55'
26,80" e distancia de 30,27 m até o vertice VO, encerrando este perimetro.
Sistema Geodésico Brasileiro — SIRGAS 2000 — Sistema de Projecao

UTM — Fuso 22 S — Os azimutes e distancias foram calculados na proje¢édo UTM.
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Memorial descritivo

Imével: RUA COCA BARCELLOS, 1310
Municipio: TRAMANDAI/RS
Area: 199,75 m2

Perimetro: 75,40 m

UM TERRENO URBANO situado no Municipio de Tramandai-RS, no Bairro
Séo Francisco |, Loteamento Campo de Pouso, inicia-se a descricdo deste perimetro
no vértice VO, definido pelas coordenadas E: 581.693,384 m e N: 6.680.129,774 m;
confrontando com RUA COCA BARCELLOS, no sentido sudoeste, segue por com
azimute 204° 24' 53,11" e distancia de 3,80 m até o vértice V1, definido pelas
coordenadas E: 581.691,813 m e N: 6.680.126,314 m; confrontando com RUA COCA
BARCELLOS, 1322, no sentido noroeste, segue por com azimute 290° 55' 26,80" e
distancia de 30,27 m até o vértice V2, definido pelas coordenadas E: 581.663,538 m
e N: 6.680.137,125 m; confrontando com HORTO FLORESTAL, no sentido nordeste,
segue por com azimute 334° 45' 41,18" e distancia de 1,88 m até o vértice V3,
definido pelas coordenadas E: 581.662,736 m e N: 6.680.138,827 m; confrontando
com HORTO FLORESTAL, no sentido nordeste, segue por com azimute 42° 00'
49,99" e distancia de 8,94 m até o vértice V4, definido pelas coordenadas E:
581.668,720 m e N: 6.680.145,470 m; confrontando com RUA COCA BARCELLOS,
1306, no sentido sudeste, segue por com azimute 118° 37' 26,25" e distancia de 9,62
m até o vértice V5, definido pelas coordenadas E: 581.677,165 m e N: 6.680.140,861
m; confrontando com RUA COCA BARCELLOS, 1306, no sentido sudeste, segue por
com azimute 143° 14' 42,38" e distancia de 2,39 m até o vértice V6, definido pelas
coordenadas E: 581.678,596 m e N: 6.680.138,945 m; confrontando com RUA COCA
BARCELLOS, 1306, no sentido sudoeste, segue por com azimute 202° 10' 35,27" e
distancia de 1,26 m até o vértice V7, definido pelas coordenadas E: 581.678,119 m e
N: 6.680.137,776 m; confrontando com RUA COCA BARCELLOS, 1306, no sentido
sudeste, segue por com azimute 117° 39' 52,40" e distancia de 17,23 m até o vértice
V0, encerrando este perimetro.
Sistema Geodésico Brasileiro — SIRGAS 2000 — Sistema de Proje¢éo

UTM — Fuso 22 S — Os azimutes e distancias foram calculados na projecdo UTM.
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Memorial descritivo

Imével: RUA COCA BARCELLOS, 1306
Municipio: TRAMANDAI/RS
Area: 225,44 m?

Perimetro: 72,80 m

UM TERRENO URBANO situado no Municipio de Tramandai-RS, no Bairro
Séo Francisco |, Loteamento Campo de Pouso, inicia-se a descricdo deste perimetro
no vértice VO, definido pelas coordenadas E: 581.696,861 m e N: 6.680.137,435 m;
confrontando com RUA COCA BARCELLOS, no sentido sudoeste, segue por com
azimute 204° 24' 49,48" e distancia de 8,41 m até o vértice V1, definido pelas
coordenadas E: 581.693,384 m e N: 6.680.129,774 m; confrontando com RUA COCA
BARCELLOS, 1310, no sentido noroeste, segue por com azimute 297° 39' 52,40" e
distancia de 17,23 m até o vértice V2, definido pelas coordenadas E: 581.678,119 m
e N: 6.680.137,776 m; confrontando com RUA COCA BARCELLOS, 1310, no sentido
nordeste, segue por com azimute 22° 10" 35,27" e distdncia de 1,26 m até o vértice
V3, definido pelas coordenadas E: 581.678,596 m e N: 6.680.138,945 m; confrontando
com RUA COCA BARCELLOS, 1310, no sentido noroeste, segue por com azimute
323° 14' 42,38" e distancia de 2,39 m até o vértice V4, definido pelas coordenadas E:
581.677,165 m e N: 6.680.140,861 m; confrontando com RUA COCA BARCELLOS,
1310, no sentido noroeste, segue por com azimute 298° 37' 26,25" e distancia de 9,62
m até o vértice V5, definido pelas coordenadas E: 581.668,720 m e N: 6.680.145,470
m; confrontando com HORTO FLORESTAL, no sentido nordeste, segue por com
azimute 44° 59' 02,85" e distancia de 7,40 m até o vértice V6, definido pelas
coordenadas E: 581.673,952 m e N: 6.680.150,705 m; confrontando com RUA COCA
BARCELLOS, 1300, no sentido sudeste, segue por com azimute 120° 04' 51,82" e
distancia de 26,48 m até o vértice VO, encerrando este perimetro.
Sistema Geodésico Brasileiro — SIRGAS 2000 — Sistema de Projecéo
UTM — Fuso 22 S — Os azimutes e distancias foram calculados na projecédo UTM.
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Memorial descritivo

Imével: RUA COCA BARCELLOS, 1300
Municipio: TRAMANDAI/RS
Area: 193,41 m2

Perimetro: 67,02 m

UM TERRENO URBANO situado no Municipio de Tramandai-RS, no Bairro
Séo Francisco |, Loteamento Campo de Pouso, inicia-se a descricdo deste perimetro
no vértice VO, definido pelas coordenadas E: 581.700,152 m e N: 6.680.144,066 m;
confrontando com RUA COCA BARCELLOS, no sentido sudoeste, segue por com
azimute 206° 23' 26,13" e distancia de 7,40 m até o vértice V1, definido pelas
coordenadas E: 581.696,861 m e N: 6.680.137,435 m; confrontando com RUA COCA
BARCELLOS, 1306, no sentido noroeste, segue por com azimute 300° 04' 51,82" e
distancia de 26,48 m até o vértice V2, definido pelas coordenadas E: 581.673,952 m
e N: 6.680.150,705 m; confrontando com HORTO FLORESTAL, no sentido nordeste,
segue por com azimute 32° 28'12,05" e distancia de 7,45 m até o vértice V3, definido
pelas coordenadas E: 581.677,952 m e N: 6.680.156,991 m; confrontando com RUA
COCA BARCELLOS, 1300 CASA 01, no sentido sudeste, segue por com azimute
120° 12' 30,99" e distancia de 25,69 m até o vértice VO, encerrando este perimetro.
Sistema Geodésico Brasileiro — SIRGAS 2000 — Sistema de Projecao

UTM — Fuso 22 S — Os azimutes e distancias foram calculados na proje¢édo UTM.
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Memorial descritivo

Imével: RUA COCA BARCELLOS, 1300 CASA 01
Municipio: TRAMANDAI/RS
Area: 199,19 m2

Perimetro: 66,17 m

UM TERRENO URBANO situado no Municipio de Tramandai-RS, no Bairro
Séo Francisco |, Loteamento Campo de Pouso, inicia-se a descricdo deste perimetro
no vértice VO, definido pelas coordenadas E: 581.703,176 m e N: 6.680.150,700 m;
confrontando com RUA COCA BARCELLOS, no sentido sudoeste, segue por com
azimute 204° 30' 36,35" e distancia de 7,29 m até o vértice V1, definido pelas
coordenadas E: 581.700,152 m e N: 6.680.144,066 m; confrontando com RUA COCA
BARCELLOS, 1300, no sentido noroeste, segue por com azimute 300° 12' 30,99" e
distancia de 25,69 m até o vértice V2, definido pelas coordenadas E: 581.677,952 m
e N: 6.680.156,991 m; confrontando com HORTO FLORESTAL, no sentido nordeste,
segue por com azimute 33° 07' 23,56" e distancia de 8,63 m até o vértice V3, definido
pelas coordenadas E: 581.682,669 m e N: 6.680.164,220 m; confrontando com RUA
COCA BARCELLOS, 1298, no sentido sudeste, segue por com azimute 123° 23'
43,62" e distancia de 24,56 m até o vértice VO, encerrando este perimetro.
Sistema Geodésico Brasileiro — SIRGAS 2000 — Sistema de Projecao

UTM — Fuso 22 S — Os azimutes e distancias foram calculados na proje¢édo UTM.
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Memorial descritivo

Imével: RUA COCA BARCELLOS, 1298
Municipio: TRAMANDAI/RS
Area: 184,14 m2

Perimetro: 63,31 m

UM TERRENO URBANO situado no Municipio de Tramandai-RS, no Bairro
Séo Francisco |, Loteamento Campo de Pouso, inicia-se a descricdo deste perimetro
no vértice VO, definido pelas coordenadas E: 581.706,497 m e N: 6.680.157,269 m;
confrontando com RUA COCA BARCELLOS, no sentido sudoeste, segue por com
azimute 206° 49' 11,52" e distancia de 7,36 m até o vértice V1, definido pelas
coordenadas E: 581.703,176 m e N: 6.680.150,700 m; confrontando com RUA COCA
BARCELLOS, 1300 CASA 01, no sentido noroeste, segue por com azimute 303° 23'
43,62" e distancia de 24,56 m até o vértice V2, definido pelas coordenadas E:
581.682,669 m e N: 6.680.164,220 m; confrontando com HORTO FLORESTAL, no
sentido nordeste, segue por com azimute 36° 35' 03,46" e distancia de 8,10 m até o
vértice V3, definido pelas coordenadas E: 581.687,499 m e N: 6.680.170,728 m;
confrontando com RUA COCA BARCELLOS, 1286, no sentido sudeste, segue por
com azimute 125° 18' 53,89" e distancia de 23,28 m até o vértice VO, encerrando este
perimetro.
Sistema Geodésico Brasileiro — SIRGAS 2000 — Sistema de Projecéo

UTM — Fuso 22 S — Os azimutes e distancias foram calculados na projecdo UTM.
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Memorial descritivo

Imével: RUA COCA BARCELLOS, 1286
Municipio: TRAMANDAI/RS

Area: 223,60 m?

Perimetro: 64,96 m

UM TERRENO URBANO situado no Municipio de Tramandai-RS, no Bairro
Séo Francisco |, Loteamento Campo de Pouso, inicia-se a descricdo deste perimetro
no vértice VO, definido pelas coordenadas E: 581.710,952 m e N: 6.680.166,358 m;
confrontando com RUA COCA BARCELLOS, no sentido sudoeste, segue por com
azimute 206° 06' 30,10" e distancia de 10,12 m até o vértice V1, definido pelas
coordenadas E: 581.706,497 m e N: 6.680.157,269 m; confrontando com RUA COCA
BARCELLOS, 1298, no sentido noroeste, segue por com azimute 305° 18' 53,89" e
distancia de 23,28 m até o veértice V2, definido pelas coordenadas E: 581.687,499 m
e N: 6.680.170,728 m; confrontando com HORTO FLORESTAL, no sentido nordeste,
segue por com azimute 35° 26'55,73" e distancia de 9,92 m até o vértice V3, definido
pelas coordenadas E: 581.693,250 m e N: 6.680.178,806 m; confrontando com RUA
COCA BARCELLOS, 1274, no sentido sudeste, segue por com azimute 125° 06'
55,97" e distancia de 21,64 m até o vértice VO, encerrando este perimetro.
Sistema Geodésico Brasileiro — SIRGAS 2000 — Sistema de Projecéo

UTM — Fuso 22 S — Os azimutes e distancias foram calculados na projecdo UTM.
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Memorial descritivo

Imével: RUA COCA BARCELLOS, 1274
Municipio: TRAMANDAI/RS
Area: 375,57 m2

Perimetro: 77,82 m

UM TERRENO URBANO situado no Municipio de Tramandai-RS, no Bairro
Séo Francisco |, Loteamento Campo de Pouso, inicia-se a descricdo deste perimetro
no vértice VO, definido pelas coordenadas E: 581.719,515 m e N: 6.680.185,048 m;
confrontando com RUA COCA BARCELLOS, no sentido sudoeste, segue por com
azimute 204° 36' 59,75" e distancia de 20,56 m até o vértice V1, definido pelas
coordenadas E: 581.710,952 m e N: 6.680.166,358 m; confrontando com RUA COCA
BARCELLOQOS, 1286, no sentido noroeste, segue por com azimute 305° 06' 55,97" e
distancia de 21,64 m até o vértice V2, definido pelas coordenadas E: 581.693,250 m
e N: 6.680.178,806 m; confrontando com HORTO FLORESTAL, no sentido nordeste,
segue por com azimute 35° 51' 27,29" e distancia de 17,79 m até o veértice V3,
definido pelas coordenadas E: 581.703,673 m e N: 6.680.193,227 m; confrontando
com RUA COCA BARCELLOS, 1258, no sentido sudeste, segue por com azimute
117° 18' 22,93" e distancia de 17,83 m até o vértice VO, encerrando este perimetro.
Sistema Geodésico Brasileiro — SIRGAS 2000 — Sistema de Projecao

UTM — Fuso 22 S — Os azimutes e distancias foram calculados na proje¢édo UTM.
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Memorial descritivo

Imével: RUA COCA BARCELLOS, 1258
Municipio: TRAMANDAI/RS
Area: 344,98 m2

Perimetro: 76,18 m

UM TERRENO URBANO situado no Municipio de Tramandai-RS, no Bairro
Séo Francisco |, Loteamento Campo de Pouso, inicia-se a descricdo deste perimetro
no vértice VO, definido pelas coordenadas E: 581.725,249 m e N: 6.680.198,248 m;
confrontando com RUA COCA BARCELLOS, no sentido sudoeste, segue por com
azimute 203° 28' 44,77" e distancia de 14,39 m até o vértice V1, definido pelas
coordenadas E: 581.719,515 m e N: 6.680.185,048 m; confrontando com RUA COCA
BARCELLOQOS, 1274, no sentido noroeste, segue por com azimute 297° 18' 22,93" e
distancia de 17,83 m até o vértice V2, definido pelas coordenadas E: 581.703,673 m
e N: 6.680.193,227 m; confrontando com HORTO FLORESTAL, no sentido noroeste,
segue por com azimute 300° 09' 06,78" e distancia de 7,19 m até o vértice V3,
definido pelas coordenadas E: 581.697,458 m e N: 6.680.196,837 m; confrontando
com HORTO FLORESTAL, no sentido nordeste, segue por com azimute 36° 20'
36,36" e distancia de 15,08 m até o veértice V4, definido pelas coordenadas E:
581.706,393 m e N: 6.680.208,980 m; confrontando com RUA COCA BARCELLOS,
1228, no sentido sudeste, segue por com azimute 119° 38' 45,46" e distancia de 21,70
m até o vértice VO, encerrando este perimetro.
Sistema Geodésico Brasileiro — SIRGAS 2000 — Sistema de Projecéo
UTM — Fuso 22 S — Os azimutes e distancias foram calculados na proje¢do UTM.
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Memorial descritivo

Imével: RUA COCA BARCELLOS, 1228
Municipio: TRAMANDAI/RS
Area: 241,17 m?

Perimetro: 64,93 m

UM TERRENO URBANO situado no Municipio de Tramandai-RS, no Bairro
Séo Francisco |, Loteamento Campo de Pouso, inicia-se a descricdo deste perimetro
no vértice VO, definido pelas coordenadas E: 581.730,204 m e N: 6.680.207,570 m;
confrontando com RUA COCA BARCELLOS, no sentido sudoeste, segue por com
azimute 207° 59' 32,48" e distancia de 10,56 m até o vértice V1, definido pelas
coordenadas E: 581.725,249 m e N: 6.680.198,248 m; confrontando com RUA COCA
BARCELLOQOS, 1258, no sentido noroeste, segue por com azimute 299° 38' 45,46" e
distancia de 21,70 m até o vértice V2, definido pelas coordenadas E: 581.706,393 m
e N: 6.680.208,980 m; confrontando com HORTO FLORESTAL, no sentido nordeste,
segue por com azimute 36° 20' 30,47" e distancia de 12,66 m até o vértice V3,
definido pelas coordenadas E: 581.713,894 m e N: 6.680.219,177 m; confrontando
com RUA COCA BARCELLOS, 1224, no sentido sudeste, segue por com azimute
125° 26' 17,50" e distancia de 20,02 m até o veértice VO, encerrando este perimetro.
Sistema Geodésico Brasileiro — SIRGAS 2000 — Sistema de Projecao

UTM — Fuso 22 S — Os azimutes e distancias foram calculados na projecao UTM.
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Memorial descritivo

Imével: RUA COCA BARCELLOS, 1224
Municipio: TRAMANDAI/RS
Area: 340,31 m?

Perimetro: 73,98 m

UM TERRENO URBANO situado no Municipio de Tramandai-RS, no Bairro
Séo Francisco |, Loteamento Campo de Pouso, inicia-se a descricdo deste perimetro
no vértice VO, definido pelas coordenadas E: 581.738,548 m e N: 6.680.224,464 m;
confrontando com RUA COCA BARCELLOS, no sentido sudoeste, segue por com
azimute 206° 17' 08,63" e distancia de 18,84 m até o vértice V1, definido pelas
coordenadas E: 581.730,204 m e N: 6.680.207,570 m; confrontando com RUA COCA
BARCELLOS, 1228, no sentido noroeste, segue por com azimute 305° 26' 17,50" e
distancia de 20,02 m até o vértice V2, definido pelas coordenadas E: 581.713,894 m
e N: 6.680.219,177 m; confrontando com HORTO FLORESTAL, no sentido nordeste,
segue por com azimute 34° 11' 48,09" e distancia de 17,69 m até o vértice V3,
definido pelas coordenadas E: 581.723,839 m e N: 6.680.233,812 m; confrontando
com RUA COCA BARCELLOS, 1206, no sentido sudeste, segue por com azimute
122° 26' 12,48" e distancia de 17,43 m até o vértice VO, encerrando este perimetro.
Sistema Geodésico Brasileiro — SIRGAS 2000 — Sistema de Projecao

UTM — Fuso 22 S — Os azimutes e distancias foram calculados na proje¢édo UTM.
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Memorial descritivo

Imével: RUA COCA BARCELLOS, 1206
Municipio: TRAMANDAI/RS

Area: 289,24 m?

Perimetro: 68,44 m

UM TERRENO URBANO situado no Municipio de Tramandai-RS, no Bairro
Séo Francisco |, Loteamento Campo de Pouso, inicia-se a descricdo deste perimetro
no vértice VO, definido pelas coordenadas E: 581.746,823 m e N: 6.680.241,644 m;
confrontando com RUA COCA BARCELLOS, no sentido sudoeste, segue por com
azimute 205° 43' 06,52" e distancia de 19,07 m até o vértice V1, definido pelas
coordenadas E: 581.738,548 m e N: 6.680.224,464 m; confrontando com RUA COCA
BARCELLOS, 1224, no sentido noroeste, segue por com azimute 302° 26' 12,48" e
distancia de 17,43 m até o veértice V2, definido pelas coordenadas E: 581.723,839 m
e N: 6.680.233,812 m; confrontando com HORTO FLORESTAL, no sentido nordeste,
segue por com azimute 36° 29' 26,08" e distancia de 17,97 m até o vértice V3,
definido pelas coordenadas E: 581.734,529 m e N: 6.680.248,263 m; confrontando
com RUA COCA BARCELLOS, 1182, no sentido sudeste, segue por com azimute
118° 17' 46,81" e distancia de 13,96 m até o vértice VO, encerrando este perimetro.
Sistema Geodésico Brasileiro — SIRGAS 2000 — Sistema de Projecéo

UTM — Fuso 22 S — Os azimutes e distancias foram calculados na projecdo UTM.
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Memorial descritivo

Imével: RUA COCA BARCELLOS, 1182
Municipio: TRAMANDAI/RS
Area: 113,12 m?

Perimetro: 49,83 m

UM TERRENO URBANO situado no Municipio de Tramandai-RS, no Bairro
Séo Francisco |, Loteamento Campo de Pouso, inicia-se a descricdo deste perimetro
no vértice VO, definido pelas coordenadas E: 581.749,736 m e N: 6.680.246,987 m;
confrontando com RUA COCA BARCELLOS, no sentido sudoeste, segue por com
azimute 208° 35' 54,10" e distancia de 6,09 m até o vértice V1, definido pelas
coordenadas E: 581.746,823 m e N: 6.680.241,644 m; confrontando com RUA COCA
BARCELLOQOS, 1206, no sentido noroeste, segue por com azimute 298° 17' 46,81" e
distancia de 13,96 m até o vértice V2, definido pelas coordenadas E: 581.734,529 m
e N: 6.680.248,263 m; confrontando com HORTO FLORESTAL, no sentido noroeste,
segue por com azimute 298° 17' 47,70" e distancia de 4,93 m até o vértice V3,
definido pelas coordenadas E: 581.730,188 m e N: 6.680.250,600 m; confrontando
com HORTO FLORESTAL, no sentido nordeste, segue por com azimute 27° 36'
16,65" e distancia de 5,86 m até o vertice V4, definido pelas coordenadas E:
581.732,902 m e N: 6.680.255,790 m; confrontando com RUA COCA BARCELLOS,
1180, no sentido sudeste, segue por com azimute 117° 36' 01,76" e distancia de 4,37
m até o vértice V5, definido pelas coordenadas E: 581.736,777 m e N: 6.680.253,764
m; confrontando com RUA COCA BARCELLOS, 1180, no sentido sudeste, segue por
com azimute 117° 36' 24,87" e distancia de 14,62 m até o vértice VO, encerrando este
perimetro.
Sistema Geodésico Brasileiro — SIRGAS 2000 — Sistema de Projecéo

UTM — Fuso 22 S — Os azimutes e distancias foram calculados na projecdo UTM.
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Memorial descritivo

Imével: RUA COCA BARCELLOS, 1180
Municipio: TRAMANDAI/RS
Area: 106,43 m?

Perimetro: 49,51 m

UM TERRENO URBANO situado no Municipio de Tramandai-RS, no Bairro
Séo Francisco |, Loteamento Campo de Pouso, inicia-se a descricdo deste perimetro
no vértice VO, definido pelas coordenadas E: 581.752,454 m e N: 6.680.251,912 m;
confrontando com RUA COCA BARCELLOS, no sentido sudoeste, segue por com
azimute 208° 53' 13,58" e distancia de 5,62 m até o vértice V1, definido pelas
coordenadas E: 581.749,736 m e N: 6.680.246,987 m; confrontando com RUA COCA
BARCELLOQOS, 1182, no sentido noroeste, segue por com azimute 297° 36' 24,87" e
distancia de 14,62 m até o vértice V2, definido pelas coordenadas E: 581.736,777 m
e N: 6.680.253,764 m; confrontando com RUA COCA BARCELLOS, 1182, no sentido
noroeste, segue por com azimute 297° 35' 59,86" e distancia de 4,38 m até o vértice
V3, definido pelas coordenadas E: 581.732,900 m e N: 6.680.255,791 m; confrontando
com HORTO FLORESTAL, no sentido nordeste, segue por com azimute 24° 14’
07,55" e distancia de 5,44 m até o vértice V4, definido pelas coordenadas E:
581.735,132 m e N: 6.680.260,751 m; confrontando com RUA COCA BARCELLOS,
1178, no sentido sudeste, segue por com azimute 116° 48' 36,61" e distancia de 4,84
m até o vértice V5, definido pelas coordenadas E: 581.739,452 m e N: 6.680.258,568
m; confrontando com RUA COCA BARCELLOS, 1178, no sentido sudeste, segue por
com azimute 117° 06' 35,15" e distancia de 14,61 m até o vértice VO, encerrando este
perimetro.
Sistema Geodésico Brasileiro — SIRGAS 2000 — Sistema de Projecéo

UTM — Fuso 22 S — Os azimutes e distancias foram calculados na projecdo UTM.
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Memorial descritivo

Imével: RUA COCA BARCELLOS, 1178
Municipio: TRAMANDAI/RS

Area: 137,95 m?

Perimetro: 52,47 m

UM TERRENO URBANO situado no Municipio de Tramandai-RS, no Bairro
Séo Francisco |, Loteamento Campo de Pouso, inicia-se a descricdo deste perimetro
no vértice VO, definido pelas coordenadas E: 581.755,064 m e N: 6.680.257,281 m;
confrontando com RUA COCA BARCELLOS, no sentido sudoeste, segue por com
azimute 205° 55' 56,66" e distancia de 5,97 m até o vértice V1, definido pelas
coordenadas E: 581.752,454 m e N: 6.680.251,912 m; confrontando com RUA COCA
BARCELLOS, 1180, no sentido noroeste, segue por com azimute 297° 06' 35,15" e
distancia de 14,61 m até o vértice V2, definido pelas coordenadas E: 581.739,452 m
e N: 6.680.258,568 m; confrontando com RUA COCA BARCELLOS, 1180, no sentido
noroeste, segue por com azimute 296° 48' 36,61" e distancia de 4,84 m até o vértice
V3, definido pelas coordenadas E: 581.735,132 m e N: 6.680.260,751 m; confrontando
com HORTO FLORESTAL, no sentido nordeste, segue por com azimute 26° 39'
43,21" e distancia de 7,56 m até o vértice V4, definido pelas coordenadas E:
581.738,524 m e N: 6.680.267,506 m; confrontando com HORTO FLORESTAL, no
sentido sudeste, segue por com azimute 117° 47' 15,12" e distancia de 4,97 m até o
vértice V5, definido pelas coordenadas E: 581.742,921 m e N: 6.680.265,189 m;
confrontando com RUA COCA BARCELLOS, 1176, no sentido sudeste, segue por
com azimute 117° 30" 42,45" e distancia de 4,99 m até o vértice V6, definido pelas
coordenadas E: 581.747,343 m e N: 6.680.262,886 m; confrontando com RUA COCA
BARCELLOS, 1176, no sentido sudeste, segue por com azimute 125° 25' 02,77" e
distancia de 1,63 m até o vértice V7, definido pelas coordenadas E: 581.748,675 m e
N: 6.680.261,939 m; confrontando com RUA COCA BARCELLOS, 1176, no sentido
sudeste, segue por com azimute 126° 05' 27,92" e distancia de 7,91 m até o vértice
V0, encerrando este perimetro.
Sistema Geodésico Brasileiro — SIRGAS 2000 — Sistema de Projecéo
UTM — Fuso 22 S — Os azimutes e distancias foram calculados na projecédo UTM.
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Memorial descritivo

Imével: RUA COCA BARCELLOS, 1176
Municipio: TRAMANDAI/RS
Area: 115,74 m2

Perimetro: 45,24 m

UM TERRENO URBANO situado no Municipio de Tramandai-RS, no Bairro
Séo Francisco |, Loteamento Campo de Pouso, inicia-se a descricdo deste perimetro
no vértice VO, definido pelas coordenadas E: 581.759,039 m e N: 6.680.264,710 m;
confrontando com RUA COCA BARCELLOS, no sentido sudoeste, segue por com
azimute 208° 08' 52,41" e distancia de 8,43 m até o vértice V1, definido pelas
coordenadas E: 581.755,064 m e N: 6.680.257,281 m; confrontando com RUA COCA
BARCELLOQOS, 1178, no sentido noroeste, segue por com azimute 306° 05' 27,92" e
distancia de 7,91 m até o vértice V2, definido pelas coordenadas E: 581.748,675 m e
N: 6.680.261,939 m; confrontando com RUA COCA BARCELLQOS, 1178, no sentido
noroeste, segue por com azimute 305° 25' 02,77" e distancia de 1,63 m até o veértice
V3, definido pelas coordenadas E: 581.747,343 m e N: 6.680.262,886 m; confrontando
com RUA COCA BARCELLOS, 1178, no sentido noroeste, segue por com azimute
297° 30' 42,45" e distancia de 4,99 m até o vértice V4, definido pelas coordenadas E:
581.742,921 m e N: 6.680.265,189 m; confrontando com HORTO FLORESTAL, no
sentido nordeste, segue por com azimute 32° 37' 04,76" e distancia de 8,46 m até o
vértice V5, definido pelas coordenadas E: 581.747,480 m e N: 6.680.272,312 m;
confrontando com RUA COCA BARCELLOS, 1170, no sentido sudeste, segue por
com azimute 123° 19' 50,00" e distancia de 13,84 m até o vértice VO, encerrando este
perimetro.
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Memorial descritivo

Imével: RUA COCA BARCELLOS, 1170
Municipio: TRAMANDAI/RS
Area: 129,61 m?

Perimetro: 45,84 m

UM TERRENO URBANO situado no Municipio de Tramandai-RS, no Bairro
Séo Francisco |, Loteamento Campo de Pouso, inicia-se a descricdo deste perimetro
no vértice VO, definido pelas coordenadas E: 581.763,234 m e N: 6.680.273,634 m;
confrontando com RUA COCA BARCELLOS, no sentido sudoeste, segue por com
azimute 197° 20' 04,59" e distancia de 3,24 m até o vértice V1, definido pelas
coordenadas E: 581.762,269 m e N: 6.680.270,542 m; confrontando com RUA COCA
BARCELLOS, no sentido sudoeste, segue por com azimute 208° 58' 48,82" e
distancia de 6,67 m até o vértice V2, definido pelas coordenadas E: 581.759,039 m e
N: 6.680.264,710 m; confrontando com RUA COCA BARCELLOS, 1176, no sentido
noroeste, segue por com azimute 303° 19' 50,00" e distancia de 13,84 m até o vértice
V3, definido pelas coordenadas E: 581.747,480 m e N: 6.680.272,312 m; confrontando
com HORTO FLORESTAL, no sentido nordeste, segue por com azimute 32° 36'
53,25" e distancia de 9,54 m até o vértice V4, definido pelas coordenadas E:
581.752,622 m e N: 6.680.280,349 m; confrontando com HORTO FLORESTAL, no
sentido sudeste, segue por com azimute 122° 19' 29,34" e distancia de 12,56 m até
o vértice VO, encerrando este perimetro.
Sistema Geodésico Brasileiro — SIRGAS 2000 — Sistema de Projecao
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ANEXO F — PLANTA TOPOGRAFICA
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