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A vibracdo € um fator estrutural relevante, visto que pode provocar sérios danos a
uma estrutura ou, se corretamente controlada, aumentar a sua vida util. O trabalho
aqui resumido tem por objetivo a identificacdo de propriedades elasticas e dissipativas
na modelagem dinamica estrutural. Para isso foram realizadas revisdes bibliograficas
e desenvolvidos codigos em MATLAB. Estes foram utilizados para modelagem de um
sistema dinamico com o propdsito de reduzir vibracdes causadas por acdes externas
tanto periodicas deterministicas quanto aleatérias. Em um primeiro momento avaliou-
se apenas o0 comportamento do sistema para o uso de um atenuador dinamica de
vibragdes (ADV). Em um segundo momento, voltou-se ao estudo de um sistema de
controle ativo de vibragdes. Visando a otimizagcédo situacional das solucdes de
atenuacdo de vibragdo pesquisadas, foram feitos estudos utilizando-se diferentes
frequéncias de excitacdo, avaliando como o conjunto “sistema e solugdo de
atenuacao” se comporta, com a finalidade de definir qual melhor solugdo em termos
de performance. Ao final, foram realizadas comparac6es com os resultados para estas
excitacoes utilizando apenas solucdes ativas (Atuadores), apenas passivas (ADV) e
hibridas (atuadores + ADV). Isto permitiu uma melhor distincdo do comportamento
estrutural e o desempenho final para diferentes solucbes para atuadores e/ou ADV
acoplados. Através do cédigo em MATLAB, foi possivel a modelagem do sistema e a
geracdo de graficos que mostram o comportamento da estrutural nas diversas
situacdes. Como aplicacdo futura, prevé-se a utilizacdo do sistema hibrido de controle
da vibracdo por ADVs e atuadores em torres de geradores eolicos, com o objetivo de
mitigar vibracbes e prevenir eventuais danos causados pela vibracdo ao
funcionamento dos aerogeradores.



