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Resumo

O projeto, realizado na Universidade Federal do Rio Grande do Sul, visa a criar, adaptar e testar
métodos de controle baseado em dados para sistemas nos quais existe atraso de transporte significativo,
aqui referido por atraso dominante. De forma geral, o atraso pode ser descrito como o tempo decorrido
até que o sistema perceba e/ou responda a alguma alteracdo em sua entrada. Alguns exemplos reais
em que existe atraso de transporte sao o controle de temperatura de um chuveiro elétrico ou entao
aplicagoes em que existem longas tubulagoes. Como base, foram utilizados métodos ja existentes de
controle baseado em dados, o Virtual Reference Feedback Tuning (VRFT) e o Virtual Disturbance
Feedback Tuning (VDFT), adaptados para as situagoes com presenga de atrasos. Observou-se que a
inclusdo de atrasos no respectivo modelo de referéncia (Ty(z) para o VRFT e Qq(z) para o VDFT),
bem como alteragao de sua dinimica, isto é, de seus polos fixos, pode melhorar de forma significativa a
performance do controlador identificado, o que, por si s, pode servir como justificativa para revisitar
alguns dos métodos ja existentes e adapté-los tomando como base o contetido deste trabalho. E seguro
afirmar que, ao nao incluir os atrasos no modelo de referéncia, existe grande possibilidade de inviabilizar
por completo o funcionamento de um sistema de controle.



