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Introducao
A analise de vibragdo €& fator ergonémico importante, visto\
que este agente pode produzir sérios danos a saude
dependendo da intensidade, conteludo frequéncia e tempo de
exposigdo. Veiculos blindados sdao exemplos de
equipamentos que produzem niveis de vibracao elevados,
principalmente em situagbes criticas de terrenos. Neste

trabalho é modelado -0 veiculo
blindado Guarani, do Exército
Brasileiro, a fim de se avaliar
possiveis niveis elevados de
vibragdo  sofridos por dois
tripulantes, bem como a parte do
corpo na qual eles ocorrem.

Figura 1 — Veiculo blindado de transporte
pessoal, do Exército Brasileiro, Guarani.

Metodologia

Utilizando método de Newmark foi realizada uma
modelagem tridimensional, com auxilio do software
MatLab®, na qual o veiculo Guarani passa por uma

superficie irregular ao realizar uma dupla troca de faixa.
Anadlises biodinamicas sao feitas, modelando o corpo

humano em 12 graus de liberdade (Zainal, 2018)—e séao
comparadas a simulagdes feitas sob mesmas condigbes e
veiculo, porém sem a modelagem bio-
dinamica, a fim de identificar possiveis
variacoes.
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Figura 2 — Desenho esquematico do
veiculo Guarani.

Figura 3 — Modelo simplificado  Figura 4 - Detalhe do modelo
do veiculo Guarani. biodindmico de 12 graus de
liberdade proposto por Zainal et al.

(2018).
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Resultados

Com a obtencao do histérico de aceleracbes no tempo,
pbde-se comparar os dois modelos, com e sem analise
biodindmica, além de realizar comparagdo com as
normas /SO 2631-1:1997. As aceleragao nos assentos
dos tripulantes apresentaram uma sutil diferencga,
resultado das molas e amortecedores a mais, presentes
na modelagem biodindmica, porém ambas apresentam
um valor RMS muito proximo, além de apresentar picos
de vibragdo nos mesmos instantes de tempo.

Analise de Conforto

Aceleragio - Din. Vertical Sist. Ref. Veiculo
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Figura 5 — Histérico de aceleragbes no 2

assento do motorista do veiculo Guarani com
analise biodinamica.
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Figura 6 — Histérico de aceleragdes no Classe de Conforto

Figura 7 — Anadlise de conforto para o
caso com andlise biodinamica segundo
norma ISO 2631-1 (1997).

assento do motorista do veiculo Guarani sem
analise biodinamica.

Conclusoes

Assim como o esperado, ambas as analises apresentaram
valores semelhantes para a vibragao na lombar, obtendo-
se niveis elevados de vibracdo. Porém, ao analisarmos as
aceleragdes no pescocgo, percebemos picos de aceleragéo
superiores aos registrados no modelo sem analise
biodindmica, o que deixa evidente a importancia da

modelagem biodindmica para prever esse tipo de
vibragao. .
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