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Dinédmica do processo ingestivo de bovinos em estruturas de pasto
contrastantes

Débora Rubin Machado, Paulo César de Faccio Carvalho
Faculdade de Agronomia, Universidade Federal do Rio Grande do Sul

O estudo do comportamento ingestivo permite o entendimento das relacdes de causa-efeito
que determinam o consumo diéario de forragem. No intuito de otimizar o pastejo, 0s
herbivoros alteram seu comportamento ingestivo, como por exemplo pela alteragdo da taxa
de bocados, da velocidade de deslocamento e da modulacdo da sinuosidade do
deslocamento. A hipdtese do estudo foi de que existe uma altura étima do pasto, onde 0s
animais maximizam a ingestdo de forragem por unidade de tempo. O experimento foi
conduzido no més de maio de 2018, na Estacdo Experimental Agrondmica, em Eldorado do
Sul -RS, em uma area de 5000m? + 500. Pastos de braquiaria brizantha (Urochloa brizantha)
foram dispostos num delineamento completamente casualizado, com 4 tratamentos e 4
repeticOes (2 repeticdes de campo e 2 repeti¢cdes no tempo). Os tratamentos consistiram das
alturas de pasto 20, 30, 40 e 60 cm. Foram utilizadas vacas da raga Brangus, com idade e
peso médio de 60 + 2 meses e 680 + 5 kg, respectivamente. Cada vaca foi equipada com
bucal contendo um iPhone 5S (Apple, Cupertino, CA, EUA) dentro de uma caixa
impermeavel. Em cada iPhone foi instalado o aplicativo SensorData (Wavefront Labs), que
captura e armazena dados do acelerémetro, giroscopio e magnetémetro, em trés eixos huma
frequéncia de 100 Hz. As avaliacdes foram dividas em dois periodos (manha e tarde), com
duracdo de 45 minutos. A partir das coordenadas geograficas registradas pelo iPhone
calculou-se a distancia percorrida por cada vaca, e o angulo de deslocamento foi definido
como angulo de viragem relativo de cada par de segmentos continuo. Durante as observagoes
espera-se obter padrdes de deslocamento com maiores distancias percorridas e com menor
angulo de deslocamento nos tratamentos em que a estrutura do pasto seja limitante, devido
a dificuldade na apreensdo e manipulacdo da forragem. Consequentemente, padrdes de
deslocamento com menores distancias percorridas sdo esperados nos tratamentos com
estrutura Gtima para pastejo, permitindo que 0s animais permanecam por mais tempo
explorando cada estacdo alimentar, bem como maiores &ngulos de deslocamento, pois assim
ele aumenta a taxa de encontros com estagdes de elevada massa, aumentando a utilizagdo do
patch de alta qualidade e diminuindo a possibilidade de transitar para outro patch de menor

massa de forragem.



