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Objetivo 
Comparar os sistemas de controle 
de equilíbrio predominantes em 
indivíduos surdos e ouvintes. 

Resultados 

Considerações finais 
Surdos e ouvintes apresentam 
equilíbrio semelhante independente da 
situação de perturbação sensorial. 

Materiais e Métodos 

11 surdos 
11 ouvintes 

Aquisição do 
COP 

Análise Estatística 
ANOVA mista de dois fatores 
Post hoc com correção de 
Bonferroni (α=0,05) 

Comparação dos sistemas de controle de equilíbrio em 
indivíduos surdos e ouvintes 

Letras diferentes representam diferença 
significativa entre as situaçãoes. 

4 situações 

Perturbação 
proprioceptiva 

Sem  
perturbação 

Perturbação 
visual 

Perturbação 
vestibular 
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Área de deslocamento do COP nas 
diferente situações de perturbação 
dos sistemas de controle do equílibrio.  

Vestibularc 

  1992,3 mm² 
 

Proprioceptivab 

    819,9 mm² 
 
Visuala 

    479,5 mm² 
 

Sem perturbaçãoa 

   464,0 mm² 
 

  


