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Dispositivos eletrénicos portateis ou mdveis tais como telefones celulares, veiculos
elétricos tripulados ou ndo tripulados, eletrodomésticos sem fios, implantes em
pacientes, entre outros, necessitam de baterias. O ato de efetuar a recarga da bateria
destes dispositivos envolve geralmente a utilizacdo de um adaptador ou cabo ligado a
rede elétrica, o que restringe a liberdade do usuério. A utilizacdo de sistemas de recarga
de energia sem fio traz varios beneficios. Por exemplo, um veiculo elétrico pode ser
posicionado sobre uma base de recarga, ao invés de ter que ser plugado a um dispositivo
de controle de carga. Este trabalho trata sobre o projeto de uma plataforma para
transferéncia de energia sem fio a um dispositivo genérico de baixa poténcia. Nesse
projeto foram construidos 3 pares de bobinas (emissora e receptora), as quais foram
especificadas por alunos do Programa de Pds-Graduacdo de Engenharia Elétrica, de
acordo com as necessidades de seus temas de estudo. As mesmas foram caracterizadas,
medindo-se as indutdncias proprias, as resisténcias intrinsecas, além da caracterizacdo
da indutdncia mutua e do coeficiente de acoplamento, e sua dependéncia com a
distancia entre o receptor e o emissor. Ainda foi confeccionada uma fonte alternada até
1MHz, constituida por um Sintetizador Digital de Sinais - DDS, que permite a
programacdo da forma de onda, frequéncia e amplitude do sinal de saida via
microcontrolador. O DDS ¢ entdo ligado a um amplificador de poténcia classe B,
visando o0 ganho necessario para excitacdo da bobina emissora. Esses blocos foram
utilizados para compensar dinamicamente o desalinhamento ou 0 movimento relativo
das bobinas emissora e receptora. Essa compensagdo ocorre no sentido de garantir a
méaxima poténcia transferida para a carga, independentemente das posi¢fes das bobinas
dentro de uma faixa de variaces de fator de acoplamento de 0,3 a 0,9. Os resultados
preliminares mostraram que o controle de duas variaveis: frequéncia e capacitancia
produz resultados melhores que o controle de uma Unica variavel, principalmente para
valores de fatores de acoplamento da ordem de 0,2. Nos proximos passos do projeto,
espera-se utilizar a variagdo de capacitancia e frequéncia para fechar o laco de controle
do link indutivo visando um ajuste dindmico da poténcia ou entdo da eficiéncia da
transmisséo de energia.



