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O Sistema Dinam é um conjunto de programas baseado no método das diferencas finitas centrais para a integragédo
direta das equacdes de equilibrio dindmico de estruturas de barras. Baseia-se na aplicacdo direta da Segunda Lei de
Newton. Este conjunto de programas pode ser utilizado como uma ferramenta para a analise dindmica de estruturas
de barras espaciais (vibracfes e impacto). Uma sub-aplicacdo do sistema tem sido na geracdo de imagens realisticas
para a computacdo grafica e mais recentemente o sistema foi adaptado para atuar na simulagdo de movimento de
bragos de robds, auxiliando na sintese de mecanismos utilizados na automagdo industrial. O Sistema Dinam foi
implementado especificamente para a solucdo de estruturas espaciais de barras utilizando como modelo de
discretizacdo o chamado rigid-body-spring-model, que é na verdade um método a pardmetros concentrados. Neste
método, o sistema real é substituido por um sistema de massas puntiformes interconectadas por molas e
amortecedores. O método das diferencas finitas centrais é do tipo explicito e tem como principal vantagem a alta
eficiéncia computacional decorrente da eliminagdo da manipulacdo algébrica de matrizes. Na atual fase de
desenvolvimento do sistema, estd-se implementando uma interface gréfica para ambiente Windows, que facilita a
determinacdo das propriedades fisicas e visualizagéo de resultados das estruturas em estudo, bem como a aplicacéo
das condi¢des de contorno e de carregamentos externos. A passagem da interface gréafica do sistema operacional
MS-DOS para o ambiente Windows melhora sensivelmente a qualidade grafica. Zoom, rotacdo deformacdes, pontos
de visada, manipulacdo dos arquivos, janelas de visualizagdo, deslocamentos, animacéo, etc., sdo realizados com o
simples uso do mouse, que é o ponto forte desta interface ja que reduz consideravelmente o tempo necessario para a
realizacdo das tarefas descritas acima.
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