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O controle de processos industriais por modelos preditivos é a mais promissora tecnologia que chegou ao mercado

desde o aparecimento do controle proporcional-integral-derivativo a cinqlienta anos atras. Este tipo de controle tem sido aplicado
com sucesso em um grande numero de situagdes, economizando matéria-prima e energia. As 6timas condigdes de operacao
usualmente sdo localizadas numa intersecdo de restri¢des. Entdo, o método tornou-se popular porque permite a inclusdo de
restri¢des explicitas nas variaveis do processo, no problema de otimizagdo que define o controlador. Os modelos mais usados séo
determinados através de métodos estatisticos usando dados obtidos da planta. Porque usamos métodos estatisticos, os modelos
naturalmente contém incerteza, mas na pratica atual, o modelo é considerado exato. O objetivo deste projeto é analisar o efeito da
incerteza no controlador. Usando as técnicas de programacdo estocastica, reformulamos o problema de otimizagdo para incluir
explicitamente a incerteza, e comparamos o desempenho do novo controlador com o controlador projetado usando técnicas
convencionais. Mostramos que o desempenho do novo controlador é melhor, mas requer mais tempo para computar.
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