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O principal problema a ser abordado neste projeto é investigar a geragdo dos
eventos relacionados ERD e ERS durante a realizacdo de quatro movimento imaginarios
(sequéncia aleatdria de setas indicando movimentos para cima, para baixo, para a direita
e para a esquerda), com duracéo variavel, indicadas em um computador como estimulo
visual. O sujeito deverd imaginar que os movimentos indicados pelas setas estdo
relacionados aos movimentos de sua méo direita (e replicar este movimento de forma
imaginéria). As principais hipoteses a serem investigadas séo:

(1) se os ritmos P e p estdo presentes durante as tarefas motoras imaginarias com
duracdo variavel?

(2) se os modelos ERD e ERS estéo presentes durante as tarefas motoras imaginarias
com duracéo variavel?

(3) qual o desempenho (taxa de acerto e tempo de processamento) dos métodos fuzzy e
neuro-fuzzy utilizados para relacionar os biosinais (EEG) aos movimentos desejados do
braco robotico?

Assim, a minha participagédo tem como foco auxiliar no desenvolvimento de uma
rede neural fuzzy para o controle de movimentos do bracgo robotico validacao, testes,
ajustes e redefini¢des de valores para inputs, outputs e funcOes de pertinéncia. Além
disso, repeticdo de testes, ajustes e minimizagdo da margem de possiveis erros nos
meétodos empregados.



