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Dentro do objetivo mais amplo que é, em linhas gerais, o desenvolvimento (definicdo e implementagdo) de uma

linguagem orientada a agentes, a formalizacdo da dindmica de um sistema multi-agentes define as regras que regem as mudancas
de estado do sistema (por exemplo, agentes saindo de uma sociedade, ou a um agente alterando seu comportamento). O modelo de
sistema multi-agentes utilizado por nés é dividido em diferentes niveis de abstracdo, o que gera a necessidade de dinamicas, e
formalizagGes, para cada um dos niveis considerados. Estamos agora buscando um mapeamento entre a ldgica linear e os objetos
de um sistema multi-agentes, ou seja, como aspectos do sistema multi-agentes sdo expressos no formalismo da légica linear (se
isso é possivel é a primeira questdo a ser investigada). A obtencdo desse mapeamento e a integragdo com as ldgicas ja estudadas
(modais e temporais) compdem nosso objetivo atual (PIBIC-CNPg/UFRGS).
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