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EXPANSAO DO CONJUNTO DE INSTRUGOES DO MIPS EM AUXILIO DA ROBOTICA.
1 13 Vicente Silva Cruz, Henrique Cota de Freitas, Philippe Olivier Alexandre Navaux (orient.) (UFRGS).

O projeto tem por objetivo expandir o conjunto de instrucfes do processador MIPS através da inclusdo
de novas instrucBes em seu ISA (Instruction Set Architecture), com o intuito de auxiliar a realizacdo dos calculos
necessarios para movimentar o braco de um robd. Pesquisas na &rea mostram que os robds auxiliam, cada vez mais, o
homem na realizacdo de diversas tarefas. Para que eles cumpram essas tarefas satisfatoriamente, é importante a
otimizacdo do tempo disponivel para tomar decisbes e realizar os calculos necessarios ao seu movimento. Para
atingir esse objetivo, implementou-se novas instru¢fes que permitam ao robd efetuar os célculos necessarios para
auxiliar o movimento do seu braco de tal forma que ele gaste menos tempo. As instrucdes sdo as seguintes: seno,
cosseno, produto escalar, translacdo e rotagdo no eixo X, no eixo Y e no eixo Z, e possuem 0s seguintes
mneumdnicos: SIN, COS, SCL, TRS, RTX, RTY, RTZ respectivamente. As instrugcdes de seno, cosseno e produto
escalar sdo necessarias para auxiliar nas operag@es de translacdo, que permite ao robd determinar as coordenadas
para as quais ele expandird ou retraird o seu braco, e de rotagdo, que efetua os calculos necessarios para realizar o
movimento do brago em tornos dos eixos cartesianos X, Y e Z. Para mostrar a viabilidade da inclusdo dessas
instrucdes, desenvolveu-se duas aplicagdes: uma que simula o movimento do brago mecéanico sem as instrugdes, e
outra, com as instrugdes. Através deste experimento, constatou-se um desempenho bastante elevado ao se utiliza-las,
concluindo-se que é interessante adiciona-las ao ISA do MIPS.
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