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IMPLEMENTACAO DE MECANISMOS DE SUPORTE A MULTIPLOS MODELOS DE
314 MOTORISTA EM UM SIMULADOR MICROSCOPICO DE TRAFEGO. Bruno Castro da Silva,

John KIiff Jochens, Ana Lucia Cetertich Bazzan (orient.) (Departamento de Informética Tedrica,
Instituto de Informatica, UFRGS).

O SISCOT € um sistema de simulagdo e otimizacdo de trdfego baseado em modelos microscéopicos, e tem como
objetivo prover uma visao multidisciplinar na busca de boas solugdes para problemas de transito. A movimentacdo
fisica dos veiculos em uma rede viéria pode ser descrita, a principio, através de um modelo de simulacdo baseado na
teoria de Autdmatos Celulares: 0 modelo de Nagel-Schreckenberg. Este modelo, entretanto, utiliza vérias
simplificagBes quanto as reacdes esperadas de um motorista. Embora sua utilizagdo constitua uma alternativa
razoavel, também é de nosso interesse que o simulador seja capaz de utilizar modelos mais complexos e precisos de
motorista. A partir destes modelos, seria possivel analisar, por exemplo, a emergéncia de comportamentos e
tendéncias em uma determinada malha viaria. A fim de suportar facilmente a extensdo dos modelos de motorista, 0

SISCOT vém sendo implementado de forma que a geréncia da movimentacdo fisica constitua uma camada
completamente independente dos demais niveis de simulacdo. Os resultados parciais alcancados até agora sugerem
que a existéncia de mecanismos que permitam a utilizacdo de modelos arbitrarios de motorista, sem que isso
implique necessidade de alteracdo estrutural do simulador, constitui um elemento de grande valia para as simulagdes
de trafego feitas no sistema SISCOT. A utilizacdo deste mecanismo de suporte a multiplos modelos de motorista
podera servir como base para o desenvolvimento de varias linhas de pesquisas, ndo s6 no que diz respeito a
simulagcdo e otimizacdo de trafego, mas também como ferramenta para validacdo de modelos de agentes.
(PIBIC/CNPg-UFRGS).
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