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DCB/TANGRAM: UM AMBIENTE PARA CO-SIMULACAO DE SISTEMAS EMBARCADOS.
3 40 Daniel Barden, Flavio Rech Wagner (orient.) (UFRGS).
O projeto DCB-Tangram tem por objetivo fornecer uma estrutura para co-simulagdo remota e

heterogénea de sistemas embarcados. A idéia surgiu devido ao nimero crescente de linguagens utilizadas na
descri¢do de componentes IP's (Intelectual Property) e a necessidade de diminuir o tempo gasto com validagao de
projetos. O Tangram ¢ uma ferramenta grafica que permite ao usuario descrever as conexoes entre os IP's, gerando os
arquivos de configuracdo usados pelo DCB para executar a simulagdo. O DCB (Distributed Co-Simulation
Backbone) ¢ a estrutura responsavel por realizar a comunicacdo entre os modulos participantes da simulacao
(chamados federados) e pela execugdo da mesma. O DCB permite que se utilizem modulos sincronos ou nao-
temporizados, comunicando-se através de sockets (para simula¢do remota) ou através de comunicacao entre threads
(simulacdo local). S@o suportados modelos descritos em Java, C/C++ e SystemC. Trabalha-se atualmente na
validacdo de mecanismos de suporte para sincronismo ¢ na conexdo de federados em SystemC. O sincronismo
proporciona controle sobre os tempos envolvidos na simulagdo e é necessario para a integragdo de federados escritos
em linguagens de descricdo de hardware, como SystemC e VHDL.. Para a integragcdo de federados SystemC ¢
necessaria a criagdo de um modulo adicional que funciona de forma conjunta com o componente que se deseja
integrar a simulagio. (BIC).
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