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1. Resumo:

O presente trabalho estd sendo elaborado no ambito dos estudos de
desenvolvimento de um teaching pendant paraum rob6 manipulador cilindrico de
cinco graus de liberdade com acionamento pneumético.

Visando afacilitar o uso do robd deservolvido no Lamecc (Laboratério de
Mecatrénica e Cortrole), foi proposto o deservolvimento de um aplicativo
android capaz redlizar operagdes basicas encontradas em um teaching pendant
comercial referentes aos controles manuais encontrados em robds. Assm, além da
criacdo de uma interface com o usudrio, foram programadas rotinas que executam
acomunicagdo do aplicativo com o controlador do robd utilizando o protocolo
TCP/IP e o desenvolvimento da programacdo no controlador para que sgja feita a
leitura dos comandos redlizados pelo aplicativo.

Atualmente, j4é possivel mover manualmente o robd e programar suas
trgjetdrias atraves de pontos pré-selecionados pelo usudrio e estdo sendo estudadas
formas de implementar menus para adicionar mais funcionalidades paraa

programacdo do robd.



