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Qintroducao dResultados
As maquinas elétricas sao equipamentos utilizados para transformar [ [ fmieteesas - $
energia primaria (edlica, hidrica ou mecanica) em energia elétrica (neste Parametros do motor d indugo Parématros de simulagdo
. . , . FTEE]LIE‘HEIE angular SiNCrona 789511 im =
caso, funcionando como gerador) ou para converter a energia elétrica e resptesEE
em energia mecanica rotacional (neste caso, operando como motor). Resisténca do esalr eSS .
Reatdncia sincrona Erro admissivel
Pode-se afirmar que as maquinas elétricas sdo, hoje em dia, o tipo de e e
magquina mais importante e presente em nossa sociedade, devido as indutincia do estaor Nimero de amostras
inumeras aplicacdes e atribuicdes que lhe sdo conferidas. emes e Tipo de smuiao eé
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dMaquinas Sincronas

As maquinas elétricas podem ser divididas entre | ..
maquinas de corrente continua (CC) e de M
corrente alternada (CA). Dentre os principais
tipos de maquinas de corrente alternada,

Tensao interna transitoria no exo em quadratura £.0103
) _ Ie do salto
Tensao no eio direito (do estator) 1

Comente do estator no eixo direito

Cortente do estator no e de quadratura E possivel fazer alteracbes em diferentes

:Zii::i“e““’ parAmetros do motor de inducdo, de

e simulacao e realizar diferentes tipos de
simulacoes.

destaca-se as maquinas assincronas.

Quando construida para operar como motor, a
maquina assincrona é mais conhecida como
motor de inducao. Os motores de inducao sao
largamente utilizados na industria, devido ao seu
baixo custo e robustez.

O objetivo deste trabalho é contribuir com o estudo, a modelagem e a
simulacado de motores de inducao. Mais especificamente, este
trabalho aborda a modelagem de um motor de inducdo, o
desenvolvimento de janelas de simulacao e a realizacao de diferentes
tipos de simulacoes.

dMaquinas Assincronas

As maquinas assincronas podem ser usadas, assim como a maioria das
maquinas elétricas, tanto como gerador (fornecendo energia elétrica
em seus terminais de saida), bem como motor (fornecendo torque em
seu eixo). O termo assincrono vem da diferenca de velocidade entre o
campo magnético girante do estator e o rotor.

QdMotores de Inducao

O principio basico de funcionamento dos motores de inducao € a for¢a
eletromotriz (tensao) produzida pela variacao (e pela interacao) entre
dois campos eletromagnéticos produzidos nas duas principais partes da
maquina elétrica: o estator e o rotor.

No processo de modelagem dos L
motores trifasicos de inducao Estator

obtém-se as equacoes elétricas 1
e mecanicas. Destas equacoes,
diferentes modelos sao obtidos, B
a partir da consideracao ou nao Rotor
de determinados parametros.
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Efetuou-se uma simulacao de um salto

dModelagem do Motor de Inducao
S 1. — 1,
Equacdes diferenciais 5T QHG( o= In)
l\x ./ —lb- / P /
Va = T Vi~ Igs(Xs = X)) | +s 5T
. ! —1r. N /
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Newton-Raphson
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QConclusoes

Este trabalho buscou contribuir com o estudo, a modelagem e a
simulacao computacional de motores de inducao. Realizou-se a
montagem de rotinas e janelas de simulacao voltadas a analise de
maquinas assincronas trifasicas.

Foram apresentados os resultados das curvas de torque elétrico,
corrente no eixo direto e escorregamento apos um salto positivo de
tensao e um salto negativo de torque mecanico ser aplicado no
motor de inducao.
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